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          Kvikstart vejledning - ATV212    

Elektrisk udstyr må kun installeres, betjenes, serviceres og vedligeholdes af kvalificeret personale. Schneider Electric påtager sig intet ansvar for 
nogen konsekvenser, der måtte opstå som følge af brugen af produktet.

Nedenstående oplysninger er beregnet til anvendelsen, frekvensomformer tilsluttet en motor med en motorkabellængde på mindre end
50 meter. I øvrige tilfælde henvises der til monteringsvejledningen og programmeringsvejledningen for ATV212 på 
www.schneider-electric.com.
Kontrollér kablerne, før frekvensomformeren tilsluttes motoren (længde, strøm, skærmet eller uafskærmet). Motorkabellængden er 
___________(< 50 meter).

 Kontrollér leveringen af frekvensomformeren
• Tag ATV212 ud af pakken, og kontrollér, at den ikke er beskadiget.

• Kontrollér, at frekvensomformerens model reference, der er trykt på etiketten, er den samme som den på 
   leveringsmeddelelsen, der svarer til købsordren.

Skriv frekvensomformerens modelreference: _____________________og serienummer: __________________________

 Kontrollér kompatibiliteten 
med forsyningspændningen

• Kontrollér, at forsyningsspændingen passer med frekvensomformerens forsyningsområde.
Spænding _______ Volt frekvensomformerens spændingsområde _______ Volt
Spændingsområde: ATV212 ••• M3X = 200 ... 240 V 3-faset / ATV212 •••• N4P = 380 ... 480 V 3-faset.

 Montér frekvensomformeren lodret
Til en omgivende temperatur på op til 40 °C. 

Se monteringsvejledningen på www.schneider-electric.com med hensyn til andre varmeforhold.

FARE

RISIKO FOR ELEKTRISK STØD, EKSPLOSION OG LYSBUEEKSPLOSION
• Læs og forstå denne lynvejledning, før du udfører procedurer med denne frekvensomformer.  
• Brugeren er ansvarlig for overholdelse af alle internationale og nationale  krav med hensyn til jording af udstyr.
• Mange af denne frekvensomformers dele, inklusive printpladerne, opererer med netspænding. MÅ IKKE BERØRES. Brug kun elektrisk
isoleret værktøj.

• BERØR IKKE uafskærmede komponenter eller skrueterminaler med spænding.
• KORTSLUT IKKE klemmerne PA/+ og PC/- DC-terminaler.
• Gør følgende, inden der udføres service på frekvensomformeren:

-   Frakobl al strøm, inklusive ekstern styrestrøm.
-   Sæt et mærkat med teksten "MÅ IKKE TÆNDES" på alle strømafbrydere.
-   Sæt alle strømafbrydere i åben position.
-   VENT 15 MINUTTER på, at DC-bussens kondensatorer aflader.
-   Mål DC-bussens spænding mellem klemmerne PA/+ og PC/- for at sikre, at spændingen er mindre end 42 VDC.
-   Kontakt den lokale medarbejder hos Schneider Electric, hvis DC-bussens kondensatorer ikke aflades fuldstændigt. 
-   Reparér eller betjen ikke frekvensomformeren.

• Montér og luk alle dæksler, før der sættes strøm til frekvensomformeren, eller det startes og stoppes.
Hvis disse instruktioner ikke overholdes, kan det medføre død eller alvorlig personskade.

 ADVARSEL!

BESKADIGET UDSTYR
Betjen eller installér ikke frekvensomformeren eller tilbehør, der synes beskadiget.
Hvis disse instruktioner ikke overholdes, kan det medføre død, alvorlig personskade eller beskadigelse af udstyret.

DANSK

1

8B0915316127

ATV212HU15N4
1.5KW - 2HP - 380 / 480V

2

3

(a)    50 mm (b)    100 mm (c)    10 mm

For flere detaljer: Gå til schneider-electric.com. Tast i søgefeltet: S1A53838
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Potentiometer

Kør frem

Kør Hast 1

Diagnostic DELs

[REMOTE configuration] 
(Eksempel på tilslutning af styring).

 

For at starte motorens rotation FREM:

Aktivér ved, at lægge 24 V ind på indgang F enten 
fra den interne 24 V forsyning (+24) eller ekstern
forsyning.

Fast hastighed frem f.eks. 22 Hz:

Rotation Frem med signal på indgang F. Aktivér 
fast hastighed 1 (kode Sr1) ved, at lægge 24 V 
ind på indgang R. Sæt Sr1=22 Hz (default 15 Hz).

Variabel hastighed via eksternt pot. meter:

F indgang skal være aktiv. R indgang skal være 
inaktiv (Sr1). Hastighed kan nu reguleres via 
pot.meter. VIA switch (placeret lige over 
tilslutningsklemmerne for pot. meteret) 
skal være i U for spænding (0-10 V).

 Tilslut effektdelen på 
frekvensomformeren
• Jordforbind frekvensomformeren.
• Kontrollér mærkestrøm for afbryderen eller sikringen. 
• Kontrollér, at motorspændingen passer med frekvensomformeren. 
    Motorspænding ______Volt.

• Slut frekvensomformeren til motoren.
• Slut frekvensomformeren til forsyningspændningen.

 Tilslut styresignaler til 
frekvensomformeren

 [REMOTE configuration] 
(Styring via ekstern reference) 

 
  Tilslut hastighedsreferencen:

  Tilslut styringen:

[LOCAL configuration] 
(Kontrol via intern reference). 

Styring af hastighedsreference fra frekvens-
omformerens front. 

4

RUN

PRG

MON

%

Hz

MODE
Loc

Rem

ENT

RUN STOP

 

 

ATV212====M3X

ATV212====N4

380...400 V

200...240 V

  eller

Bemærk!: For ATV212H075-N4, ATV212HU15-N4,  ATV212HU22-N4:
Strømmen tilsluttes ved at åbne lågen, fjerne terminalafdækningen, forbinde 
R/L1, S/L2, T/L3 og igen montere afdækningen.

5

5.1

PP: Intern forsyning for

VIA: Analog/logisk indgang
CC: Common

analoge indgange 10 V

2,2 til 10 kΩ

PP CC

ATV 2 12

VIA

F: Kør frem
R: Hastighed 1

F: Kør frem

2-leder styring:

3-leder styring (puls med selvhold): 

R: Stop 
RES: Reset
P24: intern forsyning

P24: Intern forsyning
for logiske indgange

for logiske indgange

F P24

ATV 2 12

R

F

ATV 212

RESR P24

+24 VDC

+24 VDC

 Udfør:     +        +      +6 87 9.1

0,6 N.m

5,3 lb.in

5.2  Udfør:    +      +      +

Loc

Rem

6 87 9.2

 Udfør:      +        +        +6 87 9.1

5.3



RUN

PRG

MON

%

Hz

Loc

Rem

RUN
STOP

RESET

MODE

ENT

ATV212

drive

Power Up

RUN

MONHz

PRG

MODE MODE MODE

Sæt strøm til frekvensomformeren
• Kontrollér, at de anvendte logiske indgange ikke er aktive (se F, R, RES, P24, uden signal).
• Sæt strøm til frekvensomformeren.
• Ved hver opstart viser frekvensomformeren meddelelsen HELLO og derefter driftstatus.

Hvordan er det indbyggede display opbygget?

Det er inddelt i 3 displaymodes, indikeret af en lille plet yderst til venstre i displayet:
• Run (0,0).
• Programming (AUF).
• Monitor (Fr-F).
• Man skifter imellem de forskellige modes ved, at trykke på mode-tasten. 
• For at gå ind i den ønskede menu tryk på ”enter”, gå op og ned via piletasterne, tryk på ”enter” igen for, at gå ind i under menuer. Bekræft et
valg ved, at trykke på ”enter”, og gå tilbage ved, at trykke på mode-tasten.

 Indstil motorparametre
•  Se motorens navneplade for at indstille følgende parametre.

Menu Kode Beskrivelse Fabriksindstilling Kundeindstilling

AUF
[QUICK MENU]

Pt [Mot cont. mode sel.]: Motorstyringsmetode
0 [Constant V/Hz]: Konstant V/Hz
1 [Variable Torque]: Variabelt drejningsmoment
2 [Cst V/Hz+Boost]: Konstant V/Hz med automatisk boost 
af drejningsmoment
3 [SVC]: Vektorkontrol uden føler
4 [Economy]: Energibesparelse

1

uL
[Upper limit freq]:
Nominel motorfrekvens på motormærkeplade (Hz)

50.0

uLu
[Motor Rated Voltage]:
Nominel motorspænding på motormærkeplade (V)

mærkeværdi for 
frekvensomformer

F---
[EXTENDED MENU]

F415
[Motor rated current]:
Nominel motorstrøm på motormærkeplade (A)

mærkeværdi for 
frekvensomformer

F417
[Motor rated speed]:
Nominel motorhastighed på motormærkeplade (o/min)

mærkeværdi for 
frekvensomformer

F601
[Motor Current Limit]:
 Begrænsning af motorstrøm (%)

110

F---
[EXTENDED MENU]

F400

Indstil parameteren F400 [Auto-tuning drive] til 2. 
frekvensomformeren viser Atn1, og meddelelsen forsvinder 
efter nogle få sekunder

Automatisk justering for uLu, uL, F415 og F417
Motoren udsættes for fuld spændning men roterer ikke

0

FARE  ADVARSEL!
RISIKO FOR ELEKTRISK STØD OG 
LYSBUEEKSPLOSION
• Under automatisk justering kører motoren ved den
nominelle strøm.

• Udfør ikke service af motoren under automatisk
justering.

Hvis disse instruktioner ikke overholdes, kan det 

medføre død eller alvorlig personskade.

BESKADIGET FREKVENSOMFORMERUDSTYR
• Det er vigtigt, at følgende parametre, uLu, uL, F415 og F417 konfigur-
eres korrekt, før automatisk justering påbegyndes.

• Når en eller flere af disse parametre er blevet ændret, efter at der er
udført automatisk justering, returnerer F400 værdien 0, og procedur-
en skal gentages.

Hvis disse instruktioner ikke overholdes, kan det medføre død, alvorlig 

personskade eller beskadigelse af udstyret.

6

6.1

7

Kørsels-
tilstand

Hz
0 . 0

Drift Programmering Monitor
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Indstil basisparametre 

Hvordan indstilles omformeren til at køre 12-80 Hz med 0-10 V?

Indstil følgende parametre:
• FH = 80 Hz (Max. frekvens)
• UL = 80 Hz (Øvre grænse for frekvens)
• LL = 12 Hz (Nedre grænse for frekvens)
I Extended Menu indstilles:
• F202 = 12 Hz (0V på analogindgang VIA svar til 12 Hz.)
• F204 = 80 Hz (10V på analogindgang VIA svarer til 80 Hz.)

Angiv kontrolvalg

Start motoren

Menu Kode Beskrivelse Fabriksindstilling Kunde-   
indstilling

AUF
[QUICK MENU]

AU1 [Auto ramp] Automatisk tilpasning af rampe:
0  [Disabled]  ikke anvendt - indsæt ACC og DEC
1  [Enable] Ramperne er belastningsafhængige.
2 [ACC only] Kun accelation. Rampe op er belastningsafhængig, følger 
DEC i rampe ned.

1

ACC [Acceleration time 1]: Rampe op.
Accelerationsrampe og tiden eller tiderne. ATV212 < 15 KW = 10 s

ATV212 > 18 KW = 30 s
dEC

[Deceleration time 1]: Rampe ned.
Decelerationsrampe og tiden eller tiderne. 

LL
[Low limit frequency]: 
Motorfrekvens ved min. hastighed (Hz)

0.0

UL
[High speed]: 
Motorfrekvens ved maks. hastighed ((Hz)

50.0

tHr
[Motor thermal prot.]:
Overbelastningsindstilling for motorens nominelle strøm (%)

100

F---
[EXTENDED 
MENU]

F300

[Switch. freq. level] 
Skiftefrekvensniveau (kHz)

Forøgelse af skiftefrekvensen kan reducere akkustisk motorstøj. 

Se kurverne for belastningsreduktion i monteringsvejledningen for 

ATV212.

8 til12

  [REMOTE configuration] 

Fabriksindstillinger for parameter:

  [LOCAL configuration]

8

6.1

9

9.1

2-leder styring

3-leder styring (puls med selvhold)

Menu Kode Indstilling

_ CMOd [command mode sel] 0 [logic inputs]

F---
[EXTENDED 
MENU]

F111 [LI F selection] 2 [forward]

F112 [LI R selection] 3 [reverse]

Menu Kode Indstilling

_ CMOd [command mode sel] 0 [logic inputs]

F---
[EXTENDED 
MENU]

F111 [LI F selection] 2 [forward]

F112 [LI R selection] 49 [3-wire]

F113 [LI RES selection] 3 [reverse]

9.2

RUN

PRG

MON

%

Hz

Loc

Rem

RUN
STOP

RESET

MODE

ENT

10
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Menustruktur1011

PRG
OVERV

KØRSELS-

Drift Programmering Overvågning

A U F F r - F
Hz

ATV212-frekvens-
 omformer 
Opstart

0 . 0 TILST
TILSTANDTILSTAND

GrU

F---

IO 

COM

Sr7

OLM

tHr

ub

Pt 

uLu

C 80

Y100

P100

c 90

q 60

L 70

h 80

o60.0

H 75

 iii

0 il

uc01

u101

uE01

d 50

b 70

h 85

A16.5

H 75

1500

N 50

nErr

n 50

Niiii

t0.10

F60.0
Hz

%

%

%

%

%

%

Hz

FM

tYP

Fr

dEC

ACC

FH

UL

uL

LL

FMSL

FMOd

CMOd

AU4

AU1

AUH

Hz

Hz

Hz

Undermenu
5 sidst ændrede parametre

Undermenu
Adgang til alle parametre

Undermenu
Udvidet menu

Undermenu
I/O menu

Undermenu
Kommunikationsmenu

[Preset speed 7...1]
Faste hastigheder 1..7

[Motor overload prot]
Motoroverlastbeskyttelse

[Motor thermal prot.]
Motor termiskbeskyttelse

[Mot Voltage Boost]
Motorspændings boost

[Mot cont. mode sel.]
Vælg motorstyringsmetode

[Motor rated voltage]
Motor mærkespænding

[Motor rated freq.]
Motor mærkefrekvens

[Low limit frequency]
Lav frekvensgrænse

[Upper limit freq]
Høj frekvensgrænse

[Max frequency]
Maksimum frekvens

[Deceleration time 1]
Rampened tid 1

[Acceleration time 1]
Rampeop tid 1

[Local mot. direction]
Lokal motorretning

[Parameter reset]
Nulstil alle parametre

[AO scaling]
Analogud skalering

[AO funct. selection]
Analogud funktion

[Frequency mode sel]
Frekvensreference

[Command mode sel]
Kommandokanal

[Auto set function]
Auto funktioner

[Auto ramp]
Automatisk op/ned rampe

[Motor rated voltage]
Motor mærkespænding

[Motor rated freq.]
Motor mærkefrekvens

[Motor rated speed]
Motor mærkehastighed o/m.

[Motor rated current]
Motor mærkestrøm

[Auto-tuning drive]
Auto-tun motor

[Motor Current Limit]
Motor strømgrænse.

[Mot cont. mode sel.]
Vælg motorstyringsmetode

[AO scaling]
Analogud skalering

[Motor thermal prot.]
Motor termiskbeskyttelse

[Upper limit freq]
Høj frekvensgrænse

[Low limit frequency]
Lav frekvensgrænse

[Deceleration time 1]
Rampened tid 1

[Acceleration time 1]
Rampeop tid 1

[Auto ramp]
Automatisk op/ned rampe

[Drive run time 100h]
Drifttid

[Drive service alarm]
Servicealarmer

Nbiii [Mdb com stat]
Modbus status

[Past fault]
Seneste fejl

[Comm. counter 1]
Kommunikationstæller 1

[Comm. counter 2]
Kommunikationstæller 2

[Motor speed rpm]
Motorhastighed o/m

[Drive out. rat. cur. A]
Drev strømniveau

[Total motor power]
Total motoreffekt

[Total input power]
Total indgangseffekt

[PID computed ref.]
PID reference

[PID feedback]
PID procesværdi

[Memory ver.]
Memory version

[CPU MMI ver.]
CPU version

[CPU CTRL ver.]
CPU CTRL version

[Relay map]
Relæ tilstande

[LOGIC INPUT MAP] 
Tilstand for digitale 
indgange

[Motor frequency]
Motorfrekvens

[Output power KW]
Udgangseffekt i kW

[Input power KW]
Indgangseffekt i kW

[Drive load %]
Belastning i %

[Torque current]
Momentstrøm

[Motor torque %]
Motormoment %

[Motor voltage]
Motorspænding

[Line voltage]
Netspænding

[Motor current]
Motorstrøm

[Speed reference]
Hastighedsreference

(1)

F r - F(1) [Direction]
Motorretning

Fr-F = retning frem 

Fr-r = returretning

Roterer forlængs.

Roterer baglængs

TILSTAND
Undermenu
[Quick menu] [Hurtigmenu]

Download ATV212 via www.schneider-electric.com, eller QRkoden på forsiden.

MODE

MODE

MODE

AU1

ACC

dEC

LL

UL

tHr

FM

Pt

uL

uLu

F415

F417

F601

F400

MODE
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3-faset spændningsforsyning:    380…415 V 50/60 Hz

0.75 ATV 212H075N4

Frekvensomformer
typenummer

Motorstørrelse KW Kortslutnings-
beskyttelse
typenummer **)

Kortslutnings-
beskyttelse 
størrelse 
Ampere (A)

Kontaktorer *)
monteret før 
frekvensomformer
typenummer 

GV2 L07 2.5 LC1 D09••

1.5 ATV 212HU15N4 GV2 L08 4 LC1 D09••

2.2 ATV 212HU22N4 GV2 L10 6.3 LC1 D09••

3 ATV 212HU30N4 GV2 L10 6.3 LC1 D09••

4 ATV 212HU40N4 GV2 L14 10 LC1 D09••

5.5 ATV 212HU55N4 GV2 L16 14 LC1 D09••

7.5 ATV 212HU75N4 GV2 L20 18 LC1 D09••

11 ATV 212HD11N4 GV2 L22 25 LC1 D09••

15 ATV 212HD15N4 GV2 L32 32 LC1 D18••

18.5 ATV 212HD18N4 GV3 L40 40 LC1 D32••

22 ATV 212HD22N4S GV3 L50 50 LC1 D32••

22 ATV 212HD22N4 GV3 L50 50 LC1 D32••

30 ATV 212HD30N4 GV3 L65 65 LC1 D40••

37 ATV 212HD37N4 NS80HMA80 80 LC1 D80••

45 ATV 212HD45N4 NSX100•MA100 100 LC1 D115••

55 ATV 212HD55N4 NSX160•MA150 150 LC1 D115••

75 ATV 212HD75N4 NSX250•MA220 220 LC1 F185••

G
V

2
 L

2
0

L
C

1
 D

0
9

A
T

V
 2

1
2

H
U

4
0

N
4

*) Indsæt B7 for 24 VDC spolespænding eller P7 for 230 VAC spolespænding i stedet for de 2 prikker

**) Indsæt bryde proformace klasse i stedet for den sorte prik (B=25 kA, F=36 kA, N=50 kA, H=70 kA, S=100 kA eller L=150 kA)

Kortslutningsbeskyttelse: IP21 typer 3x400 V

Kortslutningsbeskyttelse: IP55 typer 3x400 V

1012

3-faset spændningsforsyning:   :  380…415 V 50/60 Hz

0.75 ATV 212W075N4
ATV 212W075N4C

GV2 L07 2.5 LC1 D09••

1.5 ATV 212WU15N4
ATV 212WU15N4C

GV2 L08 4 LC1 D09••

2.2 ATV 212WU22N4
ATV 212WU22N4C

GV2 L10 6.3 LC1 D09••

3 ATV 212WU30N4
ATV 212WU30N4C

GV2 L10 6.3 LC1 D09••

4 ATV 212WU40N4
ATV 212WU40N4C

GV2 L14 10 LC1 D09••

5.5 ATV 212WU55N4
ATV 212WU55N4C

GV2 L16 14 LC1 D09••

7.5 ATV 212WU75N4
ATV 212WU75N4C

GV2 L20 18 LC1 D09••

11 ATV 212WD11N4
ATV 212WD11N4C

GV2 L22 25 LC1 D09••

15 ATV 212WD15N4
ATV 212WD15N4C

GV2 L32 32 LC1 D18••

18.5 ATV 212WD18N4
ATV 212WD18N4C

GV3 L40 40 LC1 D25••

22 ATV 212WD22N4
ATV 212WD22N4C

GV3 L5050 50 LC1 D32••

30 ATV 212WD30N4
ATV 212WD30N4C

GV3 L65 65 LC1 D40••

37 ATV 212WD37N4
ATV 212WD37N4C

NS80HMA80 80 LC1 D80••

45 ATV 212WD45N4
ATV 212WD45N4C

NSX100•MA100 100 LC1 D80••

55 ATV 212WD55N4
ATV 212WD55N4C

NSX160•MA150 150 LC1 D115••

75 ATV 212WD75N4
ATV 212WD75N4C

NSX250•MA150 150 LC1 D115 ••

G
V

3
 L

4
0

L
C

1
 D

2
5

A
T

V
 2

1
2

W
D

1
8

N
4

Frekvensomformer
typenummer

Motorstørrelse KW Kortslutnings-
beskyttelse
typenummer **)

Kortslutnings-
beskyttelse 
størrelse 
Ampere (A)

Kontaktorer *)
monteret før 
frekvensomformer
typenummer 

*) Indsæt B7 for 24 VDC spolespænding eller P7 for 230 VAC spolespænding i stedet for de 2 prikker

**) Indsæt bryde proformace klasse i stedet for den sorte prik (B=25 kA, F=36 kA, N=50 kA, H=70 kA, S=100 kA eller L=150 kA)

12
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Motorkabellængder med det indbyggede EMC filter i forhold til de forskellige EMC        
kategorier:

Ønskes længere motorkabler på IP21 typerne, skal der påbygges eksterne EMC filtre:
Filtrene kan påbygges under frekvensomformeren eller på siden efter ønske.

Frekvensomformer type Maks længde på motorkablet ved 6-16 kHz switchfrekvens     
 

 
  

  

EN 55011
 

 Klasse B gruppe 1 
  

EN 55011 Classe A gruppe 1
 

   
  IEC/EN 61800-3 kategori C1 IEC/EN 61800-3 

 Kategori C2 Kategori C3 

m m m

IP 21 drevdr

ATV 212H075N4…HU22N4 – 20 20

ATV 212HU30N4…HU55N4 – 5 20

ATV 212HU75N4, HD11N4 – 5 20

ATV 212HD15N4, HD18N4 – 5 20

ATV 212HD22N4S – – 5

ATV 212HD22N4, HD30N4 – – 20

ATV 212HD37N4, HD45N4 – – 20

ATV 212HD55N4, HD75N4 – – 100

UL Type 12/IP 55 drev

ATV 212W075N4…WU22N4 – 5 –

ATV 212WU30N4…WU55N4 – 5 20

ATV 212WU75N4 – 5 10

ATV 212WD11N4, WD15N4 – 5 10

ATV 212WD18N4 – 5 20

ATV 212WD22N4, WD30N4 – 5 –

ATV 212WD37N4, WD45N4 – – 20

ATV 212WD55N4, WD75N4 – – 100

ATV 212W075N4C…WU22N4C 20 20 20

ATV 212WU30N4C…WU55N4C 20 50 50

ATV 212WU75N4C 20 50 50

ATV 212WD11N4C, WD15N4C 20 50 50

ATV 212WD18N4C 20 50 50

ATV 212WD22N4C, WD30N4C 20 50 50

ATV 212WD37N4C, WD45N4C 20 50 50

ATV 212WD55N4C, WD75N4C 20 20 50

 

 

33

M1

 3  

L1

L2

L3

ATV 212•••• N4 ATV 212W••• N4C
 med indbygget filter 

2

1

2

1References       
Frekvensomformer type Maks længde på motorkablet 

ved 6-16 kHz switchfrekvens
    

       
Nominel 
filter strøm  
(In)

  Maksimal 
lækstrøm
(mA)

  Varmetab
(W)

 Filter 
typenummer

EN 55011
Klasse B gruppe 1

  
 

EN 55011
Klasse A gruppe 1

   
  

IEC/EN 61800-3
kategori C1

  
 

IEC/EN 61800-3
kategrori C2 & C3

  
   

m m A mA W

3-faset forsyning:   380…480  V  50/60  Hz

ATV 212H075N4 20 50 15 13.8 0.13 VW3 A31 404

ATV 212HU15N4 20 50 15 13.8 0.45 VW3 A31 404

ATV 212HU22N4 20 50 25 13.8 0.9 VW3 A31 404

ATV 212HU30N4 20 50 25 37 1 VW3 A31 406

ATV 212HU40N4 20 50 25 37 1.6 VW3 A31 406

ATV 212HU55N4 20 50 25 37 3 VW3 A31 406

ATV 212HU75N4 20 90 47 42.8 1.9 VW3 A31 407

ATV 212HD11N4 20 90 47 42.8 3.9 VW3 A31 407

ATV 212HD15N4 20 50 49 42.8 9.2 VW3 A31 409

ATV 212HD18N4, HD22N4S 20 50 49 42.8 13.8 VW3 A31 409

ATV 212HD22N4 – 100 90 84.5 7.3 VW3 A4 406

ATV 212HD30N4 – 100 90 84.5 13.5 VW3 A4 406

ATV 212HD37N4 100 100 92 106 16 VW3 A4 407

ATV 212HD45N4 100 100 92 106 23 VW3 A4 407

ATV 212HD55N4 100 100 180 193 18 VW3 A4 408

ATV 212HD75N4 100 100 180 193 34 VW3 A4 408

M1

 3  

L1

L2

L3

Ekstern 
EMC filter

  
ATV 212H••• N4

Bund- eller side montage

13

14
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Fejl Navn Mulig årsag Afhjælpning
CF 12 [Download transfer fault] Ugyldig konfiguration.

Konfigurationen indlæst i frekvensomformeren 
igennem bus eller kommunikationsnetværk, er 
ikke i overensstemmelse. 
• Overførsel ved hjælp af PC software er 
mislykket på grund af spændingsforskelle 
(for eksempel upload af en ATV212•••N4
konfiguration til en ATV212•••M3).

• Kontrollér konfigurationen indlæst tidligere.
• Indlæs en kompatibel konfiguration.
• For at downloade, skal du fjerne markeringen i "Display
Kommunikationsfejl" (Tool/Environnement option/Startup/
Comm.).

E-18 [VIA Signal fault] • VIA analog signalet er under niveauet 
indstillet af parameter F633.

• Kontrollér signalet ved VIA og ret årsagen til signaltab. 
• Kontroller, at parameter F633 er indstillet korrekt.

E–19 [CPU communication 
err.]

• Kommunikationsfejl imellem kontrol CPU’er. • Kontakt Schneider Electric for reparation af frekvens-
omformeren.

E–20 [Excess torque boost fit] • Momentforstærkningsparametre 
  [Auto Torque Boost] (F402) er for høj.
• Motorens impedans er for lav.

• Gentag auto-tune og juster parametrene   [Auto Torque Boost]        
(F402).

Under deceleration når
[Mot. forts. tilstand sel.] (Pt) = (1) [Quadr. U/F]
med 3 betingelser:
- Driftstop
- Belastningsstrøm > 88% x [Motor Current 
Limitation] (F601)
- For lang deceleration, [Max frequency]
(FH) / [Decelerations time 1] (DEC) x 2 ms.
< 0.01Hz

• Indstil [Auto ramp] (FAU1) = ( ) [Disable].
• Reducer decelerationsrampen med [Deceleration time 2]         
(F501) og [Commut. Ramp freq.] (F505).

E–21 [CPU error 2 fault] • CPU styrekortet er defekt. • Kontakt Schneider Electric for reparation af frekvens-
omformeren.

E38 [EEprom pwr incompat.] • Eeprom effektstørrelse inkompatibel. • Kontakt Schneider Electric for reparation af frekvens-
omformeren.

EEP1 [EEPROM error 1 fault] • Data skrivefejl er opstået. • Sluk og tænd frekvensomformeren for, at nulstille fejlen.
EEP2 [EEPROM error 2 fault] • Spændingen blev fjernet fra frekvens-

omformeren under parameter reset hvilket har 
forsaget data skrivefejl.

• Sluk og tænd frekvensomformeren for, at nulstille fejlen og 
prøv parameter reset operationen igen.
• Hvis fejlen ikke forsvinder, skal du kontakte Schneider Electric 
for reparation af frekvensomformeren.

EEP3 [EEPROM error 3 fault] • En data læsefejl er opstået. • Sluk og tænd frekvensomformeren for, at nulstille fejlen.
EF2 [Ground fault] • Jordfejl i motor eller motorkabel. • Tjek motor eller motorkabel for jordfejl. 
EPH0 [Output phase loss fault] • Tab af en eller flere udgangsfaser. • Bestem årsagen til den/de manglende fase(r) (f.eks. en dårlig 

forbindelse, udgang afbrudt, for lille motor eller en åben vikling i 
motoren) og afhjælp problemet.
• Kontroller parameter F605.

EPH1 [Input phase loss fault] • Tab af en indgående fase. • Bestem årsagen til den manglende fase (f.eks. en dårlig 
forbindelse, sprunget sikring) og afhjælp problemet.
• Kontroller parameter F608.

Err1 [Speed ref. error fault] Parametre F202, F203, F210, eller F212 er sat 
forkert.

• Indstil parametrene korrekt.

Err2 [ROM fault] • Styrekortet ROM er defekt. • Kontakt Schneider Electric for reparation af frekvens-
omformeren.

Err3 [ROM fault] • Styrekortet ROM er defekt. • Kontakt Schneider Electric for reparation af frekvens-
omformeren.

Err4 [CPU fault 1] • Styrekortet ROM er defekt. • Kontakt Schneider Electric for reparation af frekvens-
omformeren.

Err5 [Com RJ45 fault] • Seriel kommunikations fejl. Kontrollér netværksudstyr og kabler.
• Kontrollér indstillingen af kommunikations timeout parametre, 
F803.
• Kontrollér stik og kabel til det eksterne grafiske display.
• Kontrollér indstilling af parameter F829.

Err7 [Current sensor fault] • Motor strømføler er defekt. • Udskrift frekvensomformeren.
Err8 [Network error fault] • Netværks kommunikations fejl. • Kontrollér netværksudstyr og kabler.
Err9 [Remote keypad fault] • Kabelforbindelse til det grafiske display er 

afbrudt.
• Kontrollér RJ 45 kabel.

Etn1 [Auto-tuning fault] Parametrene F401 til F494 er forkert indstillet.
• Motoren er for stor til frekvensomformeren.
• Motorkabel er for lille el. er afbrudt.
• Motoren roterer stadig ved start af auto-tune.
• Frekvensomformeren forsyner ikke en 3-
faset ~ induktionsmotor.

Indstil parameter F401 til F494 korrekt.
• Brug et større frekvensomformeren.
• Brug et kraftigere motorkabel. 
• Kontrollér, at motoren er stoppet før start af auto-tune.
• Brug kun frekvensomformeren til forsyning af en 3-faset~  
induktionsmotor.

Etyp [Drive fault] • Effektkortet er defekt. • Indstil parameteret [Paramter reset] (TYP) til 6.
• Hvis det ikke fjerner den fundene fejl, udskift da frekvens-
omformeren. 

15 Alarmer
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15 Alarmer
Fd1 [Closed damper 1 fault] • Spjældet er låst i lukket position. • Indstil [spjæld flt adfærd] (F583) til 0.
• Kontrollér FL relæforbindelse (FLA / FLB).
• Kontrollér relæ konfiguration (F130 / F132).

Fd2 [Closed damper 2 fault] • Spjæld blokeret, åben eller fastlåst. • Indstil [spjæld fdb type] (F580) til 0 eller 1. 
• Kontrollér FL relæforbindelse (FLA / FLB).
• Kontrollér relæ konfiguration (F130 / F132).

N020 [Total input power] • Den akkumulerede indgangseffekt værdi er      
mere end 999,999 [kWh].

• Fjern den akkumulerede indgangseffekt værdi ved hjælp af 
logisk input funktion 51, eller parameter F748.

0C1 [Overcurrent
acceleration]

Accelerationstid er for kort
• Indstilling af parameter [Mot. Cont. Mode. 
sel.] (Pt) er forkert.
• Frekvensomformeren starter med en 
roterende belastning.
• Frekvensomformeren forsyner en motor med 
lav impedans.
• Jordfejl.

• Øg accelerationstidens parametre (ACC eller F500).
• Vælg den korrekte indstilling for parameter [Mot. Cont.   
   Mode sel.] (Pt).
• Aktiver ”catch on the fly” parameter F301.
• Juster switch frekvens parameter F300.
• Indstil parameter F316 til 1 eller 3.

0C1P [SC or ground fault acc.] • Kortslutning eller jordfejl under acceleration. • Anvend et 1000 [V] test værktøj (megger), kontrollér motoren 
og kabler for jordfejl.

0C2 [Overcurrent
deceleration]

• Decelerations tiden er for kort.
• Jordfejl.

• Øg deceleration tids parametre (dEC eller F501)
• Indstil parameter F316 til 1 eller 3.

0C2P [SC or ground fault dec.] • Kortslutning eller jordfejl under deceleration. • Anvend et 1000 [V] test værktøj (megger), kontrollér  motoren 
og kabler for jordfejl.

0C3 Overcurrent cont.
speed]

• Pludselig ændring i belastningen.
• Unormal belastningstilstand.

• Reducér belastningsudsving.
• Kontrollér belastning.
• Indstil parameter F316 til 1 eller 3.

0C3P [SC/ground flt cont. spd] • Kortslutning eller jordfejl under drift med 
konstant fart.

• Anvend et 1000 [V] test værktøj (megger), kontrollér  motoren 
og kabler for jordfejl.

0CA [SC inverter at start] • Jordfejl ved opstart. • Anvend et 1000 [V] test værktøj (megger), kontrollér  motoren 
og kabler for jordfejl.

0CL [SC mot. cable at start] • Fase til fase kortslutning på udgangsside.
• Motorens impedans er for lav.

• Anvend et 1000 [V] test værktøj (megger), kontrollér motoren 
og kabler for jordfejl.

0H [Drive
overtemperature]

• Frekvensomformerens ventilator fungerer 
ikke.
• Omgivelsestemperaturen er for høj.
• En indkapslet luftventil er blokeret.
• En varmekilde er for tæt på frekvens-
omformeren.
• Fejl på kølepladens temperatursensor.

• Genstart frekvensomformeren efter den er kølet ned, og fejlen 
er nulstillet.
• Sænk omgivelsestemperaturen ved, at øge pladsen omkring 
frekvensomformeren, og fjern enhver varmeudviklende kilde 
tæt på frekvensomformeren. 
• Kontrollér drift af ventilator. 

0H2 [PTC overheating] • Den eksterne PTC-føler indbygget i 
motorens viklinger, indikerer en 
overophedning.

• Undersøg om motoren er overbelastet.
• Kontrollér PTC for korrekt drift.

0L1 [Drive overload] • Accelerationstiden er for kort.
• DC indgangsniveau for højt.
• Indstilling af parameter [Mot. Cont. Mode 
sel.] (Pt) er forkert.
• Frekvensomformeren starter med en 
roterende belastning.
• Belastningen er for stor.

• Øg accelerationstids parameter (ACC eller F500).
• Reducer parameter indstilling F251 og/eller F252.
• Vælg den korrekte indstilling for parameter [Mot. Cont. Mode 
sel.] (Pt).
• Aktiver ”catch on the fly” parameter F301.
• Indtil parameter F302 til 2.
• Brug en frekvensomformer med en højere effekt.

0L2 [Motor overload] • Indstilling af parameter [Mot. Cont. Mode 
sel.] (Pt) er forkert.
• Motoren overbelastes.
• Kontinuerlig drift ved lav hastighed.

• Vælg den korrekte indstilling for parameter [Mot. Cont. Mode 
sel.] (Pt).
• Kontrollér belastning.
• Indstil parameteren OLM der bestemmer det overbelastnings-
niveau motoren kan modstå ved lav hastighed.

OP1 [Overvoltage 
acceleration]

• Indgangsspændingen svinger unormalt.
• Net effekten er større end 200 kVA.
• Ind/udkobling af fasekompenseringsanlæg. 
• SCR skift på el-nettet.
• Frekvensomformeren starter med en 
roterende belastning.
• Intermitterende output fasefejl.

• Installer en netinduktans.
• Aktiver ”catch on the fly” parameter F301.
• Indtil parameter F302 til 2.
• Bestem årsagen til den manglende udgangsfase (f.eks. en 
dårlig forbindelse, udgangsafbryder eller en åben vikling i 
motoren) og afhjælp problemet.

0P2 [Overvolt. deceleration] Decelerations tiden er for kort.
• For stor inertibelastning. 
• Indgangsspændingen svinger unormalt.
• Net effekten er større end 200 kVA.
• SCR skift på el-nettet.
• Frekvensomformeren starter med en 
roterende belastning.
• Intermitterende udgangsfasefejl. 

• Forøg deceleration tids parameter (dEC eller F501).
• Aktivér parameter F305.
• Installer en netinduktans.
• Kontrollér ind og udgangsfaser for manglende forbindelse.
• Aktivér ”catch on the fly” parameter F301.
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0P3 [Overvoltage cont. 
speed]

• Indgangsspændingen svinger unormalt.
• Net effekten er større end 200 kVA.
• Ind/udkobling af fasekompenseringsanlæg. 
• SCR skift på el-nettet.
• Frekvensomformeren regenererer – 
belastningen forårsager, at motoren kører ved 
en frekvens højere end frekvensomformerens 
udgangsfrekvens.
• Intermitterende output fasefejl.

• Installer en netinduktans.
• Kontrollér ind- og udgangsfaser for manglende forbindelse.

0t [Overtorque] • Det beregnede motormoment har nået 
niveauet i parameter F616.

• Juster indstillingen af parametrene F615 og F616 som 
nødvendigt.

S0UT [PM motor step-out] 
(permanent 
magnetmotor er ude af 
synkronisering)

• Motoren sidder fast.
• Udgangsfasetab.
• Høj pulsbelastning. 

• Kontrollér belastning og ret fastklemt tilstand.
• Kontrollér tilstand af fortrådning til motor.
• Kontrollér for høje belastningspulser.

UC [Underload] • Den målte motorstrøm er faldet under den 
indstillede parameter F611.

• Kontrollér om parameter F610 - F612 er korrekt indstillet.

UP1 [Undervoltage] • Indgangsspændingen er for lav. • Kontrollér indgangsspændingen og ret fejlen.
• Vælg den korrekte indstilling for parameter F627.
• Aktivér ”catch on the fly” parameter F301.
• Indstil parameter F302 til 2.

Atn1 [Auto tune] • Auto-tuning under udførelse. • Normal tilstand hvis beskeden forsvinder efter nogle få 
sekunder.

CLr [Reset active] • Hvis en fejl vises i displayet, så vises denne 
besked når STOP-knappen er trykket.

• Tryk på STOP-knappen igen for, at nulstille fejlen.

db [DC braking] • DC bremsning i gang. • Beskeden forsvinder kort tid efter DC-bremsningen er stoppet.
db0n [dbOn] • En DC bremse aktiveret. • Funktionen er aktiv.
E–17 [HMI error] • En knap på det grafiske display er holdt nede 

i mere end 20 sekunder.
• Fejl på det grafiske display.

• Slip knappen på det grafiske display.
• Hvis fejlen ikke forsvinder så skift displayet.

E1 [Excess value] Den 
maksimale værdi som 
kan vises er 
overskredet.

• Antallet af cifre for værdien som frekvens, er 
mere end 4 (Største ciffer har højeste 
prioritet).

• Reducer enheden for frekvens [Customized freq val] (F702).

E0FF [Loc. Stop en.] • Den røde stopknap i fronten kan anvendes 
til, at stoppe i både lokal og fjernstyring.

• Tryk STOP-knap for nødstop. Ophæv nødstop ved, at trykke 
hen på anden knap.

Err1 [Speed ref alarm] • Indstillingerne for frekvenssignal i punkt 1 og 
2 er for tæt på hinanden.

• Indstil frekvensgrænsen i punkterne 1 og 2 længere fra 
hinanden.

h999 [Pin&1MWh] 
Indgangseffekt

• kWh-tæller for indgangseffekt er større end 
999.99 kWh.

• Tryk og hold ENT-knap i min. 3 sek., når spændingen er 
frakoblet, eller når den digitale indgangsfunktion CKWH er aktiv 
eller vist i display.

H999 [Pin&1MWh] 
Udgangseffekt

• kWh-tæller for udgangseffekt er større end 
999.99 kWh.

• Tryk og hold ENT-knap i min. 3 sek., når spændingen er 
frakoblet, eller når den digitale indgangsfunktion CKWH er aktiv 
eller vist i display.

HEAd
End

[Head]
[End]
Visning af første/sidste 
dataobjekt

• Det første og sidste dataobjekt i auh 
datagruppe vises.

• Tryk MODE knap for, at gå ud af menuen.

HI
LO

[High]
[Low]
Parameter justeringsfejl

• Under parametrering har en indtastet værdi, 
overskredet grænserne for minimum eller 
maximum værdi for denne parameter.

• Indtast en værdi som er inde for grænserne.

InIt [Initialization] • Parametre bliver initialiseret til 
fabriksindstillinger.

• Normal tilstand hvis beskeden forsvinder efter nogle 
sekunder.

LStP [Low speed stop] Auto-
stop
Pga. konstant drift ved 
minimum hastighed

• Den automatiske stop funktion valgt i F256 
blev aktiveret.

• For at deaktivere stopfunktionen:
Øg frekvensreferencen til en værdi over minimumsfrekvensen 
LL+F391 eller fjern driftsignalet.

N0FF [Line undervolt flt] • Fase-fase spændingen på indgangs-
terminalerne er for lave.

• Mål netspændingen på tilgangsklemmerne.
Hvis spændingen er ok skal frekvensomformeren repareres.

OFF [Drive stop] • ST-CC (Tilladt drift) signal er inaktiv. • Aktivér ST-CC signalet.
NST [Lock State] • Logisk indgang er allerede aktiv, da 

funktionen blev tildelt Li.
• Logisk indgang er allerede aktiv, da en 
konfigurationsoverførsel blev udført med en 
funktion tildelt denne indgang.

• Deaktivér den konfigurerede logiske indgang.

Rtry [Auto reset] • Frekvensomformeren er ved, at genstarte 
efter en fejl.
• Midlertidig stop opstod.

• Frekvensomformeren fungerer normalt, hvis det genstarter 
efter nogle sekunder.
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ST0P [Stop supply] 
Stop efter kortvarig 
spændingsudfald er 
aktiv.

• Kortvarig spændingsudfald får frekvens-
omformeren til, at friløbsstoppe hvis funktion-
en F302 er aktiv (kort spændingsudfalds- 
frekvensomformerudgang slukkes).

• For at genstarte resettes fejlen eller et nyt startsignal 
aktiveres.

E [STOP]
Blinker

• STOP-knappen på fronten blev aktiveret 
under drift, uden frekvensomformeren var i 
lokal styringstilstand.

• Hvis F735 er 0 kan tilstanden fjernes ved, at trykke STOP-
knappen igen.
• Alternativt sluk og tænd frekvensomformeren.

Alarm Navn Beskrivelse
C [Current alarm] • Strømbegrænsningen er aktiv.

• For mere information, referer til parameter F601 (se side 69 i prog.manual) og F185 (se side 74).
P [DC bus alarm] • Frekvensomformeren nærmer sig en overspændingsfejl pga. for høj netforsyning, regenerativ motor, eller en 

kombination af disse. For mere information, referer til parameter F305 og F626 (se side 128 i prog. manual).
L [Motor overload al] • Motor overlast timeren har overskredet 50% af det termiske alarmniveau.
H [Drv overheat alrm] • Frekvensomformeren har overskredet alarmniveau for overophedning.

15 Alarmer
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Download

ATV212

manual

        Tilbehør

Sikkerhedsafbryder til montage i ATV212W til og med 5,5 kW

Montagebeslag VW3A21801

Betjeningshoved KCD1PZ  

Kontaktelement ved 0,75 til 4 kW V02

Kontaktelement ved 5,5 kW V01      KCD1PZ

Potentiometer til montage i front IP54 til og med 5,5 kW VW3A58866
Gratis software
Download på www.schneider-electric.com PCsoft

Programmeringskabel 3 m TCSMCNAM3M002P

Kommunikationsinterfacekort for LonWorks VW3A21212

Ekstern display med dansk tekst

Grafisk display VW3A1101

3 m kabel for VW3A1101 VW3A1104R30      

Adapter mellem grafikdisplay og kabel VW3A1105

Montagekit for grafisk display ved montage i tavlefront (IP65) VW3A1102      VW3A1101

PFI relæ til frekvensomformere Class B

25A 300mA lækstrøm 16751

40A 300mA lækstrøm 16753

63A 300mA lækstrøm 16757

80A 300mA lækstrøm 16761

125A 300mA lækstrøm 16764

            16753

Lækstrømme for ATV212 fra de indbyggede EMC filtre

ATV212_075N4 til ATV212_U22N4  Class A / cat. C2 4,5 mA

ATV212_U30N4 til ATV212_U55N4  Class A / cat. C2 5,8 mA

ATV212_U75N4 til ATV212_D11N4  Class A / cat. C2 2,9 mA

ATV212_D15N4 til ATV212_D18N4  Class A / cat. C2 4,8 mA

ATV212_D22N4 til ATV212_D30N4  Class A / cat. C2 25,3 mA

ATV212_D37N4 til ATV212_D45N4  Class A / cat. C2 21,5 mA

ATV212_D55N4 til ATV212_D75N4  Class A / cat. C2 9,1 mA

ATV212W075N4C til ATV212WU22N4C  Class B / cat. C1 18,4 mA

ATV212WU30N4C til ATV212WU55N4C  Class B / cat. C1 42,8 mA

ATV212WU75N4C til Class B / cat. C1 37,2 mA

ATV212WD11N4C til ATV212WD15N4C  Class B / cat. C1 81 mA

ATV212WD18N4C  Class B / cat. C1 77,2 mA

ATV212WD22N4C til ATV212WD30N4C  Class B / cat. C1 25,3 mA

ATV212WD15N4C til ATV212WD18N4C  Class B / cat. C1 84,5 mA

ATV212WD37N4C til ATV212WD45N4C  Class B/ cat. C1 53,6 mA

ATV212WD55N4C til ATV212WD75N4C  Class B / cat. C1 56,9 mA

Bemærk: Ved flere omformere på samme forsyning, summeres lækstrømmene.

16
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