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Quick Guide

VLT® Micro Drive FC 51

1 Quick Guide

1.1 Safety

AWARNING

HIGH VOLTAGE

Frequency converters contain high voltage when
connected to AC mains input, DC supply, or load sharing.
Failure to perform installation, start-up, and maintenance
by qualified personnel can result in death or serious
injury.

. Only qualified personnel must perform instal-
lation, start-up, and maintenance.

AWARNING

UNINTENDED START

When the frequency converter is connected to AC mains,
the motor may start at any time, causing risk of death,
serious injury, equipment, or property damage. The
motor can start by means of an external switch, a
fieldbus command, an input reference signal from the
LCP or LOP, or after a cleared fault condition.

. Disconnect the frequency converter from mains
whenever personal safety considerations make
it necessary to avoid unintended motor start.

° Press [Off/Reset] on the LCP before
programming parameters.

. The frequency converter, motor, and any driven
equipment must be in operational readiness
when the frequency converter is connected to
AC mains.

NOTIC.

The [Off/Reset] key is not a safety switch. It does not
disconnect the frequency converter from mains.

AWARNING

DISCHARGE TIME

The frequency converter contains DC-link capacitors,
which can remain charged even when the frequency
converter is not powered. High voltage can be present
even when the warning LED indicator lights are off.
Failure to wait the specified time after power has been
removed before performing service or repair work can
result in death or serious injury.

. Stop the motor.

. Disconnect AC mains and remote DC-link power
supplies, including battery back-ups, UPS, and
DC-link connections to other frequency
converters.

. Disconnect or lock PM motor.

. Wait for the capacitors to discharge fully. The
minimum duration of waiting time is specified
in Table 1.1.

° Before performing any service or repair work,
use an appropriate voltage measuring device to
make sure that the capacitors are fully

discharged.
Size Minimum waiting time (minutes)
M1, M2, and M3 4
M4 and M5 15

Table 1.1 Discharge Time

Leakage current (>3.5 mA)

Follow national and local codes regarding protective
earthing of equipment with a leakage current >3,5 mA.
Frequency converter technology implies high frequency
switching at high power. This generates a leakage current
in the ground connection. A fault current in the frequency
converter at the output power terminals might contain a
DC component, which can charge the filter capacitors and
cause a transient ground current. The ground leakage
current depends on various system configurations
including RFI filtering, screened motor cables, and
frequency converter power.

EN/IEC61800-5-1 (Power Drive System Product Standard)
requires special care if the leakage current exceeds 3.5 mA.
Reinforce Grounding in 1 of the following ways:

. Grounding wire of at least 10 mmZ.

. 2 separate ground wires both complying with the
dimensioning rules.

6 Danfoss A/S © 05/2016 All rights reserved.
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See EN 60364-5-54 § 543.7 for further information.

Using RCDs

Where residual current devices (RCDs), also known as earth
leakage circuit breakers (ELCBs), are used, comply with the
following:

. Use RCDs of type B that can detect AC and DC
currents.

. Use RCDs with an inrush delay to prevent faults
due to transient ground currents.

. Dimension RCDs according to the system configu-
ration and environmental considerations.

Motor thermal protection

Motor overload protection is possible by setting 7-90 Motor
Thermal Protection to [4] ETR trip. For the North American
market: Implemented ETR function provides class 20 motor
overload protection, in accordance with NEC.

Installation at high altitudes
For altitudes above 2000 m, contact Danfoss regarding
PELV.

1.1.1 Safety Instructions

. Make sure that the frequency converter is
properly grounded.

. Do not remove mains connections, motor
connections, or other power connections while
the frequency converter is connected to power.

. Protect users against supply voltage.

. Protect the motor against overloading according
to national and local regulations.

. The ground leakage current exceeds 3.5 mA.
Ground the frequency converter properly.

. The [Off/Reset] key is not a safety switch. It does
not disconnect the frequency converter from
mains.

1.2 Introduction

1.2.1 Purpose of the Manual

These operating instructions provide information for safe
installation and commissioning of the VLT® Micro Drive FC
51 frequency converter.

The operating instructions are intended for use by
qualified personnel.

To use the frequency converter safely and professionally,
read and follow the operating instructions. Pay particular
attention to the safety instructions and general warnings.
Always keep these operating instructions with the
frequency converter.

VLT® is a registered trademark.

1.2.2 Additional Resources

Additional resources are available to understand advanced
frequency converter functions and programming:

. The VLT® Micro Drive FC 51 Programming Guide
provides greater detail on working with
parameters and many application examples.

. The VLT® Micro Drive Design Guide provides
detailed information about capabilities and
functionality to design motor control systems.

. Instructions for operation with optional
equipment, and replacement of components.

Supplementary publications and manuals are available at:
vit-drives.danfoss.com/Support/Technical-Documentation/

€ @ @ ~

The frequency converter complies with UL 508C thermal
memory retention requirements. For more information,
refer to the section Motor Thermal Protection in the
product-specific design guide.

1.2.3 IT Mains

NOTIC

IT MAINS

Installation on isolated mains source, that is IT mains.
Maximum supply voltage allowed when connected to
mains: 440 V.

As an option, Danfoss offers recommended line filters for
improved harmonics performance. Table 1.10

1.2.4 Avoid Unintended Start

While the frequency converter is connected to mains, the
motor can be started/stopped using digital commands, bus
commands, references, or via the LCP (local control panel).
To avoid unintended start:

. Disconnect the frequency converter from mains
for personal safety considerations.

. Always press [Off/Reset] before changing
parameters.

MGO02BB4P
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Equipment containing electrical components
must not be disposed of together with domestic
waste.

It must be separately collected with electrical
and electronic waste according to local and
currently valid legislation.

1.3 Installation

1. Disconnect the FC 51 from mains (and external
DC supply, if present).

2. Wait for 4 minutes (M1, M2, and M3) and 15
minutes (M4 and M5) for discharge of the DC-link.
See Table 1.1.

3. Disconnect the DC bus terminals and the brake
terminals (if present).

4, Remove the motor cable.

1.3.1 Side-by-side Installation

The frequency converter can be mounted side-by-side for
IP20 rating units and requires 100 mm clearance above
and below for cooling. Refer to chapter 1.7 Specifications for
details on environmental ratings of the frequency
converter.

8 Danfoss A/S © 05/2016 All rights reserved. MGO02BB4P
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1.3.2 Mechanical Dimensions

A template for drilling is found on the flap of the packaging.
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Power [kW] Height [mm] Width [mm] | Depth" [mm] | Maximum
weight
A (including
Enclosure | 1x200-240 V | 3x200-240 V | 3x380-480 V A . a B b C [kg]
decoupling plate)
M1 0.18-0.75 0.25-0.75 0.37-0.75 150 205 140.4 70 55 148 1.1
M2 1.5 1.5 1.5-2.2 176 230 166.4 75 59 168 1.6
M3 2.2 2.2-3.7 3.0-7.5 239 294 226 90 69 194 3.0
M4 11.0-15.0 292 347.5 2724 125 97 241 6.0
M5 18.5-22.0 335 387.5 315 165 140 248 9.5
1) For LCP with potentiometer, add 7.6 mm.
lllustration 1.1 Mechanical Dimensions
All cabling must comply with national and local regulations on cable cross-sections and ambient temperature. Copper
conductors required, (60-75 °C) recommended.
Power [kW] Torque [Nm]
Enclosure |1x200-240 V |3x200-240 V|3x380-480 V| Line | Motor | DC connection/brake | Control terminals | Ground | Relay
M1 0.18-0.75 0.25-0.75 0.37-0.75 0.8 0.7 Spade” 0.15 3 0.5
M2 1.5 1.5 1.5-2.2 0.8 0.7 Spade" 0.15 3 0.5
M3 2.2 2.2-3.7 3.0-7.5 0.8 0.7 Spade” 0.15 3 0.5
M4 - - 11.0-15.0 1.3 1.3 1.3 0.15 3 0.5
M5 - - 18.5-22.0 1.3 1.3 1.3 0.15 3 0.5
1) Spade connectors (6.3 mm (0.25 in) Faston plugs)

Table 1.2 Tightening of Terminals

MGO02BB4P Danfoss A/S © 05/2016 All rights reserved. 9
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Branch circuit protection

To protect the installation against electrical and fire
hazards, protect all branch circuits in an installation, switch
gear, machines, and so on, against short circuits and
overcurrent according to national/international regulations.

Short-circuit protection

Use the fuses mentioned in Table 1.3 to protect service
personnel or other equipment if there is an internal failure
in the unit or short circuit on DC-link. If there is a short
circuit on the motor or brake output, the frequency
converter provides full short-circuit protection.

Overcurrent protection

To avoid overheating of the cables in the installation,
provide overload protection. Always carry out overcurrent
protection according to national regulations. Fuses must be

designed for protection in a circuit capable of supplying a
maximum of 100000 Arms (symmetrical), 480 V maximum.

Non-UL compliance

If UL/cUL is not to be complied with, use the fuses
mentioned in Table 1.3, which ensure compliance with
EN50178/IEC61800-5-1:

If there is a malfunction, not following the fuse recommen-
dation may result in damage to the frequency converter
and the installation.

Maximum fuses UL Maximum fuses
FC 51 non-UL
Bussmann Bussmann Bussmann Littelfuse Ferraz Ferraz Shawmut
Shawmut
1x200-240 V
kw Type RK1 Type J Type T Type RK1 Type CC Type RK1 Type 9G
0K18-0K37 KTN-R15 JKS-15 JIN-15 KLN-R15 ATM-R15 A2K-15R 16A
0K75 KTN-R25 JKS-25 JIN-25 KLN-R25 ATM-R25 A2K-25R 25A
1K5 KTN-R35 JKS-35 JIN-35 KLN-R35 - A2K-35R 35A
2K2 KTN-R50 JKS-50 JIN-50 KLN-R50 - A2K-50R 50A
3x200-240 V
0K25 KTN-R10 JKS-10 JIN-10 KLN-R10 ATM-R10 A2K-10R 10A
0K37 KTN-R15 JKS-15 JIN-15 KLN-R15 ATM-R15 A2K-15R 16A
0K75 KTN-R20 JKS-20 JIN-20 KLN-R20 ATM-R20 A2K-20R 20A
1K5 KTN-R25 JKS-25 JIN-25 KLN-R25 ATM-R25 A2K-25R 25A
2K2 KTN-R40 JKS-40 JIN-40 KLN-R40 ATM-R40 A2K-40R 40A
3K7 KTN-R40 JKS-40 JIN-40 KLN-R40 - A2K-40R 40A
3x380-480 V
0K37-0K75 KTS-R10 JKS-10 JJS-10 KLS-R10 ATM-R10 A6K-10R 10A
1K5 KTS-R15 JKS-15 JJS-15 KLS-R15 ATM-R15 A2K-15R 16A
2K2 KTS-R20 JKS-20 JJS-20 KLS-R20 ATM-R20 A6K-20R 20A
3K0 KTS-R40 JKS-40 JJS-40 KLS-R40 ATM-R40 A6K-40R 40A
4K0 KTS-R40 JKS-40 1JS-40 KLS-R40 ATM-R40 A6K-40R 40A
5K5 KTS-R40 JKS-40 1JS-40 KLS-R40 - A6K-40R 40A
7K5 KTS-R40 JKS-40 1JS-40 KLS-R40 - A6K-40R 40A
11K0 KTS-R60 JKS-60 JJS-60 KLS-R60 - A6K-60R 63A
15K0 KTS-R60 JKS-60 JJS-60 KLS-R60 - A6K-60R 63A
18K5 KTS-R60 JKS-60 JJS-60 KLS-R60 - A6K-60R 80A
22K0 KTS-R60 JKS-60 JJS-60 KLS-R60 - A6K-60R 80A
Table 1.3 Fuses
10 Danfoss A/S © 05/2016 All rights reserved. MGO02BB4P
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1.3.3 Connecting to Mains and Motor

The frequency converter is designed to operate all
standard 3-phased asynchronous motors.

The frequency converter is designed to accept mains/
motor cables with a maximum cross-section of 4 mm?2/10
AWG (M1, M2 and M3), and a maximum cross-section of 16
mm?2/6 AWG (M4 and M5).

. Use a shielded/armoured motor cable to comply
with EMC emission specifications, and connect
this cable to both the decoupling plate and the
motor metal.

. Keep motor cable as short as possible to reduce
the noise level and leakage currents.

. For further details on mounting of the decoupling
plate, see VLT® Micro Drive FC 51 Decoupling
Mounting Plate Instructions.

. Also see the chapter EMC-correct Electrical Instal-
lation in the VLT® Micro Drive FC 51 Design Guide.

1. Mount the ground wires to PE terminal.
2. Connect motor to terminals U, V, and W.

3. Mount mains supply to terminals L1/L, L2, and
L3/N (3-phase) or L1/L and L3/N (single-phase)
and tighten.

130BA472.10

lllustration 1.2 Mounting of Ground Cable, Mains, and Motor
Wires

1.3.4 Control Terminals

All control cable terminals are located underneath the
terminal cover in front of the frequency converter. Remove
the terminal cover using a screwdriver.

NOTIC.

See the back of the terminal cover for outlines of control
terminals and switches.

Do not operate switches with power on the frequency
converter.

Set 6-19 Terminal 53 Mode according to Switch 4
position.

7,

O _—
O@O
o O

\

130BA477.11

Illustration 1.3 Removing Terminal Cover

. Off=PNP terminals 29"
Switch 1
On=NPN terminals 29
. Off=PNP terminal 18, 19, 27 and 33"
Switch 2
On=NPN terminal 18, 19, 27 and 33
Switch 3 No function
. Off=Terminal 53 0-10 V"
Switch 4
On=Terminal 53 0/4-20 mA

1)=default setting

Table 1.4 Settings for S200 Switches 1-4

PNP/NPN
PNP/NPN

U/l

130BA474.10

") St

Illustration 1.4 S200 Switches 1-4

Illustration 1.5 shows all control terminals of the frequency
converter. Applying Start (terminal 18) and an analog
reference (terminal 53 or 60) make the frequency converter
run.

MGO02BB4P
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24v (NPN
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RS—485
Interface

uick Guide
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1.3.5 Power Circuit - Overview
lh —5 |
R W Y 4( M M‘ 77777 — 1
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== e
Switch Mode | S
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Illustration 1.6 Diagram Showing all Electrical Terminals

* Brakes (BR+ and BR-) are not applicable for enclosure size M1.

For information about brake resistors, see VLT® Brake Resistor MCE 101 Design Guide.
Improved power factor and EMC performance can be achieved by installing optional Danfoss line filters.

ource
ink

([
(%R

130BA242.16

Danfoss power filters can also be used for load sharing. For more information about load sharing, see VLT® FC 51 Micro Drive

Load Sharing application note.

MGO02BB4P
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1.3.6 Load Sharing/Brake

Use 6.3 mm insulated Faston plugs designed for high
voltage for DC (load sharing and brake).

Contact Danfoss or see Load sharing instruction VLT® 5000
for load sharing and VLT® 2800/5000/5000 FLUX/FCD 300
Brake for brake.

Load sharing
Connect terminals -UDC and +UDC/+BR.

Brake
Connect terminals -BR and +UDC/+BR (not applicable for
enclosure size M1).

NOTIC

Voltage levels of up to 850 V DC may occur between
terminals +UDC/+BR and -UDC. Not short circuit
protected.

1.4 Programming

1.4.1 Programming on Automatic Motor
Adaptation (AMA)

For detailed information on programming, see VLT® Micro
Drive FC 51 Programming Guide.

NOTIC

The frequency converter can also be programmed from a
PC via RS485 com-port by installing the MCT 10 Set-up
Software.

This software can either be ordered using code number
130B1000 or downloaded from the Danfoss web site:
www.danfoss.com/BusinessAreas/DrivesSolutions/software-
download

Value

Setup —L Numeric
number T {Setup 1 |
1 - display
roamer_ 1103 30U, T Un
number .
Stat Quick :
Motor /,/M;nu atus M:ﬁu‘\?ﬂ?ﬁfﬂ\~\se|90ted

direction menu

M

keeynu Navigation
keys

Indicator __H
lights

-
Potentiometer
Reset
Q D) (LCP 12)
\Z Operation keys

and leds
Illustration 1.7 Description of LCP Keys and Display

130BA605.12

Press [Menu] to select 1 of the following menus:

Status
For readouts only.

Quick Menu
For access to Quick Menus 1 and 2.

Main Menu
For access to all parameters.

Navigation keys

[Backl: For moving to the previous step or layer in the
navigation structure.

[A] [¥]: For manoeuvring between parameter groups,
parameters and within parameters.

[OK]: For selecting a parameter and for accepting changes
to parameter settings.

Pressing [OK] for more than 1 s enters Adjust mode. In
Adjust mode, it is possible to make fast adjustment by
pressing [4] [Y] combined with [OK].

Press [4] [Y] to change value. Press [OK] to shift between
digits quickly.

To exit Adjust mode, press [OK] more than 1 s again with
changes saving or press [Back] without changes saving.

Operation keys

A yellow indicator light above the operation keys indicates
the active key.

[Hand On]: Starts the motor and enables control of the
frequency converter via the LCP.

[Off/Reset]: The motor stops. If in alarm mode, the motor
resets.

[Auto Onl: The frequency converter is controlled either via
control terminals or serial communication.
[Potentiometer] (LCP12): The potentiometer works in 2
ways depending on the mode in which the frequency
converter is running.

In Auto On mode, the potentiometer acts as an extra
programmable analog input.

In Hand On mode, the potentiometer controls local
reference.

1.4.2 Programming on Automatic Motor
Tuning (AMT)

Run AMT to optimise compatibility between the frequency
converter and the motor in VVC* mode.

. The frequency converter builds a mathematical
model of the motor for regulating output motor
current thus enhancing motor performance.

. Run this procedure on a cold motor for best
results. To run AMT, use the numeric LCP (NLCP).
There are 2 AMT modes for frequency converters.

14 Danfoss A/S © 05/2016 All rights reserved.
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Mode 1 3. Press [OK].
1. Enter the main menu. 4, Set motor parameters using nameplate data for
2. Go to parameter group 1-** Load and Motor. parameter group 1-2* Motor Data.
3. Press [OK]. 5. Go to 1-29 Automatic Motor Tuning (AMT).
4. Set motor parameters using nameplate data for 6. Press [OK].
parameter group 1-2* Motor Data. 7. Select [3] Complete AMT with Rotating motor.
5. Go to 1-29 Automatic Motor Tuning (AMT). 8. Press [OK].
6. Press [OK]. 9. The test runs automatically and indicates when it
7. Select [2] Enable AMT. is complete.
8. Press [OK].
9. The test runs automatically and indicates when it In mode 2, the rotor rotates duTing Fhe AMT progress.
is complete. Do not add any load on motor in this AMT progress.
Mode 2
1. Enter the main menu.
2. Go to parameter group 1-** Load and Motor.

MGO02BB4P Danfoss A/S © 05/2016 All rights reserved. 15
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1.5 Parameter Overview

0-** Operation/Display

0-0* Basic Settings

0-03 Regional Settings

*[0] International

[11 US

0-04 Oper. State at Power-up
(Hand)

[0] Resume

*[1] Forced stop, ref=old

[2] Forced stop, ref=0

0-1* Set-up Handling

0-10 Active Set-up

*[1] Set-up 1

[2] Set-up 2

[9] Multi Set-up

0-11 Edit Set-up

*[1] Set-up 1

[2] Set-up 2

[9] Active Set-up

0-12 Link Set-ups

[0] Not Linked

*[20] Linked

0-31 Custom Readout Min Scale
0.00-9999.00 * 0.00

0-32 Custom Readout Max Scale
0.00-9999.00 * 100.0

0-4* LCP Keypad

0-40 [Hand on] Key on LCP
[0] Disabled

*[1] Enabled

0-41 [Off / Reset] Key on LCP
[0] Disable All

*[1] Enable All

[2] Enable Reset Only

0-42 [Auto on] Key on LCP
[0] Disabled

*[1] Enabled

0-5* Copy/Save

0-50 LCP Copy

*[0] No copy

[1] All to LCP

[2] All from LCP

[3] Size indep. from LCP
0-51 Set-up Copy

*[0] No copy

[1] Copy from set-up 1

[2] Copy from set-up 2

[9] Copy from Factory set-up
0-6* Password

0-60 (Main) Menu Password
0-999 *0

0-61 Access to Main/Quick Menu
w/o Password

*[0] Full access

[1] LCP:Read Only

[2] LCP:No Access

1-** Load/Motor

1-0* General Settings

1-00 Configuration Mode

*[0] Speed open loop

[3] Process

1-01 Motor Control Principle

[o] U/f

*[1] VWC+

1-03 Torque Characteristics

*[0] Constant torque

[2] Automatic Energy Optim.

1-05 Local Mode Configuration
[0] Speed Open Loop

*[2] As config in par. 1-00

1-2* Motor Data

1-20 Motor Power [kW] [hp]

[1] 0.09 kW/0.12 hp

[2] 0.12 kW/0.16 hp
[3] 0.18 kW/0.25 hp
[4] 0.25 kW/0.33 hp
[5] 0.37 kW/0.50 hp
[6] 0.55 kW/0.75 hp
[7] 0.75 kW/1.00 hp
[8] 1.10 kW/1.50 hp

[9] 1.50 kW/2.00 hp

[10] 2.20 kW/3.00 hp

[11] 3.00 kW/4.00 hp

[12] 3.70 kW/5.00 hp

[13] 4.00 kW/5.40 hp

[14] 5.50 kW/7.50 hp

[15] 7.50 kW/10.00 hp

[16] 11.00 kW/15.00 hp

[17] 15.00 kW/20.00 hp

[18] 18.50 kW/25.00 hp

[19] 22.00 kW/29.50 hp

[20] 30.00 kW/40.00 hp

1-22 Motor Voltage

50-999 V *230-400 V

1-23 Motor Frequency

20-400 Hz *50 Hz

1-24 Motor Current
0.01-100.00 A *Motortype dep.
1-25 Motor Nominal Speed
100-9999 rpm *Motortype dep.

]
]
]
]
]
]
]
]
]
]

1-29 Automatic Motor Tuning
(AMT)

*[0] Off

[2] Enable AMT

[3] Complete AMT with Rotating
motor

1-3* Adv. Motor Data

1-30 Stator Resistance (Rs)
[Ohm] * Dep. on motor data
1-33 Stator Leakage Reactance
(X1)

[Ohm] * Dep. on motor data
1-35 Main Reactance (Xh)
[Ohm] * Dep. on motor data
1-5* Load Indep. Setting

1-50 Motor Magnetisation at 0
Speed

0-300% *100%

1-52 Min Speed Norm. Magnet.
[Hz]

0.0-10.0 Hz *0.0Hz

1-55 U/f Characteristic - U
0-999.9 V

1-56 U/f Characteristic - F
0-400 Hz

1-6* Load Depen. Setting

1-60 Low Speed Load Compen-
sation

0-199% *100%

1-61 High Speed Load Compen-
sation

0-199% *100%

1-62 Slip Compensation
-400-399% *100%

1-63 Slip Compensation Time
Constant

0.05-5.00 s *0.10 s

1-7* Start Adjustments

1-71 Start Delay

0.0-10.0 s *0.0 s

1-72 Start Function

[0] DC hold/delay time

[1] DC brake/delay time

*[2] Coast/delay time

1-73 Flying Start

*[0] Disabled

[1] Enabled

1-8* Stop Adjustments

1-80 Function at Stop

*[0] Coast

[1] DC hold

1-82 Min Speed for Funct. at
Stop [Hz]

0.0-20.0 Hz *0.0 Hz
1-9*Motor Temperature
1-90 Motor Thermal Protection
*[0] No protection

[1] Thermistor warning

[2] Thermistor trip

[3] Etr warning

[4] Etr trip

1-93 Thermistor Resource
*[0] None

[1] Analog input 53

[6] Digital input 29

2-** Brakes

2-0* DC-Brake

2-00 DC Hold Current
0-150% *50%

2-01 DC Brake Current
0-150% *50%

2-02 DC Braking Time
0.0-60.0 s *10.0 s

2-04 DC Brake Cut In Speed
0.0-400.0 Hz *0.0Hz

2-1* Brake Energy Funct.
2-10 Brake Function

*[0] Off

[1] Resistor brake

[2] AC brake

2-11 Brake Resistor (ohm)
Min/Max/default: Powersize dep.
2-14 Brake Voltage reduce
0 - Powersize dep.* 0

2-16 AC Brake, Max current
0-150% *100%

2-17 Overvoltage Control
*[0] Disabled

[1] Enabled (not at stop)

[2] Enabled

2-2* Mechanical Brake

2-20 Release Brake Current
0.00-100.0 A *0.00 A

2-22 Activate Brake Speed [Hz]
0.0-400.0 Hz *0.0 Hz

3-** Reference / Ramps

3-0* Reference Limits

3-00 Reference Range

*[0] Min - Max

[1] -Max - +Max

3-02 Minimum Reference
-4999-4999 *0.000

3-03 Maximum Reference
-4999-4999 *50.00

1) M4 and M5 only
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3-1* References

3-10 Preset Reference
-100.0-100.0% *0.00% 3-11 Jog
Speed [Hz]

0.0-400.0 Hz *5.0 Hz

3-12 Catch up/slow Down Value
0.00-100.0% * 0.00%

3-14 Preset Relative Reference
-100.0-100.0% *0.00%

3-15 Reference Resource 1
[0] No function

*[1] Analog Input 53

[2] Analog input 60

[8] Pulse input 33

[11] Local bus ref

[21] LCP Potentiometer
3-16 Reference Resource 2
[0] No function

[1] Analog in 53

*[2] Analog in 60

[8] Pulse input 33

*[11] Local bus reference
[21] LCP Potentiometer
3-17 Reference Resource 3
[0] No function

[1] Analog Input 53

[2] Analog input 60

[8] Pulse input 33

*[11] Local bus ref

[21] LCP Potentiometer
3-18 Relative Scaling Ref.
Resource

*[0] No function

1] Analog Input 53

2] Analog input 60

8] Pulse input 33

11] Local bus ref

[21] LCP Potentiometer
3-4* Ramp 1

3-40 Ramp 1 Type

*[0] Linear

[2] Sine2 ramp

[
[
[
[

3-41 Ramp 1 Ramp up Time
0.05-3600 s *3.00 s (10.00 s")
3-42 Ramp 1 Ramp Down Time
0.05-3600 s *3.00s (10.00s")
3-5% Ramp 2

3-50 Ramp 2 Type

*[0] Linear

[2] Sine2 ramp

3-51 Ramp 2 Ramp up Time
0.05-3600 s *3.00 s (10.00 s")
3-52 Ramp 2 Ramp down Time
0.05-3600 s *3.00 s (10.00 s")
3-8* Other Ramps

3-80 Jog Ramp Time

0.05-3600 s *3.00 s (10.00s")

3-81 Quick Stop Ramp Time
0.05-3600 s *3.00 s (10.00s")
4-** Limits/Warnings

4-1* Motor Limits 4-10 Motor
Speed Direction

*[0] Clockwise If Par. 1-00 is set
to close loop control

[1] CounterClockwise

*[2] Both if Par. 1-00 is set to
open loop control

4-12 Motor Speed Low Limit
[Hz]

0.0-400.0 Hz *0.0 Hz

4-14 Motor Speed High Limit
[Hz]

0.1-400.0 Hz *65.0 Hz

4-16 Torque Limit Motor Mode
0-400% *150%

4-17 Torque Limit Generator
Mode

0-400% *100%

4-4* Adj. Warnings 2

4-40 Warning Frequency Low
0.00-Value of 4-41 Hz *0.0 Hz
4-41 Warning Frequency High
Value of 4-40-400.0 Hz *400.00
Hz

4-5* Adj. Warnings

4-50 Warning Current Low
0.00-100.00 A *0.00 A

4-51 Warning Current High
0.0-100.00 A *100.00 A

4-54 Warning Reference Low
-4999.000-Value of 4-55

¥ -4999.000

4-55 Warning Reference High
Value of 4-54-4999.000
¥4999.000

4-56 Warning Feedback Low
-4999.000-Value of 4-57

¥ -4999.000

4-57 Warning Feedback High
Value of 4-56-4999.000 *4999.000
4-58 Missing Motor Phase
Function

[0] Off

*[1] On

4-6* Speed Bypass

4-61 Bypass Speed From [Hz]
0.0-400.0 Hz *0.0 Hz

4-63 Bypass Speed To [Hz]
0.0-400.0 Hz *0.0 Hz

5-1* Digital Inputs5-10 Terminal
18 Digital Input
[0] No function

[1] Reset

[2] Coast inverse

[3] Coast and reset inv.
[4] Quick stop inverse
[5] DC-brake inv.

[6] Stop inv

*[8] Start

[9] Latched start

[10] Reversing

[11] Start reversing

[12] Enable start forward
[13] Enable start reverse
[14] Jog

[16-18] Preset ref bit 0-2
[19] Freeze reference5-10
Terminal 18 Digital Input
[20] Freeze output

[21
[22
[23
[28
[29
[34
[60
[61
[62
[63
[64
[65
5-11 Terminal 19 Digital Input

Speed up

Speed down
Set-up select bit 0
Catch up

Slow down

Ramp bit 0
Counter A (up)
Counter A (down)
Reset counter A
Counter B (up)
Counter B (down)

Reset counter B

See par. 5-10. * [10] Reversing
5-12 Terminal 27 Digital Input
See par. 5-10. * [1] Reset

5-13 Terminal 29 Digital Input
See par. 5-10. * [14] Jog

5-15 Terminal 33 Digital Input
See par. 5-10. * [16] Preset ref bit
0

[26] Precise Stop Inverse

[27] Start, Precise Stop

[32] Pulse Input

5-3* Digital Outputs

5-34 On Delay, Terminal 42
Digital Output

0.00-600.00 s * 0.01 s

5-35 Off Delay, Terminal 42
Digital Output

0.00-600.00 s * 0.01 s

5-4* Relays

5-40 Function Relay
52] Remote ref. active
53] No alarm

54] Start cmd active
55] Running reverse
56] Drive in hand mode
57] Drive in auto mode
60-63] Comparator 0-3
70-73] Logic rule 0-3
[81] SL digital output B
5-41 On Delay, Relay
0.00-600.00 s *0.01 s
5-42 Off Delay, Relay
0.00-600.00 s *0.01 s
5-5% Pulse Input

5-55 Terminal 33 Low Frequency

20-4999 Hz *20 Hz
5-56 Terminal 33 High
Frequency

21-5000 Hz *5000 Hz

5-57 Term. 33 Low Ref./Feedb.

Value
-4999-4999 *0.000

5-58 Term. 33 High Ref./Feedb.

Value

-4999-4999 *50.000
6-** Analog In/Out
6-0* Analog I/0 Mode

6-00 Live Zero Timeout Time

1-99 s *10 s

6-01 Live Zero TimeoutFunction

*[0] Off

1] Freeze output
2] Stop

3] Jogging

4] Max speed

[5] Stop and trip
6-1* Analog Input 1

6-10 Terminal 53 Low Voltage

0.00-9.99 V *0.07 V

6-11 Terminal 53 High Voltage

0.01-10.00 V *10.00 V

6-12 Terminal 53 Low Current

0.00-19.99 mA *0.14 mA

6-13 Terminal 53 High Current

0.01-20.00 mA *20.00 mA

6-14 Term. 53 Low Ref./Feedb.

Value
-4999-4999 *0.000

6-15 Term. 53 High Ref./Feedb.

Value
-4999-4999 *50.000

6-16 Terminal 53 Filter Time

Constant
0.01-10.00 s *0.01 s

1) M4 and M5 only
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6-19 Terminal 53 mode

*[0] Voltage mode

[1] Current mode 4

6-2* Analog Input 2

6-22 Terminal 60 Low Current
0.00-19.99 mA *0.14 mA

6-23 Terminal 60 High Current
0.01-20.00 mA *20.00 mA
6-24 Term. 60 Low Ref./Feedb.
Value

-4999-4999 *0.000

6-25 Term. 60 High Ref./Feedb.
Value

-4999-4999 *50.00

6-26 Terminal 60 Filter Time
Constant

0.01-10.00 s *0.01 s

6-8* LCP Potentiometer

6-80 LCP Potmeter Enable

[0] Disabled

*[1] Enable

6-81 LCP potm. Low Reference
-4999-4999 *0.000

6-82 LCP potm. High Reference
-4999-4999 *50.00

6-9* Analog Output xx

6-90 Terminal 42 Mode

*[0] 0-20 mA

[1] 4-20 mA

[2] Digital Output

6-91 Terminal 42 Analog Output
*[0] No operation

10] Output Frequency

11] Reference

12] Feedback

13] Motor Current

16] Power

19] DC Link Voltage

[20] Bus Reference

6-92 Terminal 42 Digital Output
See parameter 5-40

*[0] No Operation

[80] SL Digital Output A

6-93 Terminal 42 Output Min
Scale

0.00-200.0% *0.00%

6-94 Terminal 42 Output Max
Scale

0.00-200.0% *100.0%

7-** Controllers

7-2* Process Ctrl. Feedb

7-20 Process CL Feedback 1
Resource

*[0] NoFunction

1] Analog Input 53

[
[
[
[
[
[

2] Analog input 60
8] Pulselnput33
11] LocalBusRef
7-3* Process Pl

Ctrl. 7-30 Process Pl Normal/
Inverse Ctrl

*[0] Normal

[1] Inverse

7-31 Process Pl Anti Windup
[0] Disable

*[1] Enable

7-32 Process Pl Start Speed
0.0-200.0 Hz *0.0 Hz

7-33 Process Pl Proportional
Gain

0.00-10.00 *0.01

7-34 Process Pl Integral Time
0.10-9999 s *9999 s

7-38 Process Pl Feed Forward
Factor

0-400% *0%

7-39 On Reference Bandwidth
0-200% *5%

8-** Comm. and Options
8-0* General Settings

8-01 Control Site

*[0] Digital and ControlWord
[1] Digital only

[2] ControlWord only

8-02 Control Word Source
[0] None

*[1] FC RS485

8-03 Control Word Timeout
Time

0.1-6500 s *1.0 s

8-04 Control Word Timeout
Function

*[0] Off

1] Freeze Output

2] Stop

3] Jogging

4] Max. Speed

[5] Stop and trip

8-06 Reset Control Word
Timeout

*[0] No Function

[1] Do reset

8-3* FC Port Settings

8-30 Protocol

*[0] FC

[2] Modbus

8-31 Address

1-247 *1

8-32 FC Port Baud Rate

[0] 2400 Baud

[1] 4800 Baud

*[2] 9600 Baud For choose FC
Bus in 8-30

*[3] 19200 Baud For choose
Modbus in 8-30

[4] 38400 Baud

8-33 FC Port Parity

*[0] Even Parity, 1 Stop Bit

[1] Odd Parity, 1 Stop Bit

[2] No Parity, 1 Stop Bit

[3] No Parity, 2 Stop Bits

8-35 Minimum Response Delay
0.001-0.5 *0.010 s

8-36 Max Response Delay
0.100-10.00 s *5.000 s

8-4* FC MC protocol set

8-43 FC Port PCD Read Configu-
ration

*[0] None Expressionlimit

26] [1662] Analog Input 53 (V)

]
]
27] [1663] Analog Input 53 (mA)
28] [1664] Analog Input 60

]

1665] Analog Output 42

[1] [1500] Operation Hours
[2] [1501] Running Hours
[3]1 [1502] kWh Counter
[4] [1600] Control Word
[5] [1601] Reference [Unit]
[6] [1602] Reference %
[7]1 [1603] Status Word
[8] [1605] Main Actual Value [%]
[9] [1609] Custom Readout
[10] [1610] Power [kW]
[11]1 [1611] Power [hp]
[12] [1612] Motor Voltage
[13] [1613] Frequency
[14] [1614] Motor Current
[15] [1615] Frequency [%)]
[16] [1618] Motor Thermal
[17] [1630] DC Link Voltage
[18] [1634] Heatsink Temp.
[19] [1635] Inverter Thermal
[20] [1638] SL Controller State
[21] [1650] External Reference
[22] [1651] Pulse Reference
[23] [1652] Feedback [Unit]
[24] [1660] Digital Input
18,19,27,33
25] [1661] Digtial Input 29

][

110

][

][

[

[

[

[
[29
[mA]
[30] [1668] Freq. Input 33 [Hz]
[ 1671] Relay Output [bin]
[ 1672
[ 1673] Counter B

[34] [1690] Alarm Word

[35] [1692] Warning Word
[36] [1694] Ext. Status Word
8-5% Digital/Bus

8-50 Coasting Select

[0] Digitallnput

[1] Bus

[2] LogicAnd

*[3] LogicOr

8-51 Quick Stop Select
See par. 8-50 * [3] LogicOr

31
32
33

][ ]
11 ]
1[ ] Counter A
I ]
11 ]
11 ]

8-52 DC Brake Select

See par. 8-50 *[3] LogicOr
8-53 Start Select

See par. 8-50 *[3] LogicOr
8-54 Reversing Select

See par. 8-50 *[3] LogicOr
8-55 Set-up Select

See par. 8-50 *[3] LogicOr
8-56 Preset Reference Select
See parameter 8-50 * [3] LogicOr
8-8* Bus communication
Diagnostics

8-80 Bus Message Count
0-0 N/A *0 N/A

8-81 Bus Error Count

0-0 N/A *0 N/A

8-82 Slave Messages Rcvd
0-0 N/A *0 N/A

8-83 Slave Error Count

0-0 N/A *0 N/A

8-9*% Bus Jog / Feedback

8-94 Bus feedback 1
0x8000-0x7FFF *0

13-** Smart Logic

13-0* SLC Settings

13-00 SL Controller Mode
*[0] Off

[1] On

13-01 Start Event

0] False

1
2] Running

True

]

]

3] InRange

4] OnReference

7] OutOfCurrentRange
8] BelowlLow

9] AbovelHigh

16] ThermalWarning
17] MainOutOfRange

18] Reversing

19

20] Alarm_Trip

21] Alarm_TripLock

22-25] Comparator 0-3
26-29] LogicRule0-3

33] Digitallnput_18

34] Digitallnput_19

35] Digitallnput_27

36] Digitallnput_29

38] Digitallnput_33

*[39] StartCommand

[40] DriveStopped

13-02 Stop Event

See parameter 13-01 * [40]
DriveStopped

13-03 Reset SLC

*[0] Do not reset

[1] Reset SLC

[
[
L
L
[
[
[
[
[
(171

(18]

[19] Warning
[20]

[21]

L
L
L
L
L
L
L

18
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13-1* Comparators

13-10 Comparator Operand
*[0] Disabled

1] Reference

2] Feedback

3] MotorSpeed

4] MotorCurrent

6] MotorPower

7] MotorVoltage

8] DCLinkVoltage

12] Analoglnput53

13] Analoglnput60

18] Pulselnput33

20] AlarmNumber

30] CounterA

[31] CounterB

13-11 Comparator Operator
[0] Less Than

*[1] Approximately equals
[2] Greater Than

13-12 Comparator Value
-9999-9999 *0.0

13-2* Timers

13-20 SL Controller Timer
0.0-3600 s *0.0 s

13-4* Logic Rules

13-40 Logic Rule Boolean 1
See par. 13-01 *[0] False

[30] - [32] SL Time-out 0-2
13-41 Logic Rule Operator 1
*[0] Disabled

[1] And
[2] Or

[3]1 And not
[4] Or not
[
[
[

[
[
[
[
[
[
[
[
[
[
[
[

5] Not and

6] Not or

71 Not and not

[8] Not or not

13-42 Logic Rule Boolean 2
See par. 13-40 * [0] False
13-43 Logic Rule Operator 2
See par. 13-41 *[0] Disabled
13-44 Logic Rule Boolean 3
See par. 13-40 * [0] False
13-5* States

13-51 SL Controller Event
See par. 13-40 *[0] False

13-52 SL Controller Action
*[0] Disabled

1] NoAction

2] SelectSetup1

3] SelectSetup2

10-17] SelectPresetRef0-7
18] SelectRamp1

19] SelectRamp2

22
23
24] Stop
25] Qstop
26] DCstop
27

]
]
] Run
]
]
]
]
]
28] FreezeOutput
]
]
]
]
]
]
]
]

RunReverse

Coast

29] StartTimer0

30] StartTimer1

31] StartTimer2

32] Set Digital Output A Low
33] Set Digital Output B Low
38] Set Digital Output A High
39] Set Digital Output B High
60
61] ResetCounterB
14-** Special Functions

[
L
L
[
[
[
L
L
L
L
L
L
L
L
L
L
L
L
L
L
[60] ResetCounterA

[

14-0* Inverter Switching

14-01 Switching Frequency
[0] 2 kHz

*[1] 4 kHz

[2] 8 kHz

[4] 16 kHz not available for M5
14-03 Overmodulation

[0] Off

*[1] On

14-1* Mains monitoring

14-12 Function at mains
imbalance

*[0] Trip

[1] Warning

[2] Disabled

14-2* Trip Reset

14-20 Reset Mode

*[0] Manual reset

[1-9] AutoReset 1-9

[10] AutoReset 10

[11] AutoReset 15

[12] AutoReset 20

[13] Infinite auto reset

[14] Reset at power up

14-21 Automatic Restart Time
0-600s * 10s

14-22 Operation Mode

*[0] Normal Operation

[2] Initialisation 14-26 Action At
Inverter Fault

*[0] Trip

[1] Warning 14-4* Energy
Optimising

14-41 AEO Minimum Magneti-
sation

40-75 %*66 %

14-9* Fault Settings

14-90 Fault level[3] Trip Lock
[4] Trip with delayed reset
15-** Drive Information
15-0* Operating Data

15-00 Operating Days
15-01 Running Hours
15-02 kWh Counter

15-03 Power Ups

15-04 Over Temps

15-05 Over Volts

15-06 Reset kWh Counter
*[0] Do not reset

[1] Reset counter

15-07 Reset Running Hours
Counter

*[0] Do not reset

[1] Reset counter

15-3* Fault Log

15-30 Fault Log: Error Code
15-4* Drive Identification
15-40 FC Type

15-41 Power Section

15-42 Voltage

15-43 Software Version
15-46 Frequency Converter
Order. No

15-48 LCP Id No

15-51 Frequency Converter
Serial No

16-** Data Readouts 16-0*
General Status

16-00 Control Word
0-OXFFFF

16-01 Reference [Unit]
-4999-4999 *0.000

16-02 Reference %
-200.0-200.0% *0.0%

16-03 Status Word
0-OXFFFF

16-05 Main Actual Value [%]
-200.0-200.0% *0.0%

16-09 Custom Readout

Dep. on par. 0-31, 0-32

16-1* Motor Status

16-10 Power [kW]

16-11 Power [hp]

16-12 Motor Voltage [V]
16-13 Frequency [Hz]

16-14 Motor Current [A]
16-15 Frequency [%]

16-18 Motor Thermal [%]
16-3* Drive Status

16-30 DC Link Voltage

16-34 Heat sink Temp.

16-35 Inverter Thermal

16-36 Inv.Nom. Current

16-37 Inv. Max. Current
16-38 SL Controller State
16-5* Ref./Feedb.

16-50 External Reference
16-51 Pulse Reference

16-52 Feedback [Unit]

16-6* Inputs/Outputs

16-60 Digital Input 18,19,27,33
0-1111

16-61 Digital Input 29

0-1

16-62 Analog Input 53 (volt)
16-63 Analog Input 53 (current)
16-64 Analog Input 60

16-65 Analog Output 42 [mA]
16-68 Pulse Input [Hz]

16-71 Relay Output [bin]
16-72 Counter A

16-73 Counter B

16-8* Fieldbus/FC Port

16-86 FC Port REF 1
0x8000-0x7FFFF

16-9* Diagnosis Readouts
16-90 Alarm Word
0-OXFFFFFFFF

16-92 Warning Word
0-OXFFFFFFFF

16-94 Ext. Status Word
0-OXFFFFFFFF

18-** Extended Motor Data
18-8* Motor Resistors

18-80 Stator Resistance (High
resolution)

0.000-99.990 ohm *0.000 ohm
18-81 Stator Leakage
Reactance(High resolution)
0.000-99.990 ohm *0.000 ohm

MGO02BB4P
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1.6 Troubleshooting

1.6.1 Warnings and Alarms

Number |Description Warning [ Alarm Trip Error [Cause of problem
Lock
2 Live zero error X X Signal on terminal 53 or 60 is less than 50% of the value set
in:
e parameter 6-10 Terminal 53 Low Voltage
e parameter 6-12 Terminal 53 Low Current
e parameter 6-22 Terminal 54 Low Current
4 Mains phase loss" X X X Missing phase on supply side, or too high voltage imbalance.
Check supply voltage.
7 DC over voltage" X X DC-link voltage exceeds the limit.
8 DC under voltage" X X DC-link voltage drops below the voltage warning limit.
9 Inverter overloaded X X More than 100% load for too long.
10 Motor ETR overtemperature X X Motor is too hot. The load has exceeded 100% for too long.
1 Motor thermistor overtem- X X Thermistor or thermistor connection is disconnected.
perature
12 Torque limit X Torque exceeds value set in either parameter 4-16 Torque Limit
Motor Mode or 4-17Torque Limit Generator Mode.
13 Overcurrent X Inverter peak current limit is exceeded.
14 Ground fault X X X Discharge from output phases to ground.
16 Short Circuit X X Short circuit in motor or on motor terminals.
17 Control word time-out X X No communication to frequency converter.
25 Brake resistor short-circuited X X Brake resistor is short-circuited, thus the brake function is
disconnected.
27 Brake chopper short-circuited X X Brake transistor is short-circuited, thus the brake function is
disconnected.
28 Brake check X Brake resistor is not connected/working.
29 Power board over temp X X X Heat sink cut-out temperature has been reached.
30 Motor phase U missing X X Motor phase U is missing. Check the phase.
31 Motor phase V missing X X Motor phase V is missing. Check the phase.
32 Motor phase W missing X X Motor phase W is missing. Check the phase.
38 Internal fault X X Contact local Danfoss supplier.
44 Ground fault X X Discharge from output phases to ground.
47 Control Voltage Fault X X 24 V DC is overloaded.
51 AMA check Unom and lnom X Wrong setting for motor voltage and/or motor current.
52 AMA low lhom X Motor current is too low. Check settings.
59 Current limit X Frequency converter overload.
63 Mechanical Brake Low X Actual motor current has not exceeded the release brake-
current within the start delay-time window.
80 Frequency Converter Initialised X All parameter settings are initialised to default settings.
to Default Value
84 The connection between X No communication between LCP and frequency converter.
frequency converter and LCP is
lost
85 Key disabled X See parameter group 0-4* LCP.
86 Copy fail X An error occurred while copying from frequency converter to
LCP, or from LCP to frequency converter.
87 LCP data invalid X Occurs when copying from LCP if the LCP contains erroneous
data - or if no data was uploaded to the LCP.
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88 LCP data not compatible X Occurs when copying from LCP if data are moved between
frequency converters with major differences in software
versions.
89 Parameter read only X Occurs when trying to write to a read-only parameter.
90 Parameter database busy X LCP and RS485 connection are trying to update parameters
simultaneously.
91 Parameter value is not valid in X Occurs when trying to write an illegal value to a parameter.
this mode
92 Parameter value exceeds the X Occurs when trying to set a value outside the range.
min/max limits
nw run |Not While Runnin X Parameters can only be changed when the motor is stopped.
Err. A wrong password was X Occurs when using a wrong password for changing a
entered password-protected parameter.
1) These faults are caused by mains distortions. Install a Danfoss line filter to rectify this problem.

Table 1.5 Warnings and Alarms Code List
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1.7 Specifications

1.7.1 Mains Supply 1x200-240 V AC

Normal overload 150% for 1 minute

Frequency converter PK18 PK37 PK75 P1K5 P2K2
Typical shaft output [kW] 0.18 0.37 0.75 1.5 2.2
Typical shaft output [hp] 0.25 0.5 1 2 3
Enclosure protection rating P20 M1 M1 M1 M2 M3
Output current

Continuous (1x200-240 V AC) [A] 1.2 2.2 4.2 6.8 9.6
Intermittent (1x200-240 V AC) [A] 1.8 33 6.3 10.2 14.4
Maximum cable size:

(Mains, motor) [mm?2/AWG] 4/10

Maximum input current

Continuous (1x200-240 V) [A] 33 6.1 11.6 18.7 26.4
Intermittent (1x200-240 V) [A] 4.5 8.3 15.6 26.4 37.0
Maximum mains fuses [A] See chapter 1.3.3 Fuses

Environment

Estimated power loss [W], 12.5/ 20.0/ 36.5/ 61.0/ 81.0/
Best case/typical” 15.5 25.0 44.0 67.0 85.1
Weight enclosure IP20 [kg] 1.1 1.1 1.1 1.6 3.0
Efficiency [%], 95.6/ 96.5/ 96.6/ 97.0/ 96.9/
Best case/typical? 94.5 95.6 96.0 96.7 97.1

Table 1.6 Mains Supply 1x200-240 V AC

1) Applies for dimensioning of frequency converter cooling. If the switching frequency is higher than the default setting, the power losses may

increase. LCP and typical control card power consumptions are included. For power loss data according to EN 50598-2, refer to www.danfoss.com/

vitenergyefficiency.
2) Efficiency measured at nominal current. For energy efficiency class, see chapter 1.8.1 Surroundings. For part load losses, see www.danfoss.com/
vitenergyefficiency.
22 Danfoss A/S © 05/2016 All rights reserved. MGO02BB4P
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1.7.2 Mains Supply 3x200-240 V AC

Normal overload 150% for 1 minute

Frequency converter PK25 PK37 PK75 P1K5 P2K2 P3K7
Typical shaft output [kW] 0.25 0.37 0.75 1.5 2.2 3.7
Typical shaft output [hp] 0.33 0.5 1 2 3 5
Enclosure protection rating 1P20 M1 M1 M1 M2 M3 M3
Output current

Continuous (3x200-240 V) [A] 1.5 2.2 4.2 6.8 9.6 15.2
Intermittent (3x200-240 V) [A] 23 33 6.3 10.2 14.4 228
Maximum cable size:

(Mains, motor) [mm?2/AWG] 4/10

Maximum input current

Continuous (3x200-240 V) [A] 24 35 6.7 10.9 154 24.3
Intermittent (3x200-240 V) [A] 3.2 4.6 8.3 14.4 234 353
Maximum mains fuses [A] See chapter 1.3.3 Fuses

Environment

Estimated power loss [W] 14.0/ 19.0/ 31.5/ 51.0/ 72.0/ 115.0/
Best case/typical” 20.0 24.0 39.5 57.0 77.1 122.8
Weight enclosure P20 [kg] 1.1 1.1 1.1 1.6 3.0 3.0
Efficiency [%] 96.4/ 96.7/ 97.1/ 97.4/ 97.2/ 97.3/
Best case/typical? 94.9 95.8 96.3 97.2 97.4 97.4

Table 1.7 Mains Supply 3x200-240 V AC

1) Applies for dimensioning of frequency converter cooling. If the switching frequency is higher than the default setting, the power losses may
increase. LCP and typical control card power consumptions are included. For power loss data according to EN 50598-2, refer to www.danfoss.com/
vitenergyefficiency.

2) Efficiency measured at nominal current. For energy efficiency class, see chapter 1.8.1 Surroundings. For part load losses, see www.danfoss.com/
vitenergyefficiency.
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1.7.3 Mains Supply 3x380-480 V AC

Normal overload 150% for 1 minute

Frequency converter PK37 PK75 P1K5 P2K2 P3KO0 P4KO0
Typical shaft output [kW] 0.37 0.75 1.5 2.2 3.0 4.0
Typical shaft output [hp] 0.5 1 2 3 4 5.5
Enclosure protection rating 1P20 M1 M1 M2 M2 M3 M3
Output current

Continuous (3x380-440 V) [A] 1.2 2.2 3.7 53 7.2 9.0
Intermittent (3x380-440 V) [A] 1.8 33 5.6 8.0 10.8 13.7
Continuous (3x440-480 V) [A] 1.1 2.1 34 48 6.3 8.2
Intermittent (3x440-480 V) [A] 1.7 3.2 5.1 7.2 9.5 123
Maximum cable size:

(Mains, motor) [mm?2/AWG] 4/10

Maximum input current

Continuous (3x380-440 V) [A] 1.9 35 5.9 8.5 11.5 14.4
Intermittent (3x380-440 V) [A] 2.6 4.7 8.7 12.6 16.8 20.2
Continuous (3x440-480 V) [A] 1.7 3.0 5.1 7.3 9.9 124
Intermittent (3x440-480 V) [A] 23 4.0 7.5 10.8 144 17.5
Maximum mains fuses [A] See chapter 1.3.3 Fuses

Environment

Estimated power loss [W] 18.5/ 28.5/ 41.5/ 57.5/ 75.0/ 98.5/
Best case/typical” 255 435 56.5 815 101.6 1335
Weight enclosure IP20 [kg] 1.1 1.1 1.6 1.6 3.0 3.0
Efficiency [%] 96.8/ 97.4/ 98.0/ 97.9/ 98.0/ 98.0/
Best case/typical? 95.5 96.0 97.2 97.1 97.2 97.3
Table 1.8 Mains Supply 3x380-480 V AC
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Normal overload 150% for 1 minute

Frequency converter P5K5 P7K5 P11K P15K P18K P22K
Typical shaft output [kW] 5.5 7.5 11 15 18.5 22
Typical shaft output [hp] 7.5 10 15 20 25 30
Enclosure protection rating 1P20 M3 M3 M4 M4 M5 M5
Output current

Continuous (3x380-440 V) [A] 12.0 15.5 23.0 31.0 37.0 43.0
Intermittent (3x380-440 V) [A] 18.0 235 345 46.5 55.5 64.5
Continuous (3x440-480 V) [A] 11.0 14.0 21.0 27.0 340 40.0
Intermittent (3x440-480 V) [A] 16.5 21.3 315 40.5 51.0 60.0
Maximum cable size:

(Mains, motor) [mm?2/AWG] 4/10 16/6

Maximum input current

Continuous (3x380-440 V) [A] 19.2 24.8 33.0 42.0 347 41.2
Intermittent (3x380-440 V) [A] 274 36.3 47.5 60.0 49.0 57.6
Continuous (3x440-480 V) [A] 16.6 214 29.0 36.0 31.5 375
Intermittent (3x440-480 V) [A] 236 30.1 41.0 52.0 44.0 53.0
Maximum mains fuses [A] See chapter 1.3.3 Fuses

Environment

Estimated power loss [W] 131.0/ 175.0/ 290.0/ 387.0/ 395.0/ 467.0/
Best case/typical” 166.8 217.5 342.0 454.0 428.0 520.0
Weight enclosure IP20 [kg] 3.0 3.0

Efficiency [%] 98.0/ 98.0/ 97.8/ 97.7/ 98.1/ 98.1/
Best case/typical? 97.5 97.5 97.4 97.4 98.0 97.9

Table 1.9 Mains Supply 3x380-480 V AC

1) Applies for dimensioning of frequency converter cooling. If the switching frequency is higher than the default setting, the power losses may

increase. LCP and typical control card power consumptions are included. For power loss data according to EN 50598-2, refer to www.danfoss.com/

vitenergyefficiency.

2) Efficiency measured at nominal current. For energy efficiency class, see chapter 1.8.1 Surroundings. For part load losses, see www.danfoss.com/
vitenergyefficiency.
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1.8 General Technical Data

Protection and features
. Electronic motor thermal protection against overload.

. Temperature monitoring of the heat sink ensures that the frequency converter trips if there is overtemperature.

. The frequency converter is protected against short circuits between motor terminals U, V, W.

. When a motor phase is missing, the frequency converter trips and issues an alarm.

. When a mains phase is missing, the frequency converter trips or issues a warning (depending on the load).

. Monitoring of the DC-link voltage ensures that the frequency converter trips when the DC-link voltage is too low

or too high.

. The frequency converter is protected against ground faults on motor terminals U, V, W.

Mains supply (L1/L, L2, L3/N)

Supply voltage

200-240 V +10%

Supply voltage

380-480 V £10%

Supply frequency

50/60 Hz

Maximum imbalance temporary between mains phases

3.0% of rated supply voltage

True power factor

20.4 nominal at rated load

Displacement power factor (cos®) near unity

(>0.98)

Switching on input supply L1/L, L2, L3/N (power-ups)

Maximum 2 times/minute

Environment according to EN60664-1

Overvoltage category lll/pollution degree 2

The unit is suitable for use on a circuit capable of delivering not more than 100000 RMS symmetrical Amperes, 240/480 V

maximum.

Motor output (U, V, W)

Output voltage

0-100% of supply voltage

Output frequency

0-200 Hz (VVC*), 0-400 Hz (u/f)

Switching on output Unlimited
Ramp times 0.05-3600 s
Cable length and cross-section

Maximum motor cable length, shielded/armored (EMC-correct installation) 15 m (49 ft)

Maximum motor cable length, unshielded/unarmored

50 m (164 ft)

Maximum cross-section to motor, mains"

Connection to load sharing/brake (M1, M2, M3)

6.3 mm insulated Faston plugs

Maximum cross-section to load sharing/brake (M4, M5)

16 mm2/6 AWG

Maximum cross-section to control terminals, rigid wire

1.5 mm?2/16 AWG (2x0.75 mm?)

Maximum cross-section to control terminals, flexible cable

1 mm?2/18 AWG

Maximum cross-section to control terminals, cable with enclosed core

0.5 mm?%/20 AWG

Minimum cross-section to control terminals

0.25 mm? (24 AWG)

1) See chapter 1.7 Specifications for more information.

Digital inputs (pulse/encoder inputs)

Programmable digital inputs (pulse/encoder)

5(1)

Terminal number

18,19, 27, 29, 33

Logic PNP or NPN
Voltage level 0-24 VvV DC
Voltage level, logic 0 PNP <5V DC
Voltage level, logic 1 PNP >10 V DC
Voltage level, logic 0 NPN >19 V DC
Voltage level, logic 1 NPN <14 V DC
Maximum voltage on input 28 V DC
Input resistance, R Approximately 4000 Q
Maximum pulse frequency at terminal 33 5000 Hz
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Minimum pulse frequency at terminal 33 20 Hz
Analog inputs

Number of analog inputs 2
Terminal number 53, 60

Voltage mode (terminal 53)

Switch S200=0FF(U)

Current mode (terminal 53 and 60)

Switch $200=0N(l)

Voltage level 0-10V
Input resistance, Ri Approximately 10000 Q
Maximum voltage 20V

Current level

0/4 to 20 mA (scaleable)

Input resistance, R

Approximately 200 Q

Maximum current 30 mA
Analog output

Number of programmable analog outputs 1
Terminal number 42
Current range at analog output 0/4-20 mA
Maximum load to common at analog output 500 Q
Maximum voltage at analog output 17V
Accuracy on analog output Maximum error: 0.8% of full scale
Scan interval 4 ms
Resolution on analog output 8 bit
Scan interval 4 ms

Control card, R5485 serial communication

Terminal number

68 (P, TX+, RX4), 69 (N, TX-, RX-)

Terminal number 61

Common for terminals 68 and 69

Control card, 24 V DC output

Terminal number 12
Maximum load (M1 and M2) 100 mA
Maximum load (M3) 50 mA
Maximum load (M4 and M5) 80 mA

Relay output

Programmable relay output

1

Relay 01 terminal number

01-03 (break), 01-02 (make)

Maximum terminal load (AC-1)V on 01-02 (NO) (Resistive load) 250 VAC, 2 A
Maximum terminal load (AC-15)" on 01-02 (NO) (Inductive load @ cos® 0.4) 250 VAC, 02 A
Maximum terminal load (DC-1)" on 01-02 (NO) (Resistive load) 30VvDC 2 A
Maximum terminal load (DC-13)" on 01-02 (NO) (Inductive load) 24V DC, 0.1 A
Maximum terminal load (AC-1)" on 01-03 (NC) (Resistive load) 250 VAC, 2 A
Maximum terminal load (AC-15)" on 01-03 (NC) (Inductive load @ cos¢ 0.4) 250 VAC, 02 A
Maximum terminal load (DC-1)V on 01-03 (NC) (Resistive load) 30VDC 2A

Minimum terminal load on 01-03 (NC), 01-02 (NO)

24V DC 10 mA, 24 V AC 20 mA

Environment according to EN 60664-1

Overvoltage category lll/pollution degree 2

1) IEC 60947 part 4 and 5

Control card, 10 V DC output

Terminal number 50
Output voltage 105V 0.5V
Maximum load 25 mA

MGO02BB4P
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NOTIC.

All inputs, outputs, circuits, DC supplies, and relay contacts are galvanically isolated from the supply voltage (PELV) and
other high-voltage terminals.

Surroundings

Enclosure protection rating 1P20
Enclosure kit available IP21, TYPE 1
Vibration test 1049
Maximum relative humidity 5%-95 % (IEC 60721-3-3; Class 3K3 (non-condensing) during operation
Aggressive environment (IEC 60721-3-3), coated class 3C3
Test method according to IEC 60068-2-43 H2S (10 days)
Ambient temperature” Maximum 40 °C (104 °F)
Minimum ambient temperature during full-scale operation 0°C(32°F)
Minimum ambient temperature at reduced performance -10 °C (14 °F)
Temperature during storage/transport -25 to +65/70 °C
Maximum altitude above sea level without derating” 1000 m (3280 ft)
Maximum altitude above sea level with derating” 3000 m (9842 ft)
Safety standards EN/IEC 61800-5-1, UL 508C
EMC standards, Emission EN 61800-3, EN 61000-6-3/4, EN 55011, IEC 61800-3
EN 61800-3, EN 61000-6-1/2, EN 61000-4-2, EN 61000-4-3,
EMC standards, Immunity EN 61000-4-4, EN 61000-4-5, EN 61000-4-6
Energy efficiency class IE2

1) Refer to chapter 1.9 Special Conditions for:
. Derating for high ambient temperature.
. Derating for high altitude.
2) Determined according to EN 50598-2 at:
o Rated load.
. 90% rated frequency.
. Switching frequency factory setting.

. Switching pattern factory setting.
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1.9 Special Conditions

1.9.1 Derating for Ambient Temperature

The ambient temperature measured over 24 hours should
be at least 5 °C lower than the maximum ambient
temperature.

If the frequency converter is operated at high ambient
temperature, decrease the continuous output current.

The frequency converter has been designed for operation
at maximum 50 °C ambient temperature with 1 motor size
smaller than nominal. Continuous operation at full load at
50 °C ambient temperature reduces the lifetime of the
frequency converter.

1.9.2 Derating for Low Air Pressure

The cooling capability of air is decreased at low air
pressure.

ACAUTION

INSTALLATION AT HIGH ALTITUDE
For altitudes above 2000 m (6560 ft), contact Danfoss
regarding PELV.

Below 1000 m (3280 ft) altitude, no derating is necessary,
but above 1000 m (3280 ft), decrease the ambient
temperature or the maximum output current.

Decrease the output by 1% per 100 m (328 ft) altitude
above 1000 m (3280 ft), or reduce the maximum ambient
temperature by 1 °C per 200 m (656 ft).

1.9.3 Derating for Running at Low Speeds

When a motor is connected to a frequency converter,
check that the cooling of the motor is adequate.

A problem may occur at low speeds in constant torque
applications. Running continuously at low speeds - less
than half the nominal motor speed - may require extra air
cooling. Alternatively, select a larger motor (1 size up).
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1.10 Options and Spare Parts

Ordering number

Description

132B0100 VLT Control Panel LCP 11 w/o potentiometer
132B0101 VLT Control Panel LCP 12 with potentiometer
132B0102 LCP Remote Mounting Kit , w/ 3m cable, IP55 with LCP 11, IP21 with LCP 12
132B0103 IP20 to NEMA Type 1 Conversion Kit, M1
132B0104 IP20 to NEMA Type 1 Conversion Kit, M2
132B0105 IP20 to NEMA Type 1 Conversion Kit, M3
132B0106 Decoupling Plate mounting kit, M1 and M2
132B0107 Decoupling Plate mounting kit, M3
132B0108 IP20 to IP21/Type1 conversion kit, M1
132B0109 IP20 to IP21/Type1 conversion kit, M2
132B0110 IP20 to IP21/Type1 conversion kit, M3
132B0111 DIN Rail Mounting Kit, M1/M2

132B0120 IP20 to Nema 1 Conversion Kit, M4
132B0121 IP20 to Nema 1 Conversion Kit, M5
132B0122 Decoupling Plate mounting kit, M4, M5
132B0126 Enclosure size M1 spare parts kits
132B0127 Enclosure size M2 spare parts kits
132B0128 Enclosure size M3 spare parts kits
132B0129 Enclosure size M4 spare parts kits
132B0130 Enclosure size M5 spare parts kits
132B0131 Blank cover

130B2522 MCC 107 filter for 132F0001

130B2522 MCC 107 filter for 132F0002

130B2533 MCC 107 filter for 132F0003

130B2525 MCC 107 filter for 132F0005

130B2530 MCC 107 filter for 132F0007

130B2523 MCC 107 filter for 132F0008

130B2523 MCC 107 filter for 132F0009

130B2523 MCC 107 filter for 132F0010

130B2526 MCC 107 filter for 132F0012

130B2531 MCC 107 filter for 132F0014

130B2527 MCC 107 filter for 132F0016

130B2523 MCC 107 filter for 132F0017

130B2523 MCC 107 filter for 132F0018

130B2524 MCC 107 filter for 132F0020

130B2526 MCC 107 filter for 132F0022

130B2529 MCC 107 filter for 132F0024

130B2531 MCC 107 filter for 132F0026

130B2528 MCC 107 filter for 132F0028

130B2527 MCC 107 filter for 132F0030

Table 1.10 Options and Spare Parts

Danfoss line filters and brake resistors are available upon request.

30

Danfoss A/S © 05/2016 All rights reserved.

MGO02BB4P



Dt

Kurzanleitung PYKOBOACTBO

Quick GuideeKurzanleitungeGuide rapideeGuia rapidaeGuia RapidoeKpatkoe

2 Kurzanleitung

2.1 Sicherheit

AWARNING

HOCHSPANNUNG

Bei Anschluss an Versorgungsnetzeingang, DC-
Versorgung oder Zwischenkreiskopplung fiihren
Frequenzumrichter Hochspannung. Erfolgen Installation,
Inbetriebnahme und Wartung nicht durch qualifiziertes
Personal, kann dies zum Tod oder zu schweren Verlet-
zungen fiihren.

. Installation, Inbetriebnahme und Wartung
diirfen ausschlie8lich von qualifiziertem
Personal durchgefiihrt werden.

AWARNING

UNERWARTETER ANLAUF

Wenn der Frequenzumrichter an das Versorgungsnetz
angeschlossen ist, kann der Motor jederzeit anlaufen,
wodurch die Gefahr von schweren oder tédlichen Verlet-
zungen sowie von Gerdte- oder Sachschaden besteht.
Der Motor kann liber einen externen Schalter, einen
seriellen Busbefehl, ein Sollwertsignal vom LCP oder LOP
oder einen quittierten Fehlerzustand anlaufen.

. Ist ein unerwarteter Anlauf des Motors gemaf
den Bestimmungen zur Personensicherheit
unzuldssig, trennen Sie den Frequenzumrichter
vom Netz.

. Driicken Sie [Off/Reset] am LCP, bevor Sie
Parameter programmieren.

. Frequenzumrichter, Motor und alle
angetriebenen Gerdte miissen bei Anschluss des
Frequenzumrichters an das Versorgungsnetz
betriebsbereit sein.

NOTIC.

Sie konnen die Taste [Off/Reset] nicht als Sicherheits-
schalter benutzen. Sie trennt den Frequenzumrichter
nicht vom Netz.

AWARNING

ENTLADEZEIT

Der Frequenzumrichter enthalt Zwischenkreiskonden-
satoren, die auch bei abgeschaltetem Frequenzumrichter
geladen sein kdnnen. Auch wenn die Warn-LED nicht
leuchten, kann Hochspannung anliegen. Das Nichtein-
halten der angegebenen Wartezeit nach dem Trennen
der Stromversorgung vor Wartungs- oder Reparaturar-
beiten kann zum Tod oder zu schweren Verletzungen
fuhren.

. Stoppen Sie den Motor.

. Trennen Sie die Netzversorgung und alle
externen Zwischenkreisversorgungen,
einschlieB8lich externer Batterie-, USV- und
Zwischenkreisverbindungen mit anderen
Frequenzumrichtern.

. Trennen oder verriegeln Sie den PM-Motor.

. Warten Sie, damit die Kondensatoren
vollstandig entladen kénnen. Die minimale
Wartezeit finden Sie in Table 1.1.

. Verwenden Sie vor der Durchfithrung von
Wartungs- oder Reparaturarbeiten ein
geeignetes Spannungsmessgerat, um sicherzus-
tellen, dass die Kondensatoren vollstandig
entladen sind.

GroBle Mindestwartezeit (Minuten)
M1, M2 und M3 4
M4 und M5 15

Table 2.1 Entladezeit

Erdableitstrom (>3,5 mA)

Befolgen Sie im Hinblick auf die Schutzerdung von Geréten
mit einem Ableitstrom gegen Erde von mehr als 3,5 mA
alle nationalen und lokalen Vorschriften.

Die Frequenzumrichtertechnik nutzt hohe Schaltfrequenzen
bei gleichzeitig hoher Leistung. Dies erzeugt einen
Ableitstrom in der Erdverbindung. Ein Fehlerstrom im
Frequenzumrichter an den Ausgangsleistungsklemmen
kann eine Gleichstromkomponente enthalten, die die Filter-
kondensatoren laden und einen transienten Erdstrom
verursachen kann. Der Erdableitstrom hdngt von
verschiedenen Faktoren bei der Systemkonfiguration ab,
wie EMV-Filter, abgeschirmte Motorkabel und Leistung des
Frequenzumrichters.
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EN 61800-5-1 (Produktnorm fiir Elektrische Leistungsan-
triebssysteme mit einstellbarer Drehzahl) stellt besondere
Anforderungen, wenn der Erdableitstrom 3,5 mA
Ubersteigt. Verstdrken Sie die Erdverbindung auf eine der
folgenden Arten:

. Kabelquerschnitt des Erdungskabels von min.
10 mm?

. Zwei getrennt verlegte Erdungskabel, die die
vorgeschriebenen Mal3e einhalten

Weitere Informationen finden Sie in der Norm EN
60364-5-54 § 543.7.

Fehlerstromschutzschalter

Wenn Fehlerstromschutzschalter (RCD), auch als Erdschlus-
strennschalter bezeichnet, zum Einsatz kommen, sind die
folgenden Anforderungen einzuhalten:

. Verwenden Sie netzseitig allstromsensitive Fehler-
stromschutzschalter (Typ B).

. Verwenden Sie Fehlerstromschutzschalter mit
Einschaltverzogerung, um Fehler durch transiente
Erdstrome zu vermeiden.

. Bemessen Sie RCD in Bezug auf Systemkonfigu-
ration und Umgebungsbedingungen.

Thermischer Motorschutz

Motoriberlastschutz ist durch Einstellung von 7-90
Thermischer Motorschutz auf die Option [4] ETR Alarm
moglich. Fiir den nordamerikanischen Markt: Die
implementierte ETR-Funktion beinhaltet Motoriberlas-
tungsschutz der Klasse 20 gema8 NEC.

Installation in grof8en Hohenlagen
Bei Hohen tiber 2000 m (iber NN ziehen Sie bitte Danfoss
bezliglich PELV zurate.

2.1.1 Sicherheitshinweise

. Stellen Sie sicher, dass der Frequenzumrichter
ordnungsgemal geerdet ist.

. Entfernen Sie keine Netzanschliisse, Motorans-
chliisse oder anderen Leistungsanschlisse,
wahrend der Frequenzumrichter an die Stromver-
sorgung angeschlossen ist.

. Schitzen Sie die Benutzer vor der Versorgungss-
pannung.

. Schiitzen Sie den Motor gemal3 den
einschlidgigen Vorschriften gegen Uberlast.

. Der Erdableitstrom Ubersteigt 3,5 mA. Erden Sie
den Frequenzumrichter ordnungsgemag.

. Sie kdnnen die Taste [Off/Reset] nicht als Sicher-
heitsschalter benutzen. Sie trennt den
Frequenzumrichter nicht vom Netz.

2.2 Einflhrung
2.2.1 Zielsetzung des Handbuchs

Dieses Produkthandbuch enthalt Informationen zur
sicheren Installation und Inbetriebnahme des VLT® Micro
Drive FC 51 Frequenzumrichters.

Dieses Produkthandbuch richtet sich an qualifiziertes
Personal.

Lesen Sie das Produkthandbuch vollsténdig, um sicher und
professionell mit dem Frequenzumrichter zu arbeiten.
Beachten Sie besonders die Sicherheitshinweise und
allgemeinen Warnungen. Bewahren Sie das Produk-
thandbuch immer zusammen mit dem Frequenzumrichter
auf.

VLT® ist eine eingetragene Marke.
2.2.2 Zusatzliche Materialien

Es stehen zusatzliche Ressourcen zur Verfiigung, die lhnen
helfen, erweiterte Funktionen und Programmierungen von
Frequenzumrichtern zu verstehen:

. Das VLT® Micro Drive FC 51 Programmierhandbuch
enthdlt umfassendere Informationen Gber das
Arbeiten mit Parametern sowie viele
Anwendungsbeispiele.

. Das VLT® Micro Drive Projektierungshandbuch
enthalt umfassende Informationen zu Mdglich-
keiten und Funktionen sowie zur Auslegung von
Steuerungssystemen fiir Motoren.

. Anweisungen fiir den Betrieb mit optionalen
Geraten und fur den Austausch von
Komponenten.

Zusatzliche Veréffentlichungen und Handbiicher sind
verfligbar unter:
vit-drives.danfoss.com/Support/Technical-Documentation/

¢ .@. @ *

Der Frequenzumrichter erfillt die Anforderungen der
UL508C beziglich der thermischen Sicherung. Weitere
Informationen kénnen Sie dem Abschnitt Thermischer
Motorschutz im produktspezifischen Projektierungshandbuch
entnehmen.
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2.2.3 IT-Netz

NOTIC.

IT-NETZ

Installation an isolierter Netzstromquelle (IT-Netz).
Maximal zuldssige Versorgungsspannung bei Netzans-
chluss: 440 V.

Danfoss bietet als Option Netzfilter fiir verbesserte
Reduzierung von Oberschwingungen an. Table 1.10

2.2.4 Unerwarteten Anlauf vermeiden

Wahrend der Frequenzumrichter an das Netz
angeschlossen ist, kann der Motor Uber digitale Befehle,
Busbefehle, Sollwerte oder lber die LCP-Bedieneinheit
gestartet/gestoppt werden. Zur Vermeidung eines
unerwarteten Anlaufs:

. Trennen Sie den Frequenzumrichter gemaf3 den
Bestimmungen zur Personensicherheit vom Netz.

. Betitigen Sie vor dem Andern von Parametern
immer die Taste [Off/Reset].

Sie dirfen Gerédte mit elektrischen Bauteilen
nicht zusammen mit dem Hausmiill entsorgen.
Diese missen separat mit Elektro- und
Elektronik-Altgeraten gemaR den lokalen Bestim-
mungen und den aktuell giiltigen Gesetzen
gesammelt werden.

2.3 Installation

1. Trennen Sie den FC 51 vom Netz (und von der
externen DC-Versorgung, falls vorhanden).

2. Warten Sie 4 Minuten (M1, M2 und M3) bzw. 15
Minuten (M4 und M5), bis sich die Zwischenkreis-
drosseln entladen haben. Siehe Table 1.1.

3. Klemmen Sie die DC-Bus-Zwischenkreisklemmen
und Bremsklemmen (falls vorhanden) ab.

4, Ziehen Sie das Motorkabel ab.

2.3.1 Seite-an-Seite-Installation

Der Frequenzumrichter kann bei allen Geréten in Schutzart
IP20 Seite an Seite montiert werden. Firr ausreichende
Luftzirkulation zur Kithlung missen jedoch tber und unter
dem Frequenzumrichter ca. 100 mm Platz gehalten
werden. Einzelheiten zu den Nennwerten der Umgebungs-
bedingungen des Frequenzumrichters entnehmen Sie
chapter 1.7 Specifications.
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2.3.2 Abmessungen

Eine Bohrschablone ist auf der Verpackung enthalten.

- b - @ 7mm b - @ 7mm b - @5.5mm b—» @ 4.5mm b—» 045”‘”’%
B - — — — [y /\£ — — — — 1 £ JE—— (Y }\£ — — <1 }\£ [E—— @
c P C CTE—— O ‘ g
[ [ [
= — L] L] L]
o— o0— 00— Oo— apa | O— aA
a A \ }
aA LY
a v

M1
K3 M2
Ly M3
— M4
M5
Leistung [kW] Hohe [mm] Breite [mm] | Tiefe" [mm] |Maximales
Gewicht
. A (mit
Gehduse | 1x200-240 V | 3x200-240 V | 3x380-480 V A X a B b C [kg]
Abschirmblech)
M1 0,18-0,75 0,25-0,75 0,37-0,75 150 205 140,4 70 55 148 11
M2 1,5 1,5 1,5-2,2 176 230 166,4 75 59 168 1,6
M3 2,2 2,2-3,7 3,0-7,5 239 294 226 90 69 194 3,0
M4 11,0-15,0 292 347,5 2724 125 97 241 6,0
M5 18,5-22,0 335 387,5 315 165 140 248 9,5
1) Flgen Sie bei LCP mit Potentiometer 7,6 mm hinzu.

lllustration 2.1 Abmessungen

NOTIC

Befolgen Sie stets die nationalen und lokalen Vorschriften zum Leitungsquerschnitt und zur Umgebungstemperatur.
Grundsatzlich wird der Einsatz von Kupferleitern (60-75 °C) empfohlen.

Leistung [kW] Drehmoment [Nm]
Gehduse |1x200-240 V [3x200-240 V| 3x380-480 V Leitu Motor DC-Verbindung/ Steuerklemmen Masse Relais
ng Bremse
M1 0,18-0,75 0,25-0,75 0,37-0,75 0,8 0,7 Flachklemme" 0,15 3 0,5
M2 1,5 1,5 1,5-2,2 08 0,7 Flachklemme" 0,15 3 0,5
M3 2,2 2,2-3,7 3,0-7,5 0,8 0,7 Flachklemme" 0,15 3 0,5
M4 - - 11,0-15,0 13 13 13 0,15 3 0,5
M5 - - 18,5-22,0 13 13 13 0,15 3 0,5
1) Flachstecker (6,3-mm-Faston-Stecker)

Table 2.2 Anziehen von Klemmen
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Schutz des Abzweigkreises

Zum Schutz der Anlage vor elektrischen Gefahren und Branden missen alle Abzweigkreise in einer Installation, Schaltvor-
richtungen, Maschinen usw. in Ubereinstimmung mit den nationalen/internationalen Vorschriften mit einem Kurzschluss-
und Uberstromschutz versehen sein.

Kurzschlussschutz

Verwenden Sie die in Table 1.3 aufgefiihrten Sicherungen, um Servicepersonal und sonstige Gerate im Fall eines internen
Defekts im Frequenzumrichter oder eines Kurzschlusses im DC-Zwischenkreis zu schiitzen. Am Motor- oder Bremsenausgang
gewahrleistet der Frequenzumrichter einen vollstédndigen Kurzschlussschutz.

Uberspannungsschutz

Sorgen Sie fiir Uberlastschutz, um ein Uberhitzen der Kabel in der Anlage zu vermeiden. Fiihren Sie den Uberspannungs-
schutz stets gemaR den nationalen Vorschriften aus. Die Sicherungen mussen fiir den Schutz eines Kreislaufs ausgelegt sein,
der imstande ist, hchstens 100.000 Aeff (symmetrisch), 480 V max. zu liefern.

Keine UL-Konformitat

Wenn keine Ubereinstimmung mit der UL/cUL-Zulassung bestehen muss, verwenden Sie die Sicherungen in Table 1.3, um
Ubereinstimmung mit EN50178/IEC61800-5-1 sicherzustellen:

Im Falle einer Fehlfunktion kann die Nichtbeachtung der Empfehlung zu Schaden am Frequenzumrichter fiihren.

Maximale
Maximale Sicherungen mit UL Sicherungen
FC 51 ohne UL
Bussmann Bussmann Bussmann Littelfuse Ferraz Ferraz Shawmut
Shawmut

1x200-240 V
kw Typ RK1 Typ J Typ T Typ RK1 Typ CC Typ RK1 Typ 9G
0K18-0K37 KTN-R15 JKS-15 JIN-15 KLN-R15 ATM-R15 A2K-15R 16A
0K75 KTN-R25 JKS-25 JIN-25 KLN-R25 ATM-R25 A2K-25R 25A
1K5 KTN-R35 JKS-35 JIN-35 KLN-R35 - A2K-35R 35A
2K2 KTN-R50 JKS-50 JIN-50 KLN-R50 - A2K-50R 50A
3x200-240 V
0K25 KTN-R10 JKS-10 JIN-10 KLN-R10 ATM-R10 A2K-10R 10A
0K37 KTN-R15 JKS-15 JIN-15 KLN-R15 ATM-R15 A2K-15R 16A
0K75 KTN-R20 JKS-20 JIN-20 KLN-R20 ATM-R20 A2K-20R 20A
1K5 KTN-R25 JKS-25 JIN-25 KLN-R25 ATM-R25 A2K-25R 25A
2K2 KTN-R40 JKS-40 JIN-40 KLN-R40 ATM-R40 A2K-40R 40A
3K7 KTN-R40 JKS-40 JIN-40 KLN-R40 - A2K-40R 40A
3x380-480 V
0K37-0K75 KTS-R10 JKS-10 JJS-10 KLS-R10 ATM-R10 A6K-10R 10A
1K5 KTS-R15 JKS-15 JJS-15 KLS-R15 ATM-R15 A2K-15R 16A
2K2 KTS-R20 JKS-20 JJS-20 KLS-R20 ATM-R20 A6K-20R 20A
3K0 KTS-R40 JKS-40 JJS-40 KLS-R40 ATM-R40 A6K-40R 40A
4K0 KTS-R40 JKS-40 JJS-40 KLS-R40 ATM-R40 A6K-40R 40A
5K5 KTS-R40 JKS-40 JJS-40 KLS-R40 - A6K-40R 40A
7K5 KTS-R40 JKS-40 JJS-40 KLS-R40 - A6K-40R 40A
11K0 KTS-R60 JKS-60 JJS-60 KLS-R60 - A6K-60R 63A
15K0 KTS-R60 JKS-60 JJS-60 KLS-R60 - A6K-60R 63A
18K5 KTS-R60 JKS-60 JJS-60 KLS-R60 - A6K-60R 80A
22K0 KTS-R60 JKS-60 JJS-60 KLS-R60 - A6K-60R 80A

Table 2.3 Sicherungen
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2.3.3 Netz- und Motoranschluss NOTIC

Auf der Riickseite der Klemmenabdeckung finden Sie
Der Frequenzumrichter kann alle dreiphasigen Standard- einen Uberblick tiber die Steuerklemmen und Schalter.
Asynchronmotoren betreiben. Betitigen Sie die Schalter nur, wenn der Frequenzum-
Der Frequenzumrichter ist fiir den Anschluss von Netz-/ richter spannungsfrei geschaltet ist.
Motorkabeln mit einem maximalen Querschnitt von Stellen Sie 6-19 Klemme 53 Funktion gemaB der Position

4 mm?2/10 AWG (M1, M2 und M3) bzw. 16 mmZ%/6 AWG (M4 von Schalter 4 ein.
und M5) ausgelegt.

. Verwenden Sie ein abgeschirmtes Motorkabel, um
die Anforderungen der EMV-Richtlinie
einzuhalten. Schlieen Sie das Kabel an das
Abschirmblech und das Metall am Motor an.

. Das Motorkabel muss moglichst kurz sein, um
Storungen und Ableitstrome auf ein Minimum zu
beschranken.

. Weitere Informationen zur Montage des
Abschirmblechs finden Sie in der Anleitung fir
VLT® Micro Drive FC 51 Abschirmblech und
Montageplatte. ]

o~
2

O
o O

. Ziehen Sie ebenfalls die EMV-gerechte Installation
im VLT® Micro Drive FC 51 Projektierungshandbuch
zurate.

130BA477.11

1. Schliefen Sie die Erdleitungen an die Schutzer-

lllustration 2.3 Entfernen der Klemmenabdeckung
dungsklemme an.

2. Schliel3en Sie die Motorleitungen an die Klemmen
U,V und W an. Aus=PNP-Klemmen 29"
. o . Schalter 1
3. Schlieen Sie die Netzversorgung an die Ein=NPN-Klemmen 29
Klemmen L1, L2 und L3/N (dreiphasig) bzw. L1/L Aus=PNP-Klemmen 18, 19, 27 und 33"
. . . L Schalter 2
und L3/N (einphasig) an und ziehen Sie sie Ein=NPN-Klemmen 18, 19, 27 und 33
anschlieBend fest. Schalter 3 Ohne Funktion
Aus=Klemme 53 0-10 V"
Schalter 4
Ein=Klemme 53 0/4-20 mA
1)=Werkseinstellung

Table 2.4 Einstellungen fiir Schalter S200 1-4

130BA472.10

PNP/NPN
PNP/NPN

U/l

Illustration 2.2 Befestigung von Erdkabel, Netz- und
Motorkabeln

ON

130BA474.10

2.3.4 Steuerklemmen

Alle Klemmen fir die Steuerkabel befinden sich unter der OFF
Klemmenabdeckung vor dem Frequenzumrichter. Entfernen 1 2 3 4
Sie diese Klemmenabdeckung mit Hilfe eines Schrauben-
drehers.

Illustration 2.4 S200-Schalter 1-4
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Illustration 1.5 zeigt alle Steuerklemmen des Frequenzumrichters. Durch Anlegen eines Startbefehls (Klemme 18) und eines
Analogsollwerts (Klemme 53 oder 60) versetzen Sie den Frequenzumrichter in den Betriebszustand.

+24 V
PNUS5-10
PNU5- 11
GND
PNU5-12
PNU5-13
PNU5-15
PNU 6 - 9*
+10vDC
PNUG - 1*
GND

PNU 6 - 2*

130BA473.10

comrs 485 |[[ |2 |

P RS 485 D]% ®

N RS 485 D]% ®

— s2vout |[[[R |

stat —— pin |[[]3 [
Reverse — — DIN |[[]3 [
eno ([[]8]

Reset — — DIN |[[]% [
+10 vV OUT H]% ®

o-ovam ([ ][

oo [[[]&]

Jog — DIN D]Q ®

Presetbito — — DIN|[[]8 [
0/4 - 20 mA Output — A OUT H]% ®

1K Ohm [E-

0/4-20 mA Input —— AIN H]% ®

lllustration 2.5 Ubersicht von Steuerklemmen in PNP-Konfiguration mit Werkseinstellung
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2.3.5 Elektrische Installation - Ubersicht

% lh —9 |
R W Y 4( M' «‘ 77777 i |
1 ‘ | / \\ L s
3 fhene | | =
input T 5% K K K —— S
‘ N E—
= ”’;;; Motor
Switch Mode 4 be bus
Power Supply b ]Broke
y ’
resistor*
50 (+10 V OUT
+10Vde S ( )
S200 y ?
0-10Vde — = 53 (A IN) gl ON/I=0-20mA
0/4-20 mA L=t ( OFF/U 0-10V
~-n AN
0/4-20 mA ["Ff NN
N 55(COM A IN/OUT) 240Vac, 2A
Analog Output A0 42 (A 0UT)
0/4-20 mA | ==
//Y\ii/ﬂ\ = OO ON (NPN) 240 N Terminated
T 1 — ol =lerminate
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L L —24v NPN
| 1 | 71800 N (pr§ 2V
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" f 24V (NPN)
P 19 (D IN) :\'ﬁ (PNP) &
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‘. ‘. 20(COM D IN) =801
; ;
| |
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ZAGETY E\@f” e

|

790 N) :\vﬁ AV
Q :\‘ﬁ/ )

RS—485
Interface

4V (NPN
oV (PNP)

130BA242.16

Illustration 2.6 Diagramm mit allen elektrischen Anschliissen

* Bremsen (BR+ und BR-) fiir Baugré3e M1 nicht zutreffend.

Weitere Informationen zu Bremswiderstinden finden Sie im Projektierungshandbuch VLT® Bremswiderstand MCE 101.
Eine Verbesserung des Leistungsfaktors und der EMV-Leistung ist durch Einbau optionaler Danfoss-Netzfilter moglich.
Danfoss-Leistungsfilter konnen ebenfalls zur Zwischenkreiskopplung eingesetzt werden. Weitere Informationen zur
Zwischenkreiskopplung entnehmen Sie dem Anwendungshinweis VLT® FC 51 Micro Drive Zwischenkreiskopplung.
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2.3.6 Zwischenkreiskopplung/Bremse

Verwenden Sie fiir DC-Zwischenkreise (Zwischenkreis-
kopplung und Bremse) isolierte, fiir
Hochspannungsanwendungen geeignete 6,3-mm-Faston-
Stecker.

Weitere Informationen erhalten Sie bei Danfoss oder in der
Anleitung Load sharing instruction VLT® 5000 fiir die
Zwischenkreiskopplung bzw. in der Anleitung VLT®
2800/5000/5000 FLUX/FCD Brake 300 fur die Bremse.

Zwischenkreiskopplung
Die Klemmen -UDC und +UDC/+BR verbinden.

Bremse
Verbinden Sie die Klemmen -BR und +UDC/+BR (nicht
zutreffend fir BaugroBe M1).

NOTIC

Spannungen bis 850 V DC konnen zwischen den
Klemmen +UDC/+BR und -UDC auftreten. Nicht
kurzschlussgeschiitzt.

2.4 Programmieren

2.4.1 Programmieren einer automatischen
Motoranpassung (AMA)

Detaillierte Informationen zum Programmieren finden Sie
im Programmierhandbuch VLT® Micro Drive FC 51.

NOTIC

Sie kénnen den Frequenzumrichter nach der Installation
der Konfigurationssoftware MCT-10 per Computer liber
eine RS485-Schnittstelle (Com-Port) programmieren.
Diese Software konnen Sie mit der Bestellnummer
130B1000 bestellen oder von der Danfoss-Website
www.danfoss.com/BusinessAreas/DrivesSolutions/software-
download herunterladen.

Value

Y/

Numeric
number

/1
e S 0 '8 ([ display
Parak:neter/, 1'6\3 J.U,, Unit
number .
Stat Quick i
Motor /'/M;nu" e M:ﬁu‘\'l\vﬂzru\ﬂ\~\ Selected
P4

direction menu

ey . Navigation
ke C) Q)) keys
. Warn

Indicator __{I—» @ \
lights Alerm .

Potentiometer

(LCP 12)
4

N Operation keys

and leds
Illustration 2.7 Beschreibung der LCP-Tasten und des

130BA605.12

Displays

Uber die [Menu]-Taste kénnen Sie eines der folgenden
Menus auswdhlen:

Status
Nur fiir Anzeigen.

Quick-Menii
Zum Zugriff auf Quick-Menis 1 und 2.

Hauptmenii
Zum Programmieren samtlicher Parameter.

Navigationstasten

[Back]: Bringt Sie zum vorherigen Schritt oder zur
vorherigen Ebene in der Navigationsstruktur zuriick.
[A] [V]: FUr den Wechsel zwischen Parametergruppen,
Parametern und innerhalb von Parametern.

[OK]: Fur die Parameterauswahl und die Annahme von
Anderungen an Parametereinstellungen.

Driicken von [OK] fuir mehr als 1 s ruft den Modus
Einstellen auf. Im Modus Einstellen kdnnen Sie schnelle
Einstellungen vornehmen, indem Sie die Tasten [4] [¥]
zusammen mit [OK] driicken.

Driicken Sie [4] [Y] zum Andern von Werten. Driicken Sie
[OK], um schnell die Ziffernstellen zu wechseln.

Driicken Sie zum Verlassen des Modus Einstellen erneut
[OK] fiir mehr als 1's, um die Anderungen zu speichern,
oder [Back], um die Anderungen nicht zu speichern.

Bedientasten

Eine gelbe Anzeigeleuchte Uiber den Bedientasten zeigt an,
welche Taste aktiv ist.

[Hand on]: Startet den Motor und ermoglicht die
Steuerung des Frequenzumrichters liber die LCP-
Bedieneinheit.

[Off/Reset]: Der Motor wird angehalten. Im Alarmmodus
wird der Motor zurlickgesetzt.

MGO02BB4P
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[Auto on]: Der Frequenzumrichter wird entweder Gber
Steuerklemmen oder per serieller Kommunikation
gesteuert.

[Potentiometer] (LCP12): Abhdngig vom Modus, in dem
der Frequenzumrichter ausgefiihrt wird, arbeitet das
Potentiometer in zwei verschiedenen Funktionsweisen.

Im Auto On-Modus dient der Potentiometer als zusatzlicher
programmierbarer Analogeingang.

Im Hand On-Modus steuert der Potentiometer den lokalen
Sollwert.

2.4.2 Programmieren des Automatic Motor
Tuning (AMT)

Fuhren Sie das Verfahren AMT zur Optimierung der
Kompeatibilitat zwischen Frequenzumrichter und Motor im
VVC*-Modus aus.

. Der Frequenzumrichter erstellt zur Regelung des
erzeugten Motorstroms ein mathematisches
Motormodell, wodurch die Motorleistung
verbessert werden kann.

. Fihren Sie dieses Verfahren bei kaltem Motor
durch, um das beste Ergebnis zu erzielen.
Verwenden Sie zur Durchfiihrung des AMT-
Verfahrens das numerische LCP (NLCP). Es gibt
zwei AMT-Modi firr Frequenzumrichter.

Modus 1
1. Offnen Sie das Hauptmeni.
2. Navigieren Sie zu Parametergruppe 1-** Motor/
Last.

3. Driicken Sie [OK].

4, Stellen Sie die Motorparameter in der Parameter-
gruppe 1-2* Motordaten mit Hilfe der Daten vom
Typenschild ein.

5. Navigieren Sie zu 1-29 Autom. Motoranpassung.
6. Driicken Sie [OK].
7. Wahlen Sie [2] Enable AMT (Reduz. Anpassung)
8. Driicken Sie [OK].
9. Der Test wird automatisch durchgefiihrt und zeigt
an, wann er beendet ist.
Modus 2
1. Offnen Sie das Hauptmendi.
2. Navigieren Sie zu Parametergruppe 1-** Motor/

Last.
3. Driicken Sie [OK].

4. Stellen Sie die Motorparameter in der Parameter-
gruppe 71-2* Motordaten mit Hilfe der Daten vom
Typenschild ein.

5. Navigieren Sie zu 7-29 Autom. Motoranpassung.

6. Driicken Sie [OK].

7. Wahlen Sie [3] Complete AMT with Rotating motor
(AMT im Motorleerlauf abschlie3en).

8. Driicken Sie [OK].

9. Der Test wird automatisch durchgefiihrt und zeigt
an, wann er beendet ist.

NOTIC.

In Betriebsart 2 dreht sich der Rotor wahrend der
automatischen Motoranpassung (AMT). Wahrend dieses
Vorgangs diirfen Sie die Last am Motor nicht erhéhen.
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2.5 Parameteribersicht

0-** Betrieb/Display

0-0* Grundeinstellungen
0-03 Landereinstellungen
*[0] International

[1] US

0-04 Oper. (Hand)

[0] Wiederanlauf

*[1] LCP Stop,Letzt.SW

[2] LCP Stop, Sollw.=0
0-1* Parametersatze

0-10 Aktiver Satz

*[1] Satz 1

[2] Satz 2

[9] Externe Anwahl

0-11 Programm Satz

*[1] Satz 1

[2] Satz 2

[9] Aktiver Satz

0-12 Verkniipfte Parametersatze
[0] Nicht verknipft

*[20] Verknupft

0-31 Min. Wert benutzerdef.
Anzeige

0,00-9999,00 * 0,00

0-32 Max. Wert benutzerdef.
Anzeige

0,00-9999,00 * 100,0

0-4* LCP-Tasten

0-40 [Hand on] LCP-Taste
[0] Deaktiviert

*[1] Aktiviert

0-41 [Off/Reset]-LCP Taste
[0] Alle deaktivieren

*[1] Alle aktivieren

[2] Nur Reset aktivieren
0-42 [Auto on]-LCP Taste
[0] Deaktiviert

*[1] Aktiviert

0-5* Kopie/Speichern

0-50 LCP-Kopie

*[0] Keine Kopie

[1] Speichern in LCP

[2] Lade von LCP, Alle

[3] Lade von LCP, nur Fkt.
0-51 Parametersatz-Kopie
*[0] Keine Kopie

[1] Kopie von Satz 1

[2] Kopie von Satz 2

[9] Kopie von Werkseinstellung
0-6* Passwort

0-60 Hauptmenii Passwort
0-999 *0

0-61 Hauptmenii/Quick-Menii
Zugriff ohne PW

*[0] Vollstandig

[1] LCP:Read Only

[2] LCP:Kein Zugriff

1-** Motor/Last

1-0* Grundeinstellungen

1-00 Regelverfahren

*[0] Ohne Ruckfiihrung

[3] Prozess

1-01 Steuerprinzip

[0] U/f

*[1] WC+

1-03 Drehmomentverhalten der
Last

*[0] Konstantes Drehmoment

[2] Autom. Energieoptim.

1-05 Hand/Ort-Betrieb Konfigu-
ration

[0] Ohne Riickflihrung

*[2] Wie Par. 1-00

1-2* Motordaten

1-20 Motornennleistung [kW]
[HP]

[1] 0,09 kW/0,12 PS

[2] 0,12 kW/0,16 PS
[3] 0,18 kW/0,25 PS
[4] 0,25 kW/0,33 PS
[5] 0,37 kW/0,50 PS
[6] 0,55 kW/0,75 PS
[71 1,75 kW/1,00 PS
[8] 1,10 kW/1,50 PS

[9] 1,50 kW/2,00 PS

[10] 2,20 kW/3,00 PS

[11] 3,00 kW/4,00 PS

[12] 3,70 kW/5,00 PS

[13] 4,00 kW/5,40 PS

[14] 5,50 kW/7,50 PS

[15] 7,50 kW/10,00 PS

[16] 11,00 kW/15,00 PS

[17] 15,00 kW/20,00 PS

[18] 18,50 kW/25,00 PS

[19] 22,00 kW/29,50 PS

[20] 30,00 kW/40,00 HP

1-22 Motornennspannung
50-999 V *230-400 V

1-23 Motornennfrequenz
20-400 Hz *50 Hz

1-24 Motorstrom

0,01-100,00 A *Abhdngig vom
Motortyp

1-25 Motornenndrehzahl
100-9999 UPM * Abh. vom
Motortyp

]
]
]
]
]
]
]
]
]
]

1-29 Autom. Motoranpassung
*[0] Off

[2] AMT aktivieren

[3] Complete AMT with Rotating
motor (AMT im Motorleerlauf
abschlieBen)

1-3* Erw. Motordaten

1-30 Statorwiderstand (Rs)
[Ohm] * Abh. von Motordaten
1-33 Statorstreureaktanz (X1)
[Ohm] * Abh. von Motordaten
1-35 Hauptreaktanz (Xh)
[Ohm] * Abh. von Motordaten
1-5* Lastunabh. Einst.

1-50 Motormagnetisierung bei 0
UPM.

0-300 % *100 %

1-52 Min Drehzahl norm.
Magnetis. [Hz]

0,0-10,0 Hz *0,0 Hz

1-55 U/f-Kennlinie - U
0-999.9 V

1-56 U/f-Kennlinie - f [Hz]
0-400 Hz

1-6* Lastabh. Einstellung

1-60 Lastausgleich tief

0-199 % *100 %

1-61 Lastausgleich hoch
0-199 % *100 %

1-62 Schlupfausgleich
-400-399 % *100 %

1-63 Schlupfausgleich Zeitkon-
stante

0,05-5,00 s *0,10 s

1-7* Startfunktion

1-71 Startverzog.

0,0-10,0 s *0,0 s

1-72 Startfunktion

[0] DC Halten

[1] DC Bremse

*[2] Motorfreilauf/Verzégerung
1-73 Motorfangschaltung

*[0] Deaktiviert

[1] Aktiviert

1-8* Stoppfunktion

1-80 Funktion bei Stopp

*[0] Motorfreilauf

[1] DC-Halten

1-82 Ein.-Frequenz fiir
Stoppfunktion [Hz]

0,0-20,0 Hz *0,0 Hz
1-9*Motortemperatur

1-90 Thermischer Motorschutz
*[0] Kein Schutz

[1] Thermistor Warnung

[2] Thermistor-Abschalt.

[3] ETR-Warnung

[4] ETR-Abschaltung

1-93 Thermistoranschluss
*[0] Keine

[1] Analogeingang 53

[6] Digitaleingang 29

2-** Bremsfunktionen

2-0* DC Halt/DC Bremse
2-00 DC-Halte-/Vorwarmstrom
0-150 % *50 %

2-01 DC-Bremsstrom

0-150 % *50 %

2-02 DC-Bremszeit

0,0-60,0 s *10,0 s

2-04 DC-Bremse Ein [Hz]
0,0-400,0 Hz *0,0 Hz

2-1* Generator.Bremsen.

2-10 Bremsfunktion

*[0] Off

[1] Bremswiderstand

[2] AC-Bremse

2-11 Bremswiderstand (Ohm)
Min/Max/default: Abh. von
LeistungsgroBRe

2-14 Brake Voltage reduce
(Bremsspannung verringern)
0 - abh. von LeistungsgroBe* 0
2-16 AC-Bremse, max. Strom
0-150 % *100 %

2-17 Uberspannungssteuerung
*[0] Deaktiviert

[1] Aktiv (ohne Stopp)

[2] Aktiviert

2-2* Mech. Bremse

2-20 Bremse 6ffnen bei
Motorstrom

0,00-100,0 A *0,00 A

2-22 Bremse schlieen bei
Motorfrequenz

0,0-400,0 Hz *0,0 Hz

3-** Sollwert/Rampen

3-0* Sollwertgrenzen

3-00 Sollwertbereich

*[0] Min. bis Max.

[1] -Max. bis +Max

3-02 Minimaler Sollwert
-4999-4999 *0,000

3-03 Max. Sollwert
-4999-4999 *50,00

1) Nur M4 und M5
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3-1* Sollwerteinstellung
3-10 Festsollwert
-100,0-100,0 % *0,00 % 3-11
Festdrehzahl Jog [Hz]
0,0-400,0 Hz *5,0 Hz

3-12 Frequenzkorrektur Auf/Ab
0,00-100,0 % *0,00 %

3-14 Relativer Festsollwert
-100,0-100,0 % *0,00 %
3-15 Variabler Sollwert 1
[0] Ohne Funktion

*[1] Analogeingang 53

[2] Analogeingang 60

[8] Pulseingang 33

[11] Bus Sollwert

[21] LCP-Potentiometer
3-16 Variabler Sollwert 2
[0] Ohne Funktion

[1] Analogeing. 53

*[2] Analogeing. 60

[8] Pulseingang 33

*[11] Bus Sollwert

[21] LCP Potentiometer
3-17 Reference Resource 3
[0] Ohne Funktion

[1] Analogeingang 53

[2] Analogeingang 60

[8] Pulseingang 33

*[11] Bus Sollwert

[21] LCP-Potentiometer
3-18 Relativ. Skalierungssollw.
Ressource

*[0] Ohne Funktion

1] Analogeingang 53

2] Analogeingang 60

8] Pulseingang 33

11] Bus Sollwert

[21] LCP-Potentiometer
3-4* Rampe 1

3-40 Rampentyp 1

*[0] Linear

[2] Sinusrampe 2

3-41 Rampenzeit Auf 1
0,05-3600 s *3,00 s (10,00 s")
3-42 Rampenzeit Ab 1
0,05-3600 s *3,00 s (10,00 s")
3-5% Rampe 2

3-50 Rampentyp 2

*[0] Linear

[2] Sinusrampe 2

3-51 Rampenzeit Auf 2
0,05-3600 s *3.00 s (10,00 s")
3-52 Rampenzeit Ab 2
0,05-3600 s *3,00 s (10,00 s")
3-8* Weitere Rampen

3-80 Rampenzeit JOG
0,05-3600 s *3,00 s (10,00s")

3-81 Rampenzeit Schnellstopp
0,05-3600 s *3,00 s (10,00 s")
4-** Grenzen/Warnungen

4-1* Motor Grenzen 4-10 Motor
Drehrichtung

*[0] Rechtsdrehend, wenn Par.
1-00 auf Regelung mit
Ruckfihrung eingestellt ist

[1] Linksdrehend

*[2] Beides, wenn Par. 1-00 auf
Regelung ohne Ruckfiihrung
eingestellt ist

4-12 Min. Frequenz [Hz]
0,0-400,0 Hz *0,0 Hz

4-14 Max Frequenz [Hz]
0,1-400,0 Hz *65,0 Hz

4-16 Momentengrenze
motorisch

0-400 % *150 %

4-17 Momentengrenze genera-
torisch

0-400 % *100 %

4-4* Warnungen Grenzen 2
4-40 Warning Freq. Low
0,00-Wert von 4-41 Hz *0,0 Hz
4-41 Warnung Frequenz hoch
Wert von 4-40-400,0 Hz
¥400,00 Hz

4-5* Warnungen

4-50 Warnung Strom niedrig
0,00-100,00 A *0,00 A

4-51 Warnung Strom hoch
0,0-100,00 A *100,00 A

4-54 Warnung Sollwert niedrig
-4999,000-Wert von 4-55

¥ -4999.000

4-55 Warnung Sollwert hoch
Wert von 4-54 -4999,000
¥4999,000

4-56 Warnung Istwert niedrig
-4999,000-Wert von 4-57

¥ -4999.000

4-57 Warnung Istwert hoch
Wert von 4-56-4999,000
¥4999,000

4-58 Motorphasen-Uberwachung
[0] Off

*[1] An

4-6* Drehzahl-Bypass

4-61 Ausbl. Drehzahl von [Hz]
0.0-400,0 Hz *0,0 Hz

4-63 Ausbl. Drehzahl bis [Hz]
0,0-400,0 Hz *0,0 Hz

5-1* Digitaleingdnge 5-10
Klemme 18 Digitaleingang
[0] Ohne Funktion

Al
[2] Motorfreilauf (inv.)
3
[4
[5] DC-Bremse (invers)

Reset

]
]
] Mot.freil./Res. inv.

] Schnellst.rampe (inv)
]

[6] Stopp (invers)

*[8] Start

[9] Puls-Start

[10] Reversierung

[11] Start + Reversierung

[12] Start nur Rechts

[13] Start nur Links

[14] JOG

[16-18] Festsollwert Bit 0-2

[19] Sollwert speichern 5-10
Klemme 18 Digitaleingang

[20] Ausgangsfrequenz speichern
[21] Drehzahl auf

[22] Drehzahl ab

[23] Satzanwahl Bit 0

[28] Frequenzkorrektur Auf

29
[34
[60
[61
[62
[63

—

Frequenzkorrektur Ab
Rampe Bit 0

Zahler A (+1)

Zahler A (-1)

Reset Zdhler A

Zahler B (+1)

[64] Z&dhler B (-1)

[65] Reset Zahler B

5-11 Klemme 19 Digitaleingang
Siehe Par. 5-10. * [10]
Reversierung

5-12 Klemme 27 Digitaleingang
Siehe Par. 5-10. * [1] Alarm
quittieren

5-13 Klemme 29 Digitaleingang
Siehe Par. 5-10. * [14] Festdrz.
(JOG)

5-15 Klemme 33 Digitaleingang
Siehe Par. 5-10. * [16]
Festsollwert Bit 0

[26] Praziser Stopp invers

[27] Praziser Start, Stopp

[32] Pulseingang

5-3* Digitalausgange

5-34 Ein Verzog., Klemme 42
Digitalausgang

0,00-600.00 s * 0,01 s

5-35 Aus Verzog., Klemme 42
Digitalausgang

0,00-600,00 s * 0,01 s

5-4* Relais

5-40 Relaisfunktion

52] Fern-Sollwert aktiv
53] Kein Alarm

54] Startbefehl aktiv
55] Reversierung aktiv
56] Handbetrieb

57] Autobetrieb

60-63] Vergleicher 0-3
70-73] Logikregel 0-3
[81] SL-Digitalausgang B

[
[
[
[
[
[
[
[

5-41 Ein Verzog., Relais
0,00-600,00 s *0.01 s

5-42 Aus Verzog., Relais
0,00-600,00 s *0,01 s

5-5% Pulseingang

5-55 Klemme 33 Min. Frequenz
20-4999 Hz *20 Hz

5-56 Klemme 33 Max. Frequenz
21-5000 Hz *5000 Hz

5-57 KI. 33 Min. Soll-/Istwert
Wert

-4999-4999 *0,000

5-58 KI. 33 Skal. Max. Soll-/Ist
Wert

-4999-4999 *50,000

6-** Analoge Ein-/Ausg.

6-0* Grundeinstellungen

6-00 Signalausfall Zeit

1-99 s *10 s

6-01 Signalausfall Funktion
*[0] Off

1] Ausgangsfrequenz speichern
2] Stopp

3] Festdrehzahl JOG

4] Max. Drehzahl

[5] Stopp und Alarm

[
[
[
[

6-1* Analogeingang 1

6-10 Klemme 53 Skal.
Min.Spannung

0.00-9,99 V *0,07 V

6-11 Klemme 53 Max.Spannung
0,01-10,00 V *10,00 V

6-12 Klemme 53 Min.Strom
0,00-19,99 mA *0,14 mA

6-13 Klemme 53 Skal.
Max.Strom

0,01-20,00 mA *20,00 mA

6-14 Klemme 53 Min.-Soll-/
Istwert Wert

-4999-4999 *0.000

6-15 Klemme 53 Skal. Max.-Soll/
Istwert Wert

-4999-4999 *50.000

6-16 Klemme 53 Filterzeit
0,01-10,00 s *0,01 s

1) Nur M4 und M5
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6-19 Terminal 53 mode

*[0] Einstellung Spannung

[1] Einstellung Strom 4

6-2* Analogeingang 2

6-22 Klemme 60 Skal. Min.Strom
0,00-19,99 mA *0,14 mA

6-23 Klemme 60 Skal.
Max.Strom

0,01-20,00 mA *20,00 mA

6-24 Klemme 60 Skal. Min.-Soll-/
Ist- Wert

-4999-4999 *0.000

6-25 Klemme 60 Skal. Max.-Soll/
Ist- Wert

-4999-4999 *50,00

6-26 Klemme 60 Filterzeitkon-
stante

0,01-10,00 s *0,01 s

6-8* LCP Potentiometer

6-80 LCP Potmeter Enable (LCP
Potentiometer aktivieren)

[0] Deaktiviert

*[1] Aktiviert

6-81 LC-Poti Low Reference
-4999-4999 *0,000

6-82 LCP-Poti High Reference
-4999-4999 *50,00

6-9* Analogausgang xx

6-90 Terminal 42 Mode (Klemme
42 Modus)

*[0] 0-20 mA

[1] 4-20 mA

[2] Digitalausgang

6-91 Terminal 42 Analog Output
(Klemme 42 Analogausgang)
*[0] Ohne Funktion

[10] Ausgangsfrequenz

[11] Sollwert

[12] Istwert

[13] Motorstrom

[16] Leistung

[19] DC-Zwischenkreisspannung
[20] Bussteuerung

6-92 Terminal 42 Digital Output
(Klemme 42 Digitalausgang)
Siehe Parameter 5-40

*[0] Ohne Funktion

[80] SL-Digitalausgang A

6-93 KI. 42, Ausgang min.
Skalierung

0,00-200,0 % *0,00 %

6-94 Terminal 42 Output Max
Scale (Klemme 42 Ausgang Max.
Skalierung)

0,00-200,0 % *100,0 %

7-** Pl-Regler

7-2* Pl-Prozess Istw.

7-20 PI-Prozess Istwert 1
*[0] Ohne Funktion

[1] Analogeingang 53

[2] Analogeingang 60

[8] Pulseingang 33

[11] LocalBusRef

7-3* PI-Prozess

Geregelter 7-30 Pl-Prozess
Auswahl Normal-/Invers-
Regelung

*[0] Normal

[1] Invers

7-31 PI-Prozess Anti-Windup
[0] Deaktiviert

*[1] Aktiviert

7-32 PI-Prozess Reglerstart bei
0,0-200,0 Hz *0,0 Hz

7-33 PI-Prozess Verstarkung
0,00-10,00 *0,01

7-34 PI-Prozess |-Zeit
0,10-9999 s *9999 s

7-38 PI-Prozess Vorsteuerung
0-400 % *0 %

7-39 Bandbreite Ist=Sollwert
0-200% *5%

8-** Opt./Schnittstellen

8-0* Grundeinstellungen
8-01 Fiihrungshoheit

*[0] Klemme und Steuerw.
[1] Nur Klemme

[2] Nur Steuerwort

8-02 Aktives Steuerwort

[0] Keine

*[1] FC-Seriell RS485

8-03 Steuerwort Timeout-Zeit
0,1-6500 s *1,0 s

8-04 Steuerwort Timeout-
Funktion

*[0] Off

1] Drehz. speich.

2] Stopp

3] Festdrehzahl JOG

4] Max. Drehzahl

[5] Stopp und Alarm

[
[
[
[

8-06 Timeout Steuerwort
quittieren

*[0] Deaktiviert

[1] Reset durchfiihren
8-3* Ser. FC-Schnittst.
8-30 FC-Protokoll
*[0] FC

[2] Modbus RTU

8-31 Adresse

1-247 *1

8-32 FC-Baudrate

[0] 2400 Baud

[1] 4800 Baud

*[2] 9600 Baud Expressionlimit
*[3] 19200 Baud

[4] 38400 Baud

8-33 Paritat/Stoppbits

*[0] Gerade Paritat, 1 Stoppbit
[1] Ungerade Paritét, 1 Stoppbit
[2] Keine Paritat, 1 Stoppbit

[3] Keine Paritat, 2 Stoppbits
8-35 FC-Antwortzeit Min.-Delay
0,001-0,5 *0,010 s

8-36 FC-Antwortzeit Max.-Delay
0,100-10,00 s *5,000 s

8-4* FC/MC-Protokoll

8-43 PCD-Konfiguration Lesen
*[0] None

SL Controller State
[21 External Reference
[22
[23
[24

18,

1650
1651
1652
1660
,27,33

1661] Digtial Input 29

Pulse Reference
Feedback [Unit]
Digital Input

[1] [1500] Operation Hours
[2] [1501] Running Hours
[3]1 [1502] kWh Counter
[4] [1600] Control Word
[5] [1601] Reference [Unit]
[6] [1602] Reference %
[7]1 [1603] Status Word
[8] [1605] Main Actual Value [%]
[9] [1609] Custom Readout
[10] [1610] Power [kW]
[11]1 [1611] Power [hp]
[12] [1612] Motor Voltage
[13] [1613] Frequency
[14] [1614] Motor Current
[15] [1615] Frequency [%)]
[16] [1618] Motor Thermal
[17] [1630] DC Link Voltage
[18] [1634] Heatsink Temp.
[19] [1635] Inverter Thermal
[ ]

]

]

]

]

25
26
27
28
29
mA]
30
31
32
33

][

110

10

1 [

1 [

1 [

] [

110

][

][
20] [1638

110

10

1 [

1 [

19

1 [ ]

] [1662] Analog Input 53 (V)

1 [1663] Analog Input 53 (mA)

] [1664] Analog Input 60

] [1665] Analog Output 42
1668] Freq. Input 33 [Hz]
1671] Relay Output [bin]
1672
1673] Counter B
34] [1690] Alarm Word
35] [1692] Warning Word
[36] [1694] Ext. Status Word
8-5* Betr. Bus/Klemme
8-50 Motorfreilauf
[0] Klemme
[1] Bus

Counter A

[
[
[
[
[
[
[
[
[
[
[
[

] [1668]
111671]
111672]
1 11673]
1 11690]
111692]

[2] Bus UND Klemme

*[3] Bus ODER Klemme

8-51 Schnellstopp

Siehe Par. 8-50% [3] Bus ODER
Klemme

8-52 DC Bremse

Siehe Par. 8-50 *[3] Bus ODER
Klemme

8-53 Start

Siehe Par. 8-50 *[3] Bus ODER
Klemme

8-54 Reversierung

Siehe Par. 8-50 *[3] Bus ODER
Klemme

8-55 Satzanwahl

Siehe Par. 8-50 *[3] Bus ODER
Klemme

8-56 Festsollwertanwahl

Siehe Parameter 8-50 *[3] Bus
ODER Klemme 8-8* FC-Ser.-
Diagnose

8-80 Zahler Busmeldungen

0-0 N/A *0 N/A

8-81 Zahler Busfehler

0-0 N/A *0 N/A

8-82 Zahler Followermeldungen
0-0 N/A *0 N/A

8-83 Zahler Followerfehler

0-0 N/A *0 N/A

8-9*% Bus Jog / Feedback

8-94 Bus-Istwert 1
0x8000-0x7FFF *0

13-** Smart Logic-

13-0* SL-Controller

13-00 Smart Logic Controller
*[0] Off

[1] Ein

13-01 SL-Controller Start

0] Falsch

11 WAHR

2] In Betrieb

3] Im Bereich

4] Ist=Sollwert

71 AuBerh.Stromber.

8] Unter Min.-Strom

9] Uber Max.-Strom

16] Warnung Ubertemp.
17] Netzsp.auss.Bereich
18] Reversierung

19] Warnung

20] Alarm (Abschaltung)
21] Alarm (Absch.verrgl.)
22-25] Vergleicher 0-3
26-29] Logikregler 0-3
33
34
35
36

]
]
]
]
]
]

Digitaleingang 18
Digitaleingang 19
Digitaleingang 27

[
[
[
[
[
[
[
[
[
[
[
[
[
[
[
[
[
[
[
[

Digitaleingang 29

MGO02BB4P
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[38] Digitaleingang 33

*[39] Startbefehl

[40] FU gestoppt

13-02 SL-Controller Stopp
Siehe Parametergruppe 13-01 *
[40] Logikregeln.

13-03 Reset

*[0] Kein Reset

[1] Reset

13-1* Vergleicher

13-10 Vergleicher-Operand
*[0] Deaktiviert

1] Sollwert

2] Istwert

3] Motordrehzahl

4] Motorstrom

6] Motorleistung

7] Motorspannung

8] Zwischenkreisspann.

12] Analogeing. 53

13] Analogeing. 60

18] Pulseingang 33

20] Alarmnummer

30] Zahler A

[31] Zahler B

13-11 Vergleicher-Funktion
[0] Less Than

*[1] Approximately equals
[2] Greater Than

13-12 Vergleicher-Wert
-9999-9999 *0,0

13-2* Timer

13-20 SL-Timer

0,0-3600 s *0,0 s

13-4* Logikregeln

13-40 Logikregel Boolsch 1
Siehe Par. 13-01 *[0] FALSCH
[30] - [32] Timeout 2

13-41 Logikregel Verkniipfung 1
*[0] Deaktiviert

[1] Und
[2] Oder
[3] Und nicht
[4] Oder nicht
[

[

[

[
[
[
[
[
[
[
[
[
[
[
[

5] Nicht und

6] Nicht oder

71 Nicht und nicht

[8] NICHT ODER NICHT
13-42 Logikregel Boolsch 2
Siehe Par. 13-40 * [0] FALSCH
13-43 Logikregel Boolsch 2
Siehe Par. 13-41 *[0] Deaktiviert
13-44 Logikregel Boolsch 3
Siehe Par. 13-40 * [0] FALSCH
13-5% SI-Programm

13-51 SL-Controller Ereignis
Siehe Par. 13-40 *[0] Falsch

13-52 SL-Controller Aktion
*[0] Deaktiviert

1] Normal Betrieb

2] Anwahl Datensatz 1

3] Anwahl Datensatz 2
10-17] Anwahl Festsollw.0-7
18] Anwahl Rampe 1

19] Anwahl Rampe 2

22] Start

23] Start+Reversierung
24] Stopp

25] Schnellstopp
26] DC-Stopp

271 Motorfreilauf
28] Drehz. speich.
29] Start Timer O
30] Start Timer 1
31] Start Timer 2
32] Digitalausgang A-AUS
33] Digitalausgang B-AUS
38] Digitalausgang A-EIN
39] Digitalausgang B-EIN
60] Reset Zahler A

61] Reset Zahler B

14-** Sonderfunktionen
14-0* IGBT-Ansteuerung
14-01 Taktfrequenz

[0] 2,0 kHz

*[1] 4,0 kHz

[2] 8,0 kHz

[4] 16,0 kHz

14-03 Ubermodulation
[0] Off

*[1] On

14-1* Netzausfall

14-12 Function at mains

imbalance (Netzphasen-
Unsymmetrie)

*[0] Abschaltung

[1] Warnung

[2] Deaktiviert

14-2* Reset/initialisieren
14-20 Quittierfunktion
*[0] Manuell Quittieren
1-9] Autom. Quittieren 1-9
10] 10x Autom. Quitt.

11] 15x Autom. Quitt.

12] 20x Autom. Quitt.

13] Unbegr. Auto. Quitt.
14] Reset at power up
14-21 Autom. Quittieren Zeit
0-600s * 10 s

[
[
[
[
[
[

14-22 Betriebsart

*[0] Normalbetrieb

[2] Initialisierung 14-26 WR-
Fehler Abschaltverzégerung
*[0] Abschaltung

[1] Warnung14-4* Energieopti-
mierung

14-41 Minimale AEO-Magneti-
sierung

40-75 %*66 %

14-9* Fehlereinstellungen
14-90 Fehlerebenen [3] Abschalt-
blockierung

[4] Abschaltung mit verzdgertem
Reset

15-** Info/Wartung

15-0* Betriebsdaten

15-00 Betriebsstunden

15-01 Motorlaufstunden

15-02 kWh-Zahler

15-03 Anzahl Netz-Ein

15-04 Anzahl Ubertemperaturen
15-05 Anzahl Uberspannungen
15-06 kWh-Zahler zuriicksetzen
*[0] Kein Reset

[1] Reset

15-07 Reset Motorlaufstunden-
zéhler

*[0] Kein Reset

[1] Reset

15-3* Fehlerspeicher

15-30 Fehlerspeicher:
Fehlercode

15-4* Typendaten

15-40 FC-Typ

15-41 Leistungsteil

15-42 Nennspannung

15-43 Steuerkarte SW-Version
15-46 Typ Bestellnummer.
Bestellnummer

15-48 LCP-Version

15-51 Typ Seriennummer
16-** Datenanzeigen 16-0*
Anzeigen-Allgemein

16-00 Steuerwort

0-OXFFFF

16-01 Reference [Unit]
-4999-4999 *0,000

16-02 Sollwert %

-200,0-200,0 % *0,0 %

16-03 Zustandswort

0-OXFFFF

16-05 Hauptistwert [%]
-200,0-200,0 % *0,0 %

16-09 Benutzerdefinierte
Anzeige

Abh. von Par. 0-31, 0-32

16-1* Anzeigen-Motor

16-10 Leistung [kW]

16-11 Leistung [hp]

16-12 Motorspannung [V]
16-13 Frequenz

16-14 Motorstrom [A]

16-15 Frequenz [%]

16-18 Therm. Motorschutz [%]
16-3* Anzeigen-FU

16-30 DC-Spannung

16-34 Kiihlkérpertemp.

16-35 FC Uberlast

16-36 Nenn-WR- Strom

16-37 Max.- Max. Strom

16-38 SL Contr.Zustand*
16-5*Soll- & Istwerte

16-50 Externer Sollwert

16-51 Puls-Sollwert

16-52 Istwert [Einheit]

16-6* Anzeig. Ein-/Ausg.
16-60 Digitaleingdnge
18,19,27,33

0-1111

16-61 Klemme 29

0-1

16-62 Analogeingang 53
(Spannung)

16-63 Analogeingang 53 (Strom)
16-64 Analogeingang 60
16-65 Analogausgang 42 [mA]
16-68 Pulseingang [Hz]

16-71 Relaisausgange

16-72 Zdhler A

16-73 Zahler B

16-8* Anzeig. Schnittst.

16-86 Bus Sollwert 1
0x8000-0x7FFFF

16-9* Bus Diagnose

16-90 Alarmwort
0-OXFFFFFFFF

16-92 Warning Word
0-OXFFFFFFFF

16-94 Ext. Zustandswort
0-OXFFFFFFFF

18-** Extended Motor Data
18-8* Motor Resistors

18-80 Stator Resistance (High
resolution)

0.000-99,990 Ohm *0,000 Ohm
18-81 Statorstreureaktanz (X1)
0,000-99,990 Ohm *0,000 Ohm

a4
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2.6 Fehlersuche und -behebung

2.6.1 Warnungen und Alarmmeldungen

Nummer |Beschreibung Warnung | Alarm |Abscha| Fehler [Problemursache
Itung
Sperre

2 Signalfehler X X Das Signal an Klemme 53 oder 60 liegt unter 50 % des
Wertes, eingestellt in:

e parameter 6-10 Terminal 53 Low Voltage
e parameter 6-12 Terminal 53 Low Current
e parameter 6-22 Terminal 54 Low Current

4 Netzunsymmetrie” X X X Versorgungsseitiger Phasenausfall oder zu hohes Ungleich-
gewicht in der Netzspannung. Versorgungsspannung
Uberprifen.

7 DC-Uberspannung” Die Zwischenkreisspannung liberschreitet den Grenzwert.

8 DC-Unterspannung® Die Zwischenkreisspannung fallt unter den Spannungs-
grenzwert.

9 Wechselrichterlberlastung X X Der Frequenzumrichter wurde zu lange Zeit mit mehr als
100 % Ausgangsstrom belastet.

10 Motortemperatur ETR X X Es liegt eine zu hohe Motortemperatur vor. Der Frequenzum-
richter wurde zu lange Zeit mit mehr als 100 %
Ausgangsstrom belastet.

1 Ubertemperatur des Motor- X X Der Thermistor bzw. die Verbindung zum Thermistor ist

Thermistors unterbrochen.

12 Drehmomentgrenze X Das Drehmoment Uberschreitet den in Parameter 4-16 Torque
Limit Motor Mode oder 4-17Torque Limit Generator Mode
festgelegten Wert.

13 Uberstrom X X X Die Spitzenstromgrenze des Wechselrichters ist Gberschritten.

14 Erdschluss X Entladung zwischen Ausgangsphasen und Erde.

16 Kurzschluss X Kurzschluss im Motor oder an den Motorklemmen.

17 Steuerwort-Timeout X X Es besteht keine Kommunikation zum Frequenzumrichter.

25 Bremswiderstand X X Es besteht ein Kurzschluss am Bremswiderstand, weshalb die

Kurzschluss Bremsfunktion unterbrochen ist.

27 Bremschopper Kurzschluss X X Es besteht ein Kurzschluss am Bremstransistor, weshalb die
Bremsfunktion unterbrochen ist.

28 Bremswiderstandstest X Der Bremswiderstand ist nicht angeschlossen/funktioniert
nicht.

29 Umrichter Ubertemperatur X X X Die Selbstabschaltungstemperatur des Kihlkorpers wurde
erreicht.

30 Motorphase U fehlt X X Die Motorphase U fehlt. Phase prifen.

31 Motorphase V fehlt X X Die Motorphase V fehlt. Phase prifen.

32 Motorphase W fehlt X X Die Motorphase W fehlt. Phase prifen.

38 Interner Fehler X X Bitte wenden Sie sich an den 6rtlichen Danfoss-Handler.

44 Erdschluss X X Entladung zwischen Ausgangsphasen und Erde.

47 Steuerspannungsfehler X X Die 24 V DC-Versorgung ist Uiberlastet.

51 AMA-Motordaten X Die Einstellung von Motorspannung, Motorstrom und

Uberprifen Motorleistung ist falsch.
52 AMA Motornennstrom X Der Motorstrom ist zu niedrig. Einstellungen prifen.
Uberpriifen

59 Stromgrenze X Der Frequenzumrichter ist Uberlastet.

63 Mechanische Bremse X Der Motorstrom hat den Strom fiir ,Bremse liften” innerhalb
des Zeitfensters fur die Verzégerungszeit nicht Gberschritten.
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Nummer |Beschreibung Warnung | Alarm |Abscha| Fehler |Problemursache
Itung
Sperre
80 Frequenzumrichter zu X Alle Parametereinstellungen des Frequenzumrichters wurden
Standardwerten initialisiert mit Werkseinstellungen initialisiert.
84 Die Verbindung zwischen X Keine Kommunikation zwischen LCP und Frequenzumrichter
dem Frequenzumrichter
und dem LCP wurde
unterbrochen

85 Taste deaktiviert Siehe Parametergruppe 0-4* LCP.

86 Kopieren fehlgeschlagen X Beim Kopieren vom Frequenzumrichter zum LCP oder
umgekehrt ist ein Fehler aufgetreten.

87 LCP-Daten ungiiltig X Tritt beim Kopieren vom LCP auf, wenn das LCP fehlerhafte
Daten enthalt - oder wenn keine Daten zum LCP hochgeladen
wurden.

88 LCP-Daten nicht X Tritt beim Kopieren vom LCP auf, wenn Daten zwischen

kompatibel Frequenzumrichtern verschoben werden und groBere
Unterschiede der Softwareversionen gegeben sind.

89 Parameter schreibgeschiitzt X Tritt auf, wenn versucht wird, einen schreibgeschiitzten
Parameter zu dndern.

90 Parameterdatenbank X LCP- und RS485-Verbindungen versuchen gleichzeitig,

ausgelastet Parameter zu aktualisieren.

91 Parameterwert ist in X Tritt auf, wenn versucht wird, einen ungiiltigen Wert in einen

diesem Modus nicht giiltig Parameter zu schreiben.

92 Parameterwert X Tritt auf, wenn versucht wird, einen Wert auBBerhalb des

Uberschreitet min./max. Bereichs zu wahlen.
Grenzen

nw run Nicht wahrend des Betriebs X Sie kdnnen den Parameter nur bei angehaltenem Motor
andern.

Fehler Par. [Es wurde ein falsches X Tritt auf, wenn beim Versuch, einen passwortgeschiitzten

Passwort eingegeben

Parameter zu andern, ein falsches Passwort verwendet wird.

1) Diese Fehler werden durch Netzspannungsverzerrungen verursacht. Bauen Sie einen Danfoss-Netzfilter ein, um dieses Problem zu beheben.

Table 2.5 Liste der Warn- und Alarmcodes

6
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2.7 Technische Daten
2.7.1 Netzversorgung 1x200-240 V AC

Normale Uberlast 150 % fiir 1 Minute

Frequenzumrichter PK18 PK37 PK75 P1K5 P2K2
Typische Wellenleistung [kW] 0.18 0.37 0.75 1.5 2.2
Typische Wellenleistung [HP] 0,25 0,5 1 2 3
Schutzart IP20 M1 M1 M1 M2 M3
Ausgangsstrom

Dauerbetrieb (1x200-240 V AC) [A] 1,2 2,2 4,2 6,8 9,6
Uberlast (1x200-240 V AC) [A] 1,8 3,3 6,3 10,2 14,4
Maximaler Kabelquerschnitt:

(Netz, Motor) [mm%/AWG] 4/10

Max. Eingangsstrom

Dauerbetrieb (1 x 200-240 V) [A] 33 6,1 11,6 18,7 26,4
Uberlast (1 x 200-240 V) [A] 4,5 83 15,6 26,4 37,0
Maximale Netzsicherungen [A] Siehe chapter 1.3.3 Fuses

Umgebung

Geschatzte Verlustleistung [W], 12.5/ 20.0/ 36.5/ 61.0/ 81.0/
Bester Fall/Typisch" 15.5 25.0 44.0 67.0 85.1
Gewicht des Gehduses IP20 [kg] 11 11 11 1,6 3,0
Wirkungsgrad [%)], 95.6/ 96.5/ 96.6/ 97.0/ 96.9/
Bester Fall/Typisch? 94.5 95.6 96.0 96.7 97.1

Table 2.6 Netzversorgung 1x200-240 V AC

1) Gilt fiir die Dimensionierung der Kiihlung des Frequenzumrichters. Wenn die Taktfrequenz im Vergleich zur Werkseinstellung erh6ht wird, kann
die Verlustleistung bedeutend steigen. Die Leistungsaufnahme des LCP und typischer Steuerkarten sind eingeschlossen. Verlustleistungsdaten
gemdfl3 EN 50598-2 finden Sie unter www.danfoss.com/vitenergyefficiency.

2) Bei Nennstrom gemessener Wirkungsgrad. Die Energieeffizienzklasse finden Sie unter chapter 1.8.1 Surroundings.. Fiir Teillastverluste siehe
www.danfoss.com/vitenergyefficiency.
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2.7.2 Netzversorgung 3 x 200-240 V AC

Normale Uberlast 150 % fiir 1 Minute

Frequenzumrichter PK25 PK37 PK75 P1K5 P2K2 P3K7
Typische Wellenleistung [kW] 0.25 0.37 0.75 1.5 2.2 3.7
Typische Wellenleistung [HP] 0,33 0,5 1 2 3 5
Schutzart 1P20 M1 M1 M1 M2 M3 M3
Ausgangsstrom

Dauerbetrieb (3 x 200-240 V) [A] 1,5 2,2 4,2 6,8 9,6 15,2
Uberlast (3 x 200-240 V) [A] 23 33 6,3 10,2 14,4 22,8
Maximaler Kabelquerschnitt:

(Netz, Motor) [mmZ/AWG] 4/10

Max. Eingangsstrom

Dauerbetrieb (3 x 200-240 V) [A] 2,4 3,5 6,7 10,9 15,4 24,3
Uberlast (3 x 200-240 V) [A] 3,2 4,6 8,3 14,4 23,4 353
Maximale Netzsicherungen [A] Siehe chapter 1.3.3 Fuses

Umgebung

Geschatzte Verlustleistung [W] 14.0/ 19.0/ 31.5/ 51.0/ 72.0/ 115.0/
Bester Fall/Typisch" 20.0 24.0 39.5 57.0 771 122.8
Gewicht des Gehduses 1P20 [kg] 1,1 1,1 1,1 1,6 3,0 3,0
Wirkungsgrad [%] 96.4/ 96.7/ 97.1/ 97.4/ 97.2/ 97.3/
Bester Fall/Typisch? 94.9 95.8 96.3 97.2 97.4 97.4

Table 2.7 Netzversorgung 3 x 200-240 V AC

1) Gilt fiir die Dimensionierung der Kiihlung des Frequenzumrichters. Wenn die Taktfrequenz im Vergleich zur Werkseinstellung erhéht wird, kann
die Verlustleistung bedeutend steigen. Die Leistungsaufnahme des LCP und typischer Steuerkarten sind eingeschlossen. Verlustleistungsdaten
gemdfl3 EN 50598-2 finden Sie unter www.danfoss.com/vitenergyefficiency.

2) Bei Nennstrom gemessener Wirkungsgrad. Die Energieeffizienzklasse finden Sie unter chapter 1.8.1 Surroundings.. Fiir Teillastverluste siehe
www.danfoss.com/vitenergyefficiency.
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2.7.3 Netzversorgung 3 x 380-480 V AC

Normale Uberlast 150 % fiir 1 Minute

Frequenzumrichter PK37 PK75 P1K5 P2K2 P3K0 P4KO0
Typische Wellenleistung [kW] 0.37 0.75 1.5 2.2 3.0 4.0

Typische Wellenleistung [HP] 0,5 1 2 3 4 5,5

Schutzart 1P20 M1 M1 M2 M2 M3 M3

Ausgangsstrom

Dauerbetrieb (3 x 380-440 V) [A] 1,2 2,2 3,7 53 7.2 9,0

Uberlast (3 x 380-440 V) [A] 1,8 33 56 8,0 10,8 13,7
Dauerbetrieb (3 x 440-480 V) [A] 11 21 34 4.8 6,3 8,2

Uberlast (3 x 440-480 V) [A] 1,7 32 5,1 72 9,5 12,3
Maximaler Kabelquerschnitt:

(Netz, Motor) [mmZ/AWG] 4/10

Max. Eingangsstrom

Dauerbetrieb (3 x 380-440 V) [A] 1,9 3,5 59 8,5 11,5 14,4
Uberlast (3 x 380-440 V) [A] 2,6 4,7 8,7 12,6 16,8 20,2
Dauerbetrieb (3 x 440-480 V) [A] 1,7 3,0 51 7,3 9,9 124
Uberlast (3 x 440-480 V) [A] 2,3 4,0 7,5 10,8 14,4 17,5
Maximale Netzsicherungen [A] Siehe chapter 1.3.3 Fuses

Umgebung

Geschatzte Verlustleistung [W] 18.5/ 28.5/ 41.5/ 57.5/ 75.0/ 98.5/
Bester Fall/Typisch" 25.5 435 56.5 81.5 101.6 1335
Gewicht des Gehduses IP20 [kg] 1,1 1.1 1,6 1,6 3,0 3,0

Wirkungsgrad [%] 96.8/ 97.4/ 98.0/ 97.9/ 98.0/ 98.0/
Bester Fall/Typisch? 95.5 96.0 97.2 97.1 97.2 97.3

Table 2.8 Netzversorgung 3 x 380-480 V AC
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Normale Uberlast 150 % fiir 1 Minute

Frequenzumrichter P5K5 P7K5 P11K P15K P18K P22K
Typische Wellenleistung [kW] 5.5 7.5 11 15 18.5 22
Typische Wellenleistung [HP] 7,5 10 15 20 25 30
Schutzart 1P20 M3 M3 M4 M4 M5 M5
Ausgangsstrom

Dauerbetrieb (3 x 380-440 V) [A] 12,0 15,5 23,0 31,0 37,0 43,0
Uberlast (3 x 380-440 V) [A] 18,0 23,5 34,5 46,5 55,5 64,5
Dauerbetrieb (3 x 440-480 V) [A] 11,0 14,0 21,0 27,0 34,0 40,0
Uberlast (3 x 440-480 V) [A] 16,5 21,3 31,5 40,5 51,0 60,0
Maximaler Kabelquerschnitt:

(Netz, Motor) [mmZ/AWG] 4/10 16/6

Max. Eingangsstrom

Dauerbetrieb (3 x 380-440 V) [A] 19,2 24,8 33,0 42,0 34,7 41,2
Uberlast (3 x 380-440 V) [A] 274 36,3 47,5 60,0 49,0 57,6
Dauerbetrieb (3 x 440-480 V) [A] 16,6 214 29,0 36,0 31,5 37,5
Uberlast (3 x 440-480 V) [A] 23,6 30,1 41,0 52,0 44,0 53,0
Maximale Netzsicherungen [A] Siehe chapter 1.3.3 Fuses

Umgebung

Geschatzte Verlustleistung [W] 131.0/ 175.0/ 290.0/ 387.0/ 395.0/ 467.0/
Bester Fall/Typisch" 166.8 2175 3420 454.0 428.0 520.0
Gewicht des Gehduses IP20 [kg] 3,0 3,0

Wirkungsgrad [%] 98.0/ 98.0/ 97.8/ 97.7/ 98.1/ 98.1/
Bester Fall/Typisch? 97.5 97.5 97.4 97.4 98.0 97.9

Table 2.9 Netzversorgung 3 x 380-480 V AC

1) Gilt fiir die Dimensionierung der Kiihlung des Frequenzumrichters. Wenn die Taktfrequenz im Vergleich zur Werkseinstellung erhéht wird, kann
die Verlustleistung bedeutend steigen. Die Leistungsaufnahme des LCP und typischer Steuerkarten sind eingeschlossen. Verlustleistungsdaten
gemdfl3 EN 50598-2 finden Sie unter www.danfoss.com/vitenergyefficiency.

2) Bei Nennstrom gemessener Wirkungsgrad. Die Energieeffizienzklasse finden Sie unter chapter 1.8.1 Surroundings.. Fiir Teillastverluste siehe
www.danfoss.com/vitenergyefficiency.
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2.8 Allgemeine technische Daten

Schutzfunktionen und Eigenschaften
. Elektronischer thermischer Motoriiberlastschutz

. Eine Temperaturiiberwachung des Kiihlkérpers stellt sicher, dass der Frequenzumrichter bei Erreichen einer

Ubertemperatur abschaltet.

. Der Frequenzumrichter ist gegen Kurzschliisse zwischen den Motorklemmen U, V, W geschiitzt.

. Bei fehlender Motorphase schaltet der Frequenzumrichter ab und gibt eine Warnung aus.

. Bei fehlender Netzphase schaltet der Frequenzumrichter ab oder gibt eine Warnung aus (je nach Last).

. Die Uberwachung der Zwischenkreisspannung stellt sicher, dass das Frequenzumrichter abschaltet, wenn die

Zwischenkreisspannung zu niedrig oder zu hoch ist.

. Der Frequenzumrichter ist an den Motorklemmen U, V und W gegen Erdschluss geschiitzt.

Netzversorgung (L1/L, L2, L3/N)

Versorgungsspannung 200-240 V £10 %
Versorgungsspannung 380-480 V +10 %
Netzfrequenz 50 Hz

Maximale kurzzeitige Asymmetrie zwischen Netzphasen

3,0 % der Versorgungsnennspannung

Wirkleistungsfaktor

20,4 bei Nennlast

Verschiebungsleistungsfaktor (cosg) nahe 1

(>0,98)

Schalten am Netzeingang L1/L, L2, L3/N (Anzahl der Einschaltungen)

max. 2 x/Min.

Umgebung nach EN 60664-1

Uberspannungskategorie lll/Verschmutzungsgrad 2

Das Gerdit eignet sich fiir Netzversorgungen, die maximal 100.000 Aefr (symmetrisch) bei maximal je 240/480 V liefern kénnen.

Motorausgang (U, V, W)

Ausgangsspannung 0-100 % der Versorgungsspannung
Ausgangsfrequenz 0-200 Hz (VVC*), 0-400 Hz (u/f)
Schalten am Ausgang Unbegrenzt
Rampenzeiten 0,05-3600 s
Kabelldnge und -querschnitt

Max. Motorkabelldnge, abgeschirmt (EMV-gerechte Installation) 15 m (49 ft)

Max. Motorkabelldnge, nicht abgeschirmt

50 m (164 ft)

Maximaler Kabelquerschnitt fiir Motor, Netz"

Verbindung zu Zwischenkreiskopplung/Bremse (M1, M2, M3)

6,3 mm isolierte Faston-Stecker

Maximaler Querschnitt zu Zwischenkreiskopplung/Bremse (M4, M5)

16 mm?2/6 AWG

Max. Querschnitt fiir Steuerklemmen, starrer Draht

1,5 mm?2/16 AWG (2x0,75 mm?)

Max. Querschnitt fiir Steuerklemmen, flexibles Kabel

1 mm?2/18 AWG

Max. Querschnitt fiir Steuerklemmen, Kabel mit Aderendhiilse

0,5 mmZ%/20 AWG

Mindestquerschnitt fir Steuerklemmen

0,25 mm? (24 AWG)

1) Siehe chapter 1.7 Specifications fiir weitere Informationen.

Digitaleingdange (Puls/Drehgeber-Eingange)

Programmierbare Digitaleingdange (Puls/Drehgeber)

5(1)

Klemme Nr. 18, 19, 27, 29, 33
Logik PNP oder NPN
Spannungsniveau 0-24 V DC
Spannungsniveau, logisch 0 PNP <5V DC
Spannungsniveau, logisch 1 PNP >10 V DC
Spannungsniveau, logisch 0 NPN >19 V DC
Spannungsniveau, logisch 1 NPN <14V DC
Maximale Spannung am Eingang 28 V DC
Eingangswiderstand, Ri Ca. 4000 Q
Max. Pulsfrequenz an Klemme 33 5000 Hz
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Min. Pulsfrequenz an Klemme 33 20 Hz
Analogeingdnge

Anzahl der Analogeingdnge 2
Klemme Nr. 53, 60

Einstellung Spannung (Klemme 53)

Schalter S200=AUS(U)

Einstellung Strom (Klemme 53 und 60)

Schalter S200=EIN(I)

Spannungsniveau 0-10V
Eingangswiderstand, Ri Ca. 10000 Q
Hochstspannung 20V
Strombereich 0/4 bis 20 Ma (skalierbar)
Eingangswiderstand, Ri Ca. 200 Q
Maximaler Strom 30 mA
Analogausgang

Anzahl programmierbarer Analogausgdnge 1
Klemme Nr. 42
Strombereich am Analogausgang 0/4-20 mA
Maximale Last zum Bezugspotential am Analogausgang 500 Q
Maximale Spannung am Analogausgang 17V
Genauigkeit am Analogausgang Maximale Abweichung: 0,8 % der Gesamtskala
Abtastintervall 4 ms
Auflésung am Analogausgang 8 Bit
Abtastintervall 4 ms

Steuerkarte, RS485 serielle Schnittstelle

Klemme Nr.

68 (P, TX+, RX4), 69 (N, TX-, RX-)

Klemme Nr. 61

Masse fir Klemmen 68 und 69

Steuerkarte, 24 V DC-Ausgang

Klemme Nr. 12
Maximale Last (M1 und M2) 100 mA
Maximale Last (M3) 50 mA
Maximale Last (M4 und M5) 80 mA

Relaisausgang

Programmierbarer Relaisausgang

1

Klemmennummer Relais 01

01-03 (6ffnen), 01-02 (schlielen)

Maximaler Belastungsstrom der Klemme (AC-1)" auf 01-02 (NO/SchlieBer) (ohmsche Last) 250 VAC, 2 A
Maximaler Belastungsstrom der Klemme (AC-15)" auf 01-02 (NO/SchlieRer) (induktive Last bei cos® 0,4) 250 VAC 02 A
Maximaler Belastungsstrom der Klemme (DC-1)" auf 01-02 (NO/SchlieBer) (ohmsche Last) 30VDC 2A
Maximaler Belastungsstrom der Klemme (DC-13)" auf 01-02 (NO/SchlieBer) (induktive Last) 24V DC 0,1 A
Maximaler Belastungsstrom der Klemme (AC-1)"V auf 01-03 (NC/Offner) (ohmsche Last) 250 VAC 2 A
Maximaler Belastungsstrom der Klemme (AC-15)" auf 01-03 (NC/Offner) (induktive Last bei cos¢ 0,4) 250 VAC 02 A
Maximaler Belastungsstrom der Klemme (DC-1)" auf 01-03 (NC/Offner) (chmsche Last) 30VDC 2A
Minimaler Belastungsstrom der Klemme an 01-03 (NC/Offner), 01-02 (NO/SchlieRer) 24V DC 10 mA, 24 V AC 20 mA

Umgebung nach EN 60664-1

Uberspannungskategorie Ill/Verschmutzungsgrad 2

1) IEC 60947 Teile 4 und 5

Steuerkarte, 10 V DC-Ausgang

Klemme Nr. 50
Ausgangsspannung 105V 0,5V
Maximale Last 25 mA
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NOTIC.

Alle Eingange, Ausgédnge, Schaltungen, DC-Versorgungen und Relaiskontakte sind galvanisch von der Versorgungss-
pannung (PELV) und anderen Hochspannungsklemmen getrennt.

Umgebungen
Schutzart der BaugroBe IP20
Zusatzliche Gehaduseabdeckung IP21, TYP 1
Vibrationstest 1049
Maximale relative Feuchtigkeit 5 %-95 % (IEC 60721-3-3; Klasse 3K3 (nicht kondensierend) bei Betrieb
Aggressive Umgebungsbedingungen (IEC 60721-3-3), beschichtet Klasse 3C3
Prifverfahren nach IEC 60068-2-43 Hydrogensulfid (10 Tage)
Umgebungstemperatur1) Maximal 40 °C (104 °F)
Min. Umgebungstemperatur bei Volllast 0°C(32°F)
Min. Umgebungstemperatur bei reduzierter Leistung -10 °C (14 °F)
Temperatur bei Lagerung/Transport -25 bis +65/70 °C
Max. Héhe iiber dem Meeresspiegel ohne Leistungsreduzierung” 1000 m (3280 ft)
Max. Héhe iiber dem Meeresspiegel mit Leistungsreduzierung" 3000 m (9842 ft)
Sicherheitsnormen EN/IEC 61800-5-1, UL 508C
EMV-Normen, Stoéraussendung EN 61800-3, EN 61000-6-3/4, EN 55011, IEC 61800-3
EN 61800-3, EN 61000-6-1/2, EN 61000-4-2, EN 61000-4-3,
EMV-Normen, Storfestigkeit EN 61000-4-4, EN 61000-4-5, EN 61000-4-6
Energieeffizienzklasse IE2

1) Siehe chapter 1.9 Special Conditions fiir:
. Leistungsreduzierung aufgrund von hoher Umgebungstemperatur
. Leistungsreduzierung aufgrund von niedrigem Luftdruck
2) Bestimmt gemdl8 EN 50598-2 bei:
o Nennlast
. 90 % der Nennfrequenz
. Taktfrequenz-Werkseinstellung.

. Schaltmodus-Werkseinstellung
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2.9 Besondere Betriebsbedingungen

2.9.1 Leistungsreduzierung wegen erhohter
Umgebungstemperatur

Der Uber 24 Stunden gemessene Durchschnittswert fir die
Umgebungstemperatur muss mindestens 5 °C darunter
liegen.

Betreiben Sie den Frequenzumrichter bei hoher
Umgebungstemperatur, missen Sie den Daueraus-
gangsstrom reduzieren.

Der Frequenzumrichter ist flir den Betrieb mit einer
maximalen Umgebungstemperatur von 50 °°C mit einer
MotorgroBe unter der NenngroBe ausgelegt. Dauerbetrieb
bei Volllast mit einer Umgebungstemperatur von 50°C
reduziert die Lebensdauer des Frequenzumrichters.

2.9.2 Leistungsreduzierung wegen
niedrigem Luftdruck

Bei niedrigerem Luftdruck nimmt die Kiihlfahigkeit der Luft
ab.

ACAUTION

INSTALLATION IN GROSSER HOHENLAGE

Bei Hohen iiber 2000 m wenden Sie sich beziiglich der
PELV (Schutzkleinspannung - Protective extra low
voltage) an Danfoss.

Unterhalb einer Hohe von 1000 m Gber NN ist keine
Leistungsreduzierung erforderlich. Oberhalb einer Hohe
von 1000 m muss die Umgebungstemperatur oder der
maximale Ausgangsstrom reduziert werden.

Reduzieren Sie den Ausgangsstrom um 1 % pro 100 m
Hohe Gber 1.000 m bzw. die max. Umgebungstemperatur
um 1 °C pro 200 m.

2.9.3 Leistungsreduzierung beim Betrieb
mit niedriger Drehzahl

Wenn ein Motor an den Frequenzumrichter angeschlossen
ist, priifen Sie, ob die Motorkiihlung ausreicht.

In Anwendungen mit konstantem Drehmoment kann im
niedrigen Drehzahlbereich ein Problem auftreten. Bei
kontinuierlichem Betrieb bei niedriger Drehzahl, d. h.
unterhalb der Hélfte der Motornenndrehzahl, ist ggf.
zusétzliche Luftkiihlung erforderlich. Wahlen Sie alternativ
einen groBeren Motor (eine GroRe héher).

54 Danfoss A/S © 05/2016 All rights reserved.
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2.10 Optionen und Ersatzteile

Bestellnummer

Beschreibung

132B0100 VLT-Bedieneinheit LCP 11 ohne Potentiometer
132B0101 VLT-Bedieneinheit LCP 12 mit Potentiometer
132B0102 Fern-Einbausatz fir LCP inkl. 3-m-Kabel IP55 mit LCP 11, IP21 mit LCP 12
132B0103 Umbausatz fir IP20 zu NEMA Typ 1, M1
132B0104 Umbausatz fir IP20 zu NEMA Typ 1, M2
132B0105 Umbausatz fir IP20 zu NEMA Typ 1, M3
132B0106 Einbausatz fir Abschirmblech, M1 und M2
132B0107 Einbausatz fir Abschirmblech, M3
132B0108 Umbausatz fur IP20 zu IP21/Typ 1, M1
132B0109 Umbausatz fiir IP20 zu IP21/Typ 1, M2
132B0110 Umbausatz fiir IP20 zu IP21/Typ 1, M3
132B0111 Hutschienen-Einbausatz, M1/M2

132B0120 Umbausatz fur IP20 zu Nema 1, M4
132B0121 Umbausatz fir IP20 zu Nema 1, M5
132B0122 Einbausatz fir Abschirmblech, M4, M5
132B0126 Ersatzteilsatze fir Gerategrofle M1
132B0127 Ersatzteilsatze flr Gerategrofle M2
132B0128 Ersatzteilsatze fur Gerategrofle M3
132B0129 Ersatzteilsdtze fur Gerategrofle M4
132B0130 Ersatzteilsatze fur Gerategrofle M5
132B0131 Blindabdeckung

130B2522 MCC 107-Filter fiir 132F0001

130B2522 MCC 107-Filter fiir 132F0002

130B2533 MCC 107-Filter flr 132F0003

130B2525 MCC 107-Filter flr 132F0005

130B2530 MCC 107-Filter fiir 132F0007

130B2523 MCC 107-Filter fiir 132F0008

130B2523 MCC 107-Filter fiir 132F0009

130B2523 MCC 107-Filter fir 132F0010

130B2526 MCC 107-Filter fir 132F0012

130B2531 MCC 107-Filter fir 132F0014

130B2527 MCC 107-Filter fir 132F0016

130B2523 MCC 107-Filter fir 132F0017

130B2523 MCC 107-Filter fir 132F0018

130B2524 MCC 107-Filter fur 132F0020

130B2526 MCC 107-Filter fur 132F0022

130B2529 MCC 107-Filter fir 132F0024

130B2531 MCC 107-Filter fur 132F0026

130B2528 MCC 107-Filter fur 132F0028

130B2527 MCC 107-Filter fur 132F0030

Table 2.10 Optionen und Ersatzteile

Danfoss-Netzfilter und Bremswiderstande sind auf Anfrage erhaltlich.
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3 Guide rapide

3.1 Sécurité

AWARNING

HAUTE TENSION

Les variateurs de fréquence contiennent des tensions
élevées lorsqu'ils sont reliés a I'alimentation secteur CA,
a l'alimentation CC ou a la répartition de la charge. Le
non-respect de la réalisation de l'installation, du
démarrage et de la maintenance par du personnel
qualifié peut entrainer la mort ou des blessures graves.

. Linstallation, le démarrage et la maintenance ne
doivent étre effectués que par du personnel
qualifié.

AWARNING

DEMARRAGE IMPREVU

Lorsque le variateur de fréquence est relié au secteur, le
moteur peut démarrer a tout moment, ce qui peut
entrainer la mort, des blessures graves ou des dégats
matériels. Le moteur peut étre démarré par un
commutateur externe, un ordre du bus de terrain, un
signal de référence d'entrée, a partir du LCP ou du LOP
ou suite a la suppression d'une condition de panne.

. Déconnecter le variateur de fréquence du
secteur si la sécurité des personnes l'exige, afin
d'éviter un démarrage imprévu du moteur.

. Activer la touche [Off/Reset] sur le LCP avant de
programmer les parametres.

. Le variateur de fréquence, le moteur et tous les
équipements entrainés doivent étre
fonctionnels lorsque le variateur est raccordé au
secteur.

NOTIC.

La touche [Off/Reset] n'est pas un commutateur de
sécurité. Elle ne déconnecte pas le variateur de
fréquence du secteur.

AWARNING

TEMPS DE DECHARGE

Le variateur de fréquence contient des condensateurs
dans le circuit intermédiaire qui peuvent rester chargés
méme lorsque le variateur de fréquence n'est pas
alimenté. Une haute tension peut étre présente méme
lorsque les voyants d'avertissement sont éteints. Le non-
respect du temps d'attente spécifié apres la mise hors
tension avant un entretien ou une réparation peut
entrainer le décés ou des blessures graves.

° Arréter le moteur.

. Déconnecter le secteur CA et les alimentations a
distance du circuit intermédiaire, y compris les
batteries de secours, les alimentations sans
interruption et les connexions du circuit
intermédiaire aux autres variateurs de
fréquence.

. Déconnecter ou verrouiller les moteurs PM.

. Attendre que les condensateurs soient
complétement déchargés. Le temps d'attente
minimum est indiqué dans le Table 1.1.

. Avant tout entretien ou toute réparation, utiliser
un dispositif de mesure de tension approprié
pour s'assurer que les condensateurs sont
compléetement déchargés.

Taille Temps d'attente minimum (minutes)
M1, M2 et M3 4
M4 et M5 15

Table 3.1 Temps de décharge

Courant de fuite (> 3,5 mA)

Suivre les réglementations locales et nationales concernant
la mise a la terre de protection de I'équipement en cas de
courant de fuite > 3,5 mA.

La technologie du variateur de fréquence implique une
commutation de fréquence élevée a des puissances
importantes. Cela génére un courant de fuite dans la mise
a la terre. Un courant de défaut dans le variateur de
fréquence au niveau du bornier de puissance de sortie
peut contenir une composante CC pouvant charger les
condensateurs du filtre et entrainer un courant a la terre
transitoire. Le courant de fuite a la terre dépend des
différentes configurations du systéme dont le filtrage RFI,
les cables du moteur blindés et la puissance du variateur
de fréquence.
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La norme EN/CEIl 61800-5-1 (norme produit concernant les
systéemes d'entrainement électriques) exige une attention
particuliére si le courant de fuite dépasse 3,5 mA.
Renforcer la mise a la terre en procédant de l'une des
maniéres suivantes :

o Fil de mise a la terre d'au moins 10 mm?Z.

. Deux fils de terre séparés respectant les
consignes de dimensionnement.

Voir la norme EN 60364-5-54, paragraphe 543.7 pour plus
d'informations.

Utilisation de RCD

Lorsque des relais de protection différentielle (RCD), aussi
appelés disjoncteurs de mise a la terre (ELCB), sont utilisés,
respecter les éléments suivants :

. Utiliser les RCD de type B capables de détecter
les courants CA et CC.

. Utiliser des RCD avec un retard du courant
d'appel pour éviter les pannes dues aux courants
a la terre transitoires.

. Dimensionner les RCD selon la configuration du
systéme et en tenant compte de l'environnement
d'installation.

Protection thermique moteur

Pour garantir la protection contre la surcharge du moteur,
régler le par. 7-90 Protect. thermique mot. sur [4] Alarme
ETR. Pour le marché d'’Amérique du Nord : la fonction ETR
mise en ceuvre assure la protection de classe 20 contre la
surcharge moteur, en conformité avec NEC.

Installation a haute altitude
Pour des altitudes de plus de 2000 m, contacter Danfoss
en ce qui concerne la norme PELV.

3.1.1 Consignes de sécurité

. S'assurer que le variateur de fréquence est mis
correctement a la terre.

. Ne pas déconnecter les connexions d'alimen-
tation, les raccordements du moteur ou d'autres
raccordements d'alimentation lorsque le variateur
de fréquence est relié au secteur.

. Protéger les utilisateurs contre la tension
d'alimentation.

. Protéger le moteur contre les surcharges,
conformément aux reglements nationaux et
locaux.

. Le courant de fuite a la terre dépasse 3,5 mA.
Mettre le variateur de fréquence a la terre
correctement.

. La touche [Off/Reset] n'est pas un commutateur
de sécurité. Elle ne déconnecte pas le variateur
de fréquence du secteur.

3.2 Introduction

3.2.1 Objet de ce manuel

Ce manuel d'utilisation fournit des informations pour
I'installation et la mise en service du variateur de
fréquence VLT® Micro Drive FC 51, en toute sécurité.

Ce manuel d'utilisation est destiné a un personnel qualifié.
Pour utiliser le variateur de fréquence de facon slire et
professionnelle, lire et suivre le manuel d'utilisation. Faire
particuliérement attention aux consignes de sécurité et aux
avertissements d'ordre général. Garder ce manuel d'utili-
sation a proximité du variateur de fréquence, a tout
moment.

VLT® est une marque déposée.

3.2.2 Ressources supplémentaires

D'autres ressources sont disponibles pour bien comprendre
les fonctions avancées et la programmation des variateurs
de fréquence :

. Le Guide de Programmation du VLT® Micro Drive FC
51 fournit des détails sur le fonctionnement avec
les parametres et de nombreux exemples d'appli-
cations.

. Le Manuel de configuration du VLT® Micro Drive
détaille les possibilités et les fonctionnalités pour
configurer des systémes de contréle de moteurs.

. Instructions d'utilisation avec les équipements
optionnels et remplacement des composants.

Des publications et des manuels supplémentaires sont
disponibles sur :
vit-drives.danfoss.com/Support/Technical-Documentation/

¢ @ @ ~

Le variateur de fréquence est conforme aux exigences de
sauvegarde de la capacité thermique de la norme UL508C.
Pour plus d'informations, se reporter au chapitre Protection
thermique du moteur du Manuel de configuration du
produit.

MGO02BB4P
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3.2.3 Secteur IT

NOTIC

SECTEUR IT

Installation sur une source électrique isolée de la terre,
c.-a-d. un réseau IT.

Tension d'alimentation max. autorisée en cas de
raccordement au secteur : 440 V.

Danfoss propose en option des filtres de ligne destinés a
améliorer les harmoniques. Table 1.10

3.2.4 Eviter les démarrages imprévus

Lorsque le variateur de fréquence est connecté au secteur,
le moteur peut étre démarré/arrété en utilisant des
commandes numériques, des commandes de réseau, des
références ou le panneau de commande local (LCP). Pour
éviter un démarrage imprévu :

. Déconnecter le variateur de fréquence du secteur
si la sécurité des personnes l'exige.

. Activer systématiquement la touche [Off/Reset]
avant de modifier les paramétres.

Cet équipement contient des composants
électriques et ne doit pas étre éliminé avec les
ordures ménageres.

Il doit étre collecté séparément avec les déchets
électriques et électroniques conformément a la

|égislation locale en vigueur.

3.3 Installation

1. Débrancher le FC 51 du secteur (et de l'alimen-
tation CC externe le cas échéant).

2. Attendre 4 minutes (M1, M2 et M3) et 15 minutes
(M4 et M5) que le circuit intermédiaire se
décharge. Voir le Table 1.1.

3. Déconnecter les connexions du circuit intermé-
diaire CC et les bornes du frein (le cas échéant).

4, Enlever le cable du moteur.

3.3.1 Montage céte a cOte

Le variateur de fréquence peut étre monté cote a cote
pour toutes les unités IP20, en prévoyant un espace libre
de 100 mm au-dessus et en dessous pour le refroi-
dissement. Se reporter au chapter 1.7 Specifications pour
obtenir des précisions sur les caractéristiques environne-
mentales du variateur de fréquence.
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3.3.2 Encombrement

Un gabarit pour le percage est disponible dans le rabat de I'emballage.

)
P

[}

>
[PE—

- b - @ 7mm b - @ 7mm b - @5.5mm b—» @ 4.5mm b—» 045”‘”’%
B - — — — [y /\ — — — — 1 — — ) A — — <1 A — @ 3
‘ P W — ,crﬁ‘o
& 2
[ [ [
= — L] L] L]
o— o0— 00— Oo— apa | O— /}\

M1
Ly M2
Ly M3
— M4
M5
Puissance [kW] Hauteur [mm)] Largeur Profondeur! |Poids max.
[mm] [mm]
A (plaque de
X 1 x 200-240 | 3 x 200-240 | 3 x 380-480 .
Protection v v v A connexion a la terre a B f C [kgl
incluse)

M1 0,18-0,75 0,25-0,75 0,37-0,75 150 205 140,4 70 55 148 11

M2 1,5 1,5 1,5-2,2 176 230 166,4 75 59 168 1,6

M3 2,2 2,2-3,7 3,0-7,5 239 294 226 90 69 194 3,0

M4 11,0-15,0 292 347,5 2724 125 97 241 6,0

M5 18,5-22,0 335 387,5 315 165 | 140 248 9,5
1) Pour le LCP avec potentiomeétre, ajouter 7,6 mm.

Illustration 3.1 Encombrement

NOTIC

Lensemble du cablage doit étre conforme aux réglementations nationales et locales en matiére de sections de cable et
de température ambiante. Conducteurs en cuivre requis, (60-75 °C) recommandés.

Puissance [kW] Couple [Nm]
Boitier 1x200-240 | 3 x 200-240 | 3 x 380-430 Ligne | Moteur | Connexion CC/frein Bornes de Terre Relais
Vv \" Vv commande
M1 0,18-0,75 0,25-0,75 0,37-0,75 0,8 0,7 A lame" 0,15 3 0,5
M2 15 1,5 1,5-2,2 0,38 0,7 A lame" 0,15 3 0,5
M3 2,2 2,2-3,7 3,0-7,5 0,8 0,7 A lame" 0,15 3 0,5
M4 - - 11,0-15,0 13 13 13 0,15 3 0,5
M5 - - 18,5-22,0 13 1,3 1,3 0,15 3 0,5
1) Connecteurs a lame (fiches Faston 6,3 mm (0,25 po))

Table 3.2 Serrage des bornes
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Protection du circuit de dérivation

Pour protéger l'installation contre les risques électriques et d'incendie, protéger tous les circuits de dérivation d'une instal-
lation, d'un appareillage de connexion, de machines, etc. contre les courts-circuits et les surcourants conformément aux
réglementations nationales et internationales.

Protection contre les courts-circuits

Utiliser les fusibles mentionnés dans le Table 1.3 afin de protéger le personnel d'entretien et les autres équipements en cas
de défaillance interne de l'unité ou de court-circuit sur le circuit intermédiaire. En cas de court-circuit sur la sortie moteur ou
frein, le variateur de fréquence fournit une protection optimale.

Protection contre les surcourants

Prévoir une protection contre la surcharge pour éviter toute surchauffe des cables dans l'installation. Prévoir toujours une
protection contre les surcourants conformément aux réglementations nationales. Les fusibles doivent étre congus pour
protéger un circuit capable de délivrer un maximum de 100 000 Ams (symétriques), 480 V au maximum.

Pas de conformité UL

Si la conformité a UL/cUL n'est pas nécessaire, utiliser les fusibles mentionnés dans le Table 1.3 pour garantir la conformité a
la norme EN 50178/CEl 61800-5-1 :

Le non-respect des recommandations en matiere de fusibles peut endommager le variateur de fréquence et l'installation en
cas de dysfonctionnement.

Fusibles max.
Fusibles max. conformes a UL non conformes
FC 51 auL
Bussmann Bussmann Bussmann LittelFuse Ferraz Ferraz Shawmut
Shawmut
1 x 200-240 V
kw Type RK1 Type J Type T Type RK1 Type CC Type RK1 Type 9G
0K18-0K37 KTN-R15 JKS-15 JIN-15 KLN-R15 ATM-R15 A2K-15R 16A
0K75 KTN-R25 JKS-25 JIN-25 KLN-R25 ATM-R25 A2K-25R 25A
1K5 KTN-R35 JKS-35 JIN-35 KLN-R35 - A2K-35R 35A
2K2 KTN-R50 JKS-50 JIN-50 KLN-R50 - A2K-50R 50A
3 x 200-240 V
0K25 KTN-R10 JKS-10 JIN-10 KLN-R10 ATM-R10 A2K-10R 10A
0K37 KTN-R15 JKS-15 JIN-15 KLN-R15 ATM-R15 A2K-15R 16A
0K75 KTN-R20 JKS-20 JIN-20 KLN-R20 ATM-R20 A2K-20R 20A
1K5 KTN-R25 JKS-25 JIN-25 KLN-R25 ATM-R25 A2K-25R 25A
2K2 KTN-R40 JKS-40 JIN-40 KLN-R40 ATM-R40 A2K-40R 40A
3K7 KTN-R40 JKS-40 JIN-40 KLN-R40 - A2K-40R 40A
3 x 380-480 V
0K37-0K75 KTS-R10 JKS-10 JJS-10 KLS-R10 ATM-R10 A6K-10R 10A
1K5 KTS-R15 JKS-15 JJS-15 KLS-R15 ATM-R15 A2K-15R 16A
2K2 KTS-R20 JKS-20 JJS-20 KLS-R20 ATM-R20 A6K-20R 20A
3K0 KTS-R40 JKS-40 JJS-40 KLS-R40 ATM-R40 A6K-40R 40A
4K0 KTS-R40 JKS-40 JJS-40 KLS-R40 ATM-R40 A6K-40R 40A
5K5 KTS-R40 JKS-40 JJS-40 KLS-R40 - A6K-40R 40A
7K5 KTS-R40 JKS-40 JJS-40 KLS-R40 - A6K-40R 40A
11K0 KTS-R60 JKS-60 JJS-60 KLS-R60 - A6K-60R 63A
15K0 KTS-R60 JKS-60 JJS-60 KLS-R60 - A6K-60R 63A
18K5 KTS-R60 JKS-60 JJS-60 KLS-R60 - A6K-60R 80A
22K0 KTS-R60 JKS-60 JJS-60 KLS-R60 - A6K-60R 80A

Table 3.3 Fusibles
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3.3.3 Raccordement au secteur et au
moteur

Le variateur de fréquence est congu pour entrainer tous les
moteurs asynchrones triphasés standard.

Il est également prévu pour accepter des cables d'alimen-
tation/moteur d'une section maximale de 4 mm?2/10 AWG
(M1, M2 et M3) et d'une section maximale de 16 mm?%/6
AWG (M4 et M5).

. Utiliser un cable de moteur blindé/armé pour se
conformer aux prescriptions d'émissions CEM et
raccorder ce cable a la plaque de connexion a la
terre et au métal du moteur.

. Raccourcir au maximum le cable moteur afin de
réduire le niveau sonore et les courants de fuite.

. Pour plus de détails sur le montage de la plaque
de connexion a la terre, voir les instructions de
montage de la plague de connexion du variateur
VLT® Micro Drive FC 51.

. Voir également Installation électrique conforme
CEM dans le Manuel de configuration du VLT®
Micro Drive FC 51.

1. Monter les cables de terre a la borne PE.
2. Connecter le moteur aux bornes U, V et W.
3. Raccorder I'alimentation secteur aux bornes L1/L,

L2 et L3/N (triphasée) ou L1/L et L3/N
(monophasée) et serrer.

130BA472.10

lllustration 3.2 Montage du cable de terre, du secteur et des
fils du moteur

3.3.4 Bornes de commande

Toutes les bornes des cables de commande sont placées
sous la protection borniers a l'avant du variateur de
fréquence. Enlever la protection borniers a l'aide d'un
tournevis.

NOTIC.

Regarder a l'arriére de la protection borniers la
disposition des bornes de commande et commutateurs.
Ne pas actionner les commutateurs avec le variateur de
fréquence sous tension.

Régler le par. 6-719 Mode born.53 en fonction de la
position du microrupteur 4.

o~
2

O
o O

130BA477.11

Illustration 3.3 Démontage de la protection borniers

OFF = bornes PNP 29"

ON = bornes NPN 29

OFF = borne PNP 18, 19, 27 et 33"
ON = borne NPN 18, 19, 27 et 33
Pas de fonction

OFF = borne 53 0-10 V"

ON = borne 53 0/4-20 mA

1) = réglage par défaut

Commutateur 1

Commutateur 2

Commutateur 3

Commutateur 4

Table 3.4 Réglages des commutateurs S200 1-4

PNP/NPN
PNP/NPN

U/l

ON

130BA474.10

OFF

1 2 3 4

Illustration 3.4 Commutateurs $S200 1-4

MGO02BB4P

Danfoss A/S © 05/2016 All rights reserved. 61




Dt

Guide rapide VLT® Micro Drive FC 51

L'lllustration 1.5 montre toutes les bornes de commande du variateur de fréquence. L'application de démarrage (borne 18) et
une référence analogique (borne 53 ou 60) font fonctionner le variateur de fréquence.

+24 \/
PNUS5-10
PNU5- 11
GND
PNU5-12
PNU5-13
PNU5-15
PNU 6 - 9*
+10vDC
PNUG - 1*
GND

PNU 6 - 2*

130BA473.10

comrs 485 |[[ |2 |

P RS 485 D]% ®

N RS 485 D]% ®

— s2vout |[[[R |

stat —— pin |[[]3 [
Reverse — — DIN |[[]3 [
eno ([[]8]

Reset — — DIN |[[]% [
+10 vV OUT H]% ®

o-ovam ([ ][

eno |[[]8 ]

Jog — DIN D]Q ®

Presetbito — — DIN|[[]8 [
0/4 - 20 mA Output — A OUT H]% ®

1K Ohm [E-

0/4-20 mA Input —— AIN H]% ®

Illustration 3.5 Vue d'ensemble des bornes de commande en configuration PNP et réglage d'usine
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3.3.5 Circuit d'alimentation - Vue d'ensemble

i

24v (NPN
(PNP

RS—485
Interface

5|
A A% 4( -+« 45‘ 77777 i |
A4 ‘ | / \\ L s
3 fhene | | =
input X AR 7 4K iEJ P
= ”’;17 Motor
Switch Mode 4 bC bus
Power Supply Brake
resistor*
50 (+10 V OUT
+10Vdc S ( )
S200 ]
0-10Vde — A 53(A IN) g ON/1=0-20mA
0/4=20 mA ——4 ( OFF/U 0-10V
RN AN
0/4-20 mA [Tff N
55(COM A IN/OUT) 240Vac, 2A
Analog Output A0 42 (A oUT)
0/4-20 mA [ —===—
//V\ /7\\ = OO ON (NPN) B0 N—Terminated
1 T — ol =lerminate
R 12 (+24v 0UT) OFF NPy el 2 orF—open
L1 —24v NPN
’\ | ’\ | 718 (D IN) <pr§ EN
| |
. ; 24V (NPN
R :\'ﬁ <pr§
Il Il
| J | J 20 (COM D IN) =801
| L | L
T E— -
R 27 (D IN) | RS—485
by
I I

4V (NPN
oV (PNP)

)
)
:\;ﬁ/ 4v (SEES
DNW )

Illustration 3.6 Schéma indiquant toutes les bornes électriques

* Les freins (BR+ et BR-) ne sont pas applicables au boitier de taille M1.

ource
ink

([
(%R

130BA242.16

Pour plus d'informations, consulter le Manuel de configuration de la résistance VLT® Brake Resistor MCE 101.
Il est possible d'obtenir une amélioration du facteur de puissance et de la performance CEM grace a l'installation de filtres

de ligne Danfoss optionnels.

Des filtres de puissance Danfoss peuvent aussi étre utilisés pour la répartition de la charge. Pour plus d'informations sur la

répartition de la charge, se reporter a la note applicative Répartition de la charge du VLT® FC 51 Micro Drive.

MGO02BB4P
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3.3.6 Répartition de la charge/frein

Utiliser des fiches isolées Faston 6,3 mm congues pour une
haute tension de courant continue (répartition de la charge
et frein).

Contacter Danfoss ou lire l'instruction de répartition de la
charge du VLT® 5000 pour la répartition de la charge et
Frein du VLT® 2800/5000/5000 FLUX/FCD 300 pour le frein.

Répartition de la charge
Raccorder les bornes -UDC et +UDC/+BR.

Frein
Raccorder les bornes -BR et +UDC/+BR (non applicable
pour la protection M1).

NOTIC

Noter la présence possible de tensions aux bornes
+UDC/+BR et -UDC pouvant atteindre 850 V CC. Pas de
protection contre les courts-circuits.

3.4 Programmation

3.4.1 Programmation de I'adaptation
automatique au moteur (AMA)

Pour plus d'informations sur la programmation, se reporter
au Guide de programmation du VLT® Micro Drive FC 51.

NOTIC

Le variateur de fréquence peut aussi étre programmé a
partir d'un PC via un port com RS485 en installant le
logiciel de programmation MCT10.

Ce logiciel peut étre soit commandé a l'aide du numéro
de code 130B1000 soit téléchargé sur le site Internet de
Danfoss : www.danfoss.com/BusinessAreas/DrivesSolutions/
softwaredownload

Value

Y/

Numeric
number i s Setup 1 7 | 4 N
) - display
Parameter _L 1'6\3 J.UJ,, Unit
number ,/ Status Quick i
Motor / @' Menu Menu N
direction 54
ey . Navigation
ke C) Q)) keys
. Warn
Indicator __{I—» el @ \
I larm
lights -
Potentiometer
(LCP 12)
Y
N Operation keys

and leds
lllustration 3.7 Description des touches et de I'affichage du
LCP

Selected
menu

130BA605.12

Appuyer sur la touche [Menu] pour sélectionner I'un des
menus suivants :

Status
Pour affichages uniquement.

Menu rapide
Pour accéder aux menus rapides 1 et 2.

Menu principal
Pour accéder a l'ensemble des paramétres.

Touches de navigation

[Back] : renvoie a I'étape ou au niveau précédent de la
structure de navigation.

[A] [¥]: pour se déplacer entre les groupes de paramétres,
les paramétres et au sein des parametres.

[OK] : pour sélectionner un parametre et pour accepter les
changements des réglages des parametres.

Appuyer sur [OK] pendant plus d'une seconde pour
accéder au mode Réglage. Ce mode sert a effectuer des
ajustements rapides en appuyant sur les touches [A] [¥]
associées a [OK].

Appuyer sur [4] [¥] pour changer la valeur. Appuyer sur
[OK] pour passer rapidement d'un chiffre a l'autre.

Pour quitter ce mode, appuyer de nouveau sur [OK]
pendant plus d'une seconde et enregistrer les modifi-
cations ou appuyer sur [Back] sans enregistrer les
modifications.

Touches d'exploitation

Un témoin lumineux jaune au-dessus des touches d'exploi-
tation indique que la touche est active.

[Hand On] : démarre le moteur et permet de commander
le variateur de fréquence via le LCP.

[Off/Reset] : Le moteur s'arréte. En mode alarme, le moteur
se réinitialise.

64 Danfoss A/S © 05/2016 All rights reserved.
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[Auto On] : le variateur de fréquence peut étre commandé
via les bornes de commande ou via la communication
série.

[Potentiometer] (LCP12) : le potentiomeétre agit de deux
facons selon le mode sur lequel le variateur de fréquence
fonctionne.

En mode Auto On, le potentiométre joue le role d'une
entrée analogique programmable supplémentaire.

En mode Hand On, le potentiométre contréle la référence
locale.

3.4.2 Programmation sur Réglage auto. du
moteur (AMT)

Lancer I'AMT pour optimiser la compatibilité entre le
variateur de fréquence et le moteur en mode VVC*.

. Le variateur de fréquence construit un modele
mathématique du moteur pour la régulation du
courant de sortie du moteur, ce qui améliore sa
performance.

. Exécuter cette procédure sur un moteur froid
pour de meilleurs résultats. Pour lancer I'AMT,
utiliser le LCP numérique (NLCP). Deux modes
AMT sont disponibles pour les variateurs de

fréquence.
Mode 1
1. Entrer dans le menu principal.
2. Naviguer jusqu'au groupe de paramétres 7-**

Load and Motor (charge et moteur).
3. Appuyer sur [OK].

4. Régler les parametres du moteur a l'aide des

données de la plaque signalétique pour le groupe

de paramétres 1-2* Motor Data (Données moteur).

5. Aller au par. 1-29 Automatic Motor Tuning (AMT)
(réglage automatique du moteur (AMT)).

6. Appuyer sur [OK].

7. Sélectionner [2] Enable AMT (activer AMT).

8. Appuyer sur [OK].

9. Le test s'effectue automatiquement, puis un
message indique la fin du test.

Mode 2
1. Entrer dans le menu principal.
2. Naviguer jusqu'au groupe de paramétres 1-**

Load and Motor (charge et moteur).
3. Appuyer sur [OK].

4. Régler les parametres du moteur a l'aide des

données de la plaque signalétique pour le groupe

de paramétres 1-2* Motor Data (Données moteur).

5. Aller au par. 1-29 Automatic Motor Tuning (AMT)
(réglage automatique du moteur (AMT)).

6. Appuyer sur [OK].

7. Sélectionner [3] Complete AMT with Rotating motor
(AMT compléte avec moteur en rotation).

8. Appuyer sur [OK].

9. Le test s'effectue automatiquement, puis un
message indique la fin du test.

NOTIC

En mode 2, le rotor tourne pendant I'exécution de I'AMT.
N'ajouter aucune charge au moteur lorsque I'AMT est en
cours.

MGO02BB4P
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3.5 Vued'ensemble des paramétres

0-** Fonction./Affichage
0-0* Réglages de base
0-03 Réglages régionaux
*[0] International

[11 US

0-04 Etat exploi. a mise ss
tension (manuel)

[0] Reprise proc.

*[1] Arr.forcé, réf.mémor

[2] Arrét forcé, réf = 0

0-1* Gestion process

0-10 Process actuel

*[1] Proc.1

[2] Proc.2

[9] Multi process

0-11 Edit process

*[1] Proc.1

[2] Proc.2

[9] Process actif

0-12 Process liés

[0] Non lié

*[20] Lié

0-31 Val.min.lecture déf.par
utilis.

0.00-9999.00 * 0.00

0-32 Val. max. définie par
utilisateur

0.00-9999.00 * 100.0

0-4* Clavier LCP

0-40 Touche [Hand on] sur LCP
[0] Désactivé

*[1] Activé

0-41 Touche [Off/Reset] sur LCP
[0] Tout désactiver

*[1] Tout activer

[2] Activer Reset seulement
0-42 Touche [Auto on] sur LCP
[0] Désactivé

*[1] Activé

0-5* Copie/Sauvegarde
0-50 Copie LCP

*[0] Pas de copie

[1] Lect.PAR.LCP

[2] Ecrit.PAR. LCP

[3] Ecrit.LCP sans puis.

0-51 Copie process

*[0] Pas de copie

[1] Copie de Process 1

[2] Copie de Process 2

[9] Copie vers tous

0-6* Mot de passe

0-60 Mt de passe menu princ.
0-999 *0

0-61 Accés menu princ./rapide
ss mt de passe

*[0] Acces complet

[1] LCP:lecture seule

[2] LCP:pas d'acces

1-** Charge et moteur

1-0* Réglages généraux

1-00 Mode Config.

*[0] Boucle ouverte vit.

[3] Process

1-01 Principe Controle Moteur
[o] U/f

*[1] VWC+

1-03 Caract.couple

*[0] Couple constant

[2] Optim.AUTO énergie

1-05 Configuration mode Local
[0] Boucle ouverte

*[2] Tel que configuré au par.
1-00

1-2* Données moteur

1-20 Puissance moteur [kW] [HP]
[1] 0,09 kW/0,12 HP

[2] 0,12 kW/0,16 HP
[3] 0,18 kW/0,25 HP
[4] 0,25 kW/0,33 HP
[5] 0,37 kW/0,50 HP
[6] 0,55 kW/0,75 HP
[71 0,75 kW/1,00 HP

[8] 1,10 kW/1,50 HP

[9] 1,50 kW/2,00 HP

[10] 2,20 kwW/3,00 HP

[11] 3,00 kW/4,00 HP

[12] 3,70 kW/5,00 HP

[13] 4,00 kW/5,40 HP

[14] 5,50 kW/7,50 HP

[15] 7,50 kw/10,00 HP

[16] 11,00 kW/15,00 HP

[17] 15,00 kW/20,00 HP

[18] 18,50 kW/25,00 HP

[19] 22,00 kW/29,50 HP
[20] 30,00 kW/40,00 HP
1-22 Tension moteur
50-999 V *230 - 400 V
1-23 Fréquence moteur
20-400 Hz * 50 Hz

1-24 Courant moteur
0.01-100.00 A * Selon type
moteur

]
]
]
]
]
]
]
]
]
]

1-25 Vit.nom.moteur
100-9999 rpm * Selon type
moteur

1-29 Réglage auto. du moteur
(AMT)

*[0] Inactif

[2] AMT activé

[3] Compléter AMT avec moteur
en rotation

1-3* Données av. moteur

1-30 Résistance stator (Rs)
[Ohm] * Dép. données moteur
1-33 Réactance fuite stator (X1)
[Ohm] * Dép. données moteur
1-35 Réactance secteur (Xh)
[Ohm] * Dépend données
moteur

1-5* Proc.indép. charge

1-50 Magnétisation moteur a
vitesse nulle

0-300% * 100%

1-52 Magnétis. normale vitesse
min [Hz]

0.0-10.0Hz * 0.0Hz

1-55 Caract. V/f - U

0-999.9 V

1-56 Caract. V/f - F

0-400 Hz

1-6* Proc.dépend. charge

1-60 Comp.charge a vit.basse
0-199% * 100%

1-61 Compens. de charge a
vitesse élevée

0-199% * 100%

1-62 Comp. gliss.

-400-399% * 100%

1-63 Cste tps comp.gliss.
0.05-5.00 s *0.10 s

1-7* Réglages dém.

1-71 Retard démar.

0.0-10.0 s *0.0 s

1-72 Fonction au démar.

[0] Tempo.maintien CC</index-
term

[1] Tempo.frein CC

*[2] Roue libre temporisé

1-73 Démarr. volée

*[0] Désactivé

[1] Activé

1-8* Réglages arrét

1-80 Fonction a l'arrét

*[0] Roue libre

[1] Maintien CC

1-82 Vit. min. pour fonct. a
l'arrét [Hz]

0.0-20.0 Hz * 0.0 Hz

1-9* T° moteur

1-90 Protect. thermique mot.
*[0] Absence protection

[1] Avertis. Thermist.

[2] Arrét thermistance

[3] ETR Avertis. 1

[4] ETR Alarme

1-93 Source thermistance
*[0] Aucun

[1] Entrée ANA 53

[6] Entrée digitale 29

2-** Freins

2-0* Freinage CC

2-00 | maintien CC

0-150% * 50%

2-01 Courant frein CC
0-150% * 50%

2-02 Temps frein CC

0.0-60.0 s * 10.0 s

2-04 Vitesse frein CC
0.0-400.0 Hz * 0.0 Hz

2-1* Fonct.Puis.Frein.

2-10 Fonction Frein et Surtension
*[0] Inactif

[1] Freinage résistance

[2] Frein CA

2-11 Frein Res (ohm)
Min/Max/défaut : Dépend de la
puissance

2-14 Réduc.tens.frein

0 - Dépend de la puissance * 0
2-16 Courant max. frein CA
0-150% *100%

2-17 Contréle de surtension
*[0] Désactivé

[1] Activé (pas a l'arrét)

[2] Activé

2-2* Frein mécanique

2-20 - Activation courant frein.
0.00-100.0 A * 0.00 A

2-22 Activation vit. Frein [Hz]
0.0-400.0 Hz *0.0 Hz

3-** Référence / rampes

3-0* Limites de réf.

3-00 Plage de référence

*[0] Min-Max

[1] -Max a +Max

3-02 Référence minimale
-4999-4999 * 0.000

3-03 Réf. max.

-4999-4999 *50.00

1) M4 et M5 uniquement
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3-1* Consignes

3-10 Réf.prédéfinie
-100.0-100.0% *0.00% 3-11
Fréq.Jog. [Hz]

0.0-400.0 Hz *5.0 Hz

3-12 Rattrap/ralentiss
0.00-100.0% * 0.00%

3-14 Réf.prédéf.relative
-100.0-100.0% *0.00%

3-15 Source référence 1

[0] Pas de fonction

*[1] Entrée ANA 53

[2] Entrée analogique 60

[8] Entrée impulsions 33

[11] Référence bus locale

[21] Potentiométre LCP

3-16 Source référence 2

[0] Pas de fonction

[1] Entrée ANA 53

*[2] Entrée ANA 60

[8] Entrée impulsions 33

*[11] Référence bus locale

[21] Potentiométre LCP

3-17 Source référence 3

[0] Pas de fonction

[1] Entrée ANA 53

[2] Entrée analogique 60

[8] Entrée impulsions 33

*[11] Référence bus locale

[21] Potentiométre LCP

3-18 Echelle réf.relative Source
*[0] Pas de fonction

[1] Entrée ANA 53

[2] Entrée analogique 60

[8] Entrée impulsions 33

[11] Référence bus locale
[21] Potentiométre LCP

3-4* Rampe 1

3-40 Type rampe 1

*[0] Linéaire

[2] Rampe sinus2

3-41 Temps d'accél. rampe 1
0.05-3600 s *3.00 s (10.00 s")
3-42 Temps décél. rampe 1
0.05-3600 s *3.00s (10.00s")
3-5% Rampe 2

3-50 Type rampe 2

*[0] Linéaire

[2] Rampe sinus2

3-51 Temps d'accél. rampe 2
0.05-3600 s *3.00 s (10.00 s")
3-52 Temps décél. rampe 2
0.05-3600 s *3.00 s (10.00 s")
3-8* Autres rampes

3-80 Tps rampe Jog.
0.05-3600 s *3.00 s (10.00s")

3-81 Temps rampe arrét rapide
0.05-3600 s *3.00 s (10.00s")
4-** Limites/avertis.

4-1* Limites moteur 4-10
Direction vit. moteur

*[0] Sens horaire si le par. 1-00
est réglé sur le controle en
boucle fermée

[1] Sens anti-horaire

*¥[2] Les deux directions si le par.
1-00 est réglé sur le contrdle en
boucle ouverte

4-12 Vitesse moteur limite basse
[Hz]

0.0-400.0 Hz *0.0 Hz

4-14 Vitesse moteur limite haute
[Hz]

0.1-400.0 Hz *65.0 Hz

4-16 Mode moteur limite couple
0-400% *150%

4-17 Mode générateur limite
couple

0-400% *100%

4-4* Rég. Avertis. 2

4-40 Avertis. fréq. bas

0.00 - valeur du par. 4-41 Hz * 0.0
Hz

4-41 Avertis. fréq. haut

Valeur du par. 4-40 - 400.0Hz *
400.00Hz

4-5* Rég. Avertissements

4-50 Avertis. courant bas
0.00-100.00 A *0.00 A

4-51 Avertis. courant haut
0.0-100.00 A *100.00 A

4-54 Avertis. référence basse
-4999.000-Valeur de 4-55

* -4999.000

4-55 Avertis. référence haute
Valeur de 4-54 -4999.000
¥4999.000

4-56 Avertis. retour bas
-4999.000 - Valeur de 4-57

* -4999.000

4-57 Avertis. retour haut

Valeur de 4-56-4999.000*4999.000
4-58 Surv. phase mot.

[0] Inactif

*[1] Actif

4-6* Bipasse vit.

4-61 Bipasse vitesse de [Hz]
0.0-400.0 Hz *0.0 Hz

4-63 Bipasse vitesse a [Hz]
0.0-400.0 Hz *0.0 Hz

5-1* Entrées digitales5-10
E.digit.born.18

[0] Pas de fonction

M
[2
[3
[4

Reset

Lachage

Roue libre NF

Arrét rapide NF

[5] Frein-CC NF

[6] Arrét NF

*[8] Start

[9] Impulsion démarrage

[10] Inversion

[11] Démarrage avec inv.
[12] Marche sens hor.

[13] Marche sens antihor.
[14] Jogging

[16-18] Réf prédéfinie bit 0-2
[19] Gel référence5-10
E.digit.born.18

[20] Gel sortie

[21
[22
[23
[28
[29
[34
[60
[61
[62
[63
[64
[65] Reset compteur B

5-11 E.digit.born.19

Voir par. 5-10. * [10] Inversion
5-12 E.digit.born.27

Voir par. 5-10. * [1] Reset
5-13 E.digit.born.29

Voir par. 5-10. * [14] Jogging
5-15 E.digit.born.33

Voir par. 5-10. * [16] Réf
prédéfinie bit 0

[26] Arrét précis (contact NF)
[27] Démar./Stop préc.

Accélération
Décélération
Sélect.proc.bit 0
Rattrapage

Ralentis.

Bit rampe 0
Compteur A (augm.)
Compteur A (dimin.)
Reset compteur A
Compteur B (augm.)
Compteur B (dimin.)

[32] Entrée impulsions

5-3* Sorties digitales

5-34 S.digit.born. 42, retard ON
0.00-600.00 s * 0.01 s

5-35 S.digit.born.42, retard OFF
0.00-600.00 s * 0.01 s

5-4* Relais

5-40 Fonction relais

52] Réf.dist.active

53] Pas d'alarme

54] Ordre dém. actif
55] Fonct. inversé

56] Mode manuel

57] Var.en mode auto.
60-63] Comparateur 0-3
70-73] Régle logique 0-3
[81] Sortie digitale B
5-41 Relais, retard ON
0.00-600.00 s *0.01 s
5-42 Relais, retard OFF
0.00-600.00 s *0.01 s
5-5% Entrée impulsions
5-55 F.bas born.33
20-4999 Hz *20 Hz

5-56 F.haute born.33
21-5000 Hz *5000 Hz

[
[
[
[
[
[
[
[

5-57 Val.ret./Réf.bas.born.33

-4999-4999 * 0.000

5-58 Val.ret./Réf.haut.born.33

-4999-4999 *50.000

6-** E/S ana.

6-0* Mode E/S ana.
6-00 Temporisation/60
1-99 s *10 s

6-01 Fonction/Tempo60
*[0] Inactif

1] Gel sortie

2] Arrét

3] Jogging

4] Vit. max.

[5] Arrét et alarme

6-1* Entrée ANA 1

6-10 Ech.min.U/born.53
0.00-9.99 V *0.07 V

6-11 Ech.max.U/born.53
0.01-10.00 V *10.00 V
6-12 Ech.min.l/born.53
0.00-19.99 mA *0.14 mA
6-13 Ech.max.l/born.53
0.01-20.00 mA *20.00 mA

[
[
[
[

6-14 Val.ret./Réf.bas.born.53

-4999-4999 *0.000

6-15 Val.ret./Réf.haut.born.53

-4999-4999 *50.000
6-16 Const.tps.fil.born.53
0.01-10.00 s *0.01 s

1) M4 et M5 uniquement
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6-19 Mode born.53

*[0] Mode tension

[1] Mode courant 4

6-2* Entrée ANA 2

6-22 Ech.min.X/born.60
0.00-19.99 mA *0.14 mA
6-23 Ech.max.l/born.60
0.01-20.00 mA *20.00 mA
6-24 Val.ret./Réf.bas.born.60
-4999-4999 *0.000

6-25 Val.ret./Réf.haut.born.60
-4999-4999 *50.00

6-26 Const.tps.fil.born.60
0.01-10.00 s *0.01 s

6-8* Potentiométre LCP
6-80 Potentiométre LCP activé
[0] Désactivé

*[1] Activé

6-81 Réf. basse Potm. LCP
-4999-4999 *0.000

6-82 Réf. haute potm. LCP
-4999-4999 *50.00

6-9*% Sortie ANA xx

6-90 Mode borne 42

*[0] 0-20 mA

[1] 4-20 mA

[2] Sortie digitale

6-91 Sortie ANA borne 42
*[0] Inactif

10] fréquence de sortie

11] Référence

12] Signal de retour

13] Courant moteur

16] Puissance

19] Tension DC Bus

[20] Controle du bus

6-92 Sortie digitale borne 42
Voir le paramétre 5-40

*[0] Inactif

[80] Sortie digitale A ctrl av
6-93 Echelle min s.born.42
0.00-200.0 %*0.00 %

6-94 Echelle max s.born.42
0.00-200.0% *100.0%

7-** Controbleurs

[
[
[
[
[
[

7-2* Plproc/ctrl retour
7-20 PI proc./1 retour
*[0] Pas de fonction

1] Entrée ANA 53

2] Entrée analogique 60
8] Entrée impuls FI33

[
[
[
[11] Réf. bus local

7-30 PID proc./Norm.Inv.

*[0] Normal

[1] Inverse

7-31 PI proc./Anti satur.

[0] Inactif

*[1] Activé

7-32 Pl proc./Fréq.dém.
0.0-200.0 Hz *0.0 Hz

7-33 PI proc./Gain P
0.00-10.00 *0.01

7-34 Pl proc./Tps intégral.
0.10-9999 s *9999 s

7-38 Facteur d'anticipation Pl
process

0-400% *0%

7-39 Largeur de bande sur réf.
0-200% *5%

8-** Comm. et options

8-0* Réglages généraux

8-01 Type contréle

*[0] Digital et mot ctrl.

[1] Seulement digital

[2] Mot contr. seulement
8-02 Source mot de controle
[0] Aucun

*[1] FC RS485

8-03 Mot de ctrl.Action
dépas.tps

0.1-6500 s *1.0 s

8-04 Mot de ctrl.Fonct.dépas.tps
*[0] Inactif

[1] Gel sortie

[2] Arrét

[3] Jogging

[4] Vitesse max.

[5] Arrét et alarme

8-06 Reset dépas. temps
*[0] Pas de fonction

[1] Reset

8-3* Réglage Port FC

8-30 Protocole

*[0] FC

[2] Modbus

8-31 Adresse

1-247 *1

8-32 Vit. Trans. port FC

[0] 2400 bauds

[1] 4800 bauds

*[2] 9600 bauds si FC est choisi
au par. 8-30

*[3] 19200 bauds si Modbus est
choisi au par. 8-30

8-33 Parité port FC

*[0] Parité paire, 1 bit d'arrét
[1] Parité impaire, 1 bit d'arrét
[2] Pas de parité, 1 bit d'arrét
[3] Pas de parité, 2 bits d'arrét
8-35 Retard réponse min.
0.001-0.5 *0.010 s

8-36 Retard réponse max
0.100-10.00 s *5.000 s

8-4* Déf. protocol FCMC

8-43 Config. lecture PCD port FC
*[0] None Expressionlimit

[1] [1500] Heures d'exploitation
[2] [1501] Heures de
fonctionnement

1 [1502] Compteur kWh

1600] Mot contrdle

1601] Réf. [unité]

1602] Référence %

1603] Mot d'état

1605] Valeur réelle princ. [%]

E
[4
[5
[6
[7
[8

[
[
[
[
[
@1l

]
]
]
]
]
1609] Lect.paramétr
[1610] Puissance [kW]
[1611] Puissance moteur[CV]
[1612] Tension moteur
[1613] Fréquence

[1614] Courant moteur
[1615] Fréquence [%]

[1618] Thermique moteur
[1630
[
[
[
[
[

1634] Temp. radiateur

]
]
]
]
]
]
0
1
2
3
4
5
6
7 Tension DC Bus
8

9

1
1
1
1
1
1
1
1
1
1

1635] Thermique onduleur

[
[
[
[
[
[
[
[
[
[
[

20] [1638] Etat contr. log avancé
[21] [1650] Réf.externe
[22] [1651] Réf. impulsions
[23] [1652] Signal de retour
Unité]
24] [1660] Entrée dig.
18,19,27,33
25] [1661] Entrée dig. 29
26] [1662] Entrée ANA 53 (V)
27] [1663] Entrée ANA 53 (mA)
28] [1664] Entrée ANA 60
29] [1665] Sortie ANA 42 [mA]
30] [1668] Fréqu. entrée #33 [Hz]
]
]
]
]
]

] ]
] ]
] ]
] ]
] ]
] ]
] ]
] ]
] ]
] ]
] ]
] ]
] ]
] ]

[
[

31] [1671] Sortie relais [bin]
32] [1672] Compteur A

33] [1673] Compteur B

34] [1690] Mot d'alarme

35] [1692] Mot avertis.

36] [1694] Mot d'état ét.
8-5* Digital/Bus

[
[26] [
2711
(28] [
(291 [
(301 [
B111
321 [
3311
341 [
3511
[

8-52 Sélect.frein CC

Voir par. 8-50 * [3] Digital ou bus
8-53 Sélect.dém.

Voir par. 8-50 *[3] Digital ou bus
8-54 Sélect.Invers.

Voir par. 8-50 *[3] Digital ou bus
8-55 Sélect.proc.

Voir par. 8-50 *[3] Digital ou bus
8-56 Sélect. réf. prédéf.

Voir par. 8-50 * [3] Digital ou bus
8-8* Diagnostics communication
bus

8-80 Compt.message bus

0-0 N/A *0 N/A

8-81 Compt.erreur bus

0-0 N/A *0 N/A

8-82 Messages esclaves recgus
0-0 N/A *0 N/A

8-83 Compt.erreur esclave

0-0 N/A *0 N/A

8-9*% Bus Jog / Feedback

8-94 Retour du bus 1
0x8000-0x7FFF *0

13-** Logique avancée

13-0* Réglages SLC

13-00 Mode contr. log avancé
*[0] Inactif

[1] Actif

13-01 Evénement de démarrage
0] Faux

1
2
3
4
7
8
9

]
] Fonctionne
] Dans gamme
] Sur réf.
1 Hors gamme courant
] | inf. basse
1 | sup. haute
6] Avertis.thermiq.
7] Tens.sect.horsplage
8] Inversion
9] Avertissement
20] Alarme(Déf.)
21] Alarme(Verrou déf.)
22-25] Comparateur 0-3
26-29] Regle logique 0-3
33] Entrée dig. DI18
34] Entrée dig. DI19
35] Entrée dig. DI27
]
8]

]
]
]
]
]
]

36] Entrée dig. DI29
Entrée dig. DI33
*[39] Ordre de démarrage

[
[
[
[
[
[
[
[
[
[
[
[
[
[
[
[
[
[
[
[
3

[40] Variateur arrété

7-3* PID proc./Régul. [4] 38400 bauds 8-50 Coasting Select 13-02 Evénement d'arrét
[0] Entrée dig. Voir paramétre 13-01 * [40]
[1] Bus Variateur arrété
[2] Digital et bus 13-03 Reset SLC
*[3] Digital ou bus *[0] Pas de reset
8-51 Sélect. arrét rapide [1] Reset SLC
Voir par. 8-50 *[3] Digital ou bus
68 Danfoss A/S © 05/2016 All rights reserved. MGO02BB4P
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13-1* Comparateurs

13-10 Opérande comparateur
*[0] Désactivé

1] Référence

2] Signal de retour

3] Vit. moteur

4] Courant moteur

6] Puiss. moteur

71 Tension moteur

8] Tension bus-CC

12] Entrée ANA AI53

13] Entrée ANA Al60

18] Entrée impuls FI33

20] Numéro alarme

30] Compteur A

[31] Compteur B

13-11 Opérateur comparateur

[
[
[
[
[
[
[
[
[
[
[
[

[0] Inférieur a

*[1] = égal

[2] >

13-12 Valeur comparateur
-9999-9999 *0.0

13-2* Temporisations

13-20 Tempo.controleur de
logique avancé

0.0-3600 s *0.0 s

13-4* Régles de Logique
13-40 Regle de Logique
Booléenne 1

Voir par. 13-01 *[0] Faux

[30] - [32] Temporisation du
controleur logique avancé 0-2
13-41 Opérateur de Régle
Logique 1

*[0] Désactivé

[1] Et

[2] Ou

[3] Et non
[4] Ou non
[5] Non et
[6] Non ou

[71 Non et non

[8] PAS OU PAS

13-42 Regle de Logique
Booléenne 2

Voir par. 13-40 * [0] Faux
13-43 Opérateur de Régle
Logique 2

Voir par. 13-41 *[0] Désactivé
13-44 Regle de Logique
Booléenne 3

Voir par. 13-40 * [0] Faux
13-5* Etats

13-51 Evénement contr. log
avancé

Voir par. 13-40 *[0] Faux

13-52 Action contr. logique
avancé

*[0] Désactivé

1] Aucune action

2] Sélect.proc.1

3] Sélect.proc.2

10-17] Réf. prédéf. 0-7
18] Sélect. Rampe 1
19] Sélect. Rampe 2
22
23
24] Arrét

25] Arrét rapide
26] Arrét CC

27

]
]
] Fonctionne
]
]
]
]
]
28] Gel sortie
]
]
]
]
]
]
]
]

Fonction sens antihor

Roue libre

[
[
[
[
[
[
[
[
[
[
[
[
[
[29] Tempo début 0

[30] Tempo début 1

[31] Tempo début 2

[32] Déf. sort. dig. A bas

[33] Déf. sort. dig. B bas

[38] Déf. sort. dig. A haut

[39] Déf. sort. dig. B haut

[60] Reset compteur A

[61] Reset compteur B

14-** Fonct.particuliéres

14-0* Commut.onduleur

14-01 Fréq. commut.

[0] 2 kHz

*[1] 4 kHz

[2] 8 kHz

[4] 16 kHz non disponible pour
M5

14-03 Surmodulation

[0] Inactif

*[1] Actif

14-1* Secteur On/Off

14-12 Fonct.sur désiqui.réseau
*[0] Alarme

[1] Avertissement

[2] Désactivé

14-2* Reset alarme

14-20 Mode reset

*[0] Reset manuel

[1-9] Reset auto 1-9

[10] Reset auto. x 10

[11] Reset auto x 15

[12] Reset auto. x 20

[13] Reset auto. infini

[14] Reset a la mise sous tension
14-21 Temps reset auto.

0-600s * 10s

14-22 Mod. exploitation

*[0] Fonctionnement normal
[2] Initialisation 14-26 Action en
U limit.

*[0] Alarme

[1] Avertissement 14-4* Optimi-
sation énerg.

14-41 Magnétisation AEO
minimale

40-75 %*66 %

14-9* Régl. panne

14-90 Niveau panne[3] Alarme
verr.

[4] Arrét et reset tempo.
15-** Info. variateur

15-0* Données exploit.

15-00 Jours mise ss tension
15-01 Heures fonction.
15-02 Compteur kWh

15-03 Mise sous tension
15-04 Surtemp.

15-05 Surtension

15-06 Reset comp. kWh

*[0] Pas de reset

[1] Reset compteur

15-07 Reset compt. heures de
fonction.

*[0] Pas de reset

[1] Reset compteur

15-3* Mémoire déf.

15-30 Mémoire déf.: Code
15-4* Type. VAR.

15-40 Type. FC

15-41 Partie puiss.

15-42 Tension

15-43 N°logic.carte ctrl.
15-46 Code variateur fréq.
15-48 Version LCP

15-51 N° série variateur
16-** Lecture données 16-0*
Etat général

16-00 Mot controle
0-OXFFFF

16-01 Réf. [unité]
-4999-4999 *0.000

16-02 Référence %
-200.0-200.0% *0.0%

16-03 Mot d'état

0-OXFFFF

16-05 Valeur réelle princ. [%]
-200.0-200.0% *0.0%

16-09 Lect.paramétr.

Dép. des par. 0-31, 0-32

16-1* Etat Moteur

16-10 Puissance moteur [kW]
16-11 Puissance moteur [hp]
16-12 Tension moteur [V]
16-13 Fréquence moteur [Hz]
16-14 Courant moteur [A]
16-15 Fréquence [%]

16-18 Thermique moteur [%]
16-3* Etat variateur

16-30 Tension DC Bus

16-34 Temp. radiateur

16-35 Thermique onduleur
16-36 InomVLT

16-37 Imax. VLT

16-38 Etat ctrl log avancé
16-5* Réf. retour

16-50 Réf. externe

16-51 Réf. impulsions

16-52 Signal de retour [Unité]
16-6* Entrées et sorties
16-60 Entrée dig. 18,19,27,33
0-1111

16-61 Entrée dig. 29

0-1

16-62 Entrée ANA 53 (V)
16-63 Entrée ANA 53 (mA)
16-64 Entrée ANA 60

16-65 Sortie ANA 42 [mA]
16-68 Entrée impulsions [Hz]
16-71 Sortie relais [bin]
16-72 Compteur A

16-73 Compteur B

16-8* Bus et port FC

16-86 Réf.1 port FC
0x8000-0x7FFFF

16-9* Affich. diagnostics
16-90 Mot d'alarme
0-OXFFFFFFFF

16-92 Mot avertis.
0-OXFFFFFFFF

16-94 Mot d'état Mot d'état
0 - OXFFFFFFFF

18-** Données moteur avancées
18-8* Résistances moteur
18-80 Résistance stator (haute
résolution)

0.000-99.990 ohm *0.000 ohm
18-81 Réactance fuite stator
(haute résolution)
0.000-99.990 ohm *0.000 ohm
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3.6 Dépannage

3.6.1 Avertissements et alarmes

Chiffre |Description Avertiss | Alarme | Alarme| Erreur [Cause du probléme
ement verroui
llée
2 Déf zéro signal X X Le signal sur la borne 53 ou 60 équivaut a moins de 50 % de
la valeur définie aux par. :
e parameter 6-10 Terminal 53 Low Voltage
e parameter 6-12 Terminal 53 Low Current
e parameter 6-22 Terminal 54 Low Current
4 Perte phase secteur” X X X Absence de I'une des phases secteur ou fluctuations trop
importantes de la tension. Vérifier tension secteur.
7 Surtension CCY X La tension du circuit intermédiaire dépasse la limite.
8 Soustension CC" La tension du circuit intermédiaire est inférieure a la limite
d'avertissement basse tension.
9 Surcharge onduleur X X Durée trop longue de charge supérieure a 100 %.
10 Surchauffe ETR mot. Le moteur est trop chaud. La charge a dépassé 100 %
pendant trop longtemps.
1 Surchauffe therm. mot. X X La thermistance ou la liaison de la thermistance est
interrompue.
12 Limite de couple X Le couple dépasse la valeur définie au parametre 4-16 Mode
moteur limite couple ou 4-17 Mode générateur limite couple.
13 Surcourant X La limite de courant de pointe de l'onduleur est dépassée.
14 Défaut terre X X X Présence fuite a la masse d'une phase de sortie.
16 Court-circuit X Court-circuit dans le moteur ou aux bornes du moteur.
17 Dépas. tps mot de contréle X X Absence de communication avec le variateur de fréquence.
25 Court-circuit résistance de X X Résistance de freinage court-circuitée et fonction de freinage
freinage déconnectée.
27 Court-circuit hacheur de X X Transistor de freinage court-circuité et fonction de freinage
freinage déconnectée.
28 Ctrl freinage X La résistance de freinage n'est pas connectée/ne marche pas.
29 Surcharge variateur X X X La température de coupure du radiateur est atteinte.
30 Phase U moteur absente X X Phase U absente. Vérifier la phase.
31 Phase V moteur absente X X Phase V absente. Vérifier la phase.
32 Phase W moteur absente X X Phase W absente. Vérifier la phase.
38 Internal fault X X Contacter le fournisseur Danfoss local.
44 Défaut terre X X Présence fuite a la masse d'une phase de sortie.
47 Panne de tension de contrdle X X 24 V CC est en surcharge.
51 AMA U et Inom X Configuration erronée pour tension et/ou courant du moteur.
52 AMA Inom bas X Le courant moteur est trop bas. Vérifier les réglages.
59 Limite de courant X Variateur de fréquence en surcharge.
63 Frein mécanique bas X Le courant moteur effectif n'a pas dépassé le courant d'acti-
vation du frein au cours de la temporisation du démarrage.
80 Variateur de fréquence X Tous les réglages des paramétres sont initialisés aux valeurs
initialisé aux valeurs par défaut par défaut.
84 La connexion entre le variateur X Pas de communication entre le LCP et le variateur de
de fréquence et le LCP est fréquence
perdue
85 Touche désactivée X Voir le groupe de parametres 0-4* LCP.
86 Echec de copie X Une erreur s'est produite au cours de la copie du variateur de
fréquence sur le LCP ou inversement.
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Chiffre [Description Avertiss | Alarme | Alarme| Erreur |Cause du probléme

ement verroui
liée

87 Données LCP non valides X Survient lors d'une copie a partir du LCP si ce dernier
contient des données erronées ou si aucune donnée n'a été
chargée sur le LCP.

88 Données LCP non compatibles X Survient lors d'une copie a partir du LCP si des données sont|
déplacées entre des variateurs de fréquence présentant de
grandes différences au niveau des versions logicielles.

89 Parametre en lecture seule X Se produit lors d'une tentative d'écriture sur un paramétre en
lecture seule.

90 Base de données parametres X Le LCP et la connexion RS485 cherchent a mettre a jour

occupée simultanément des paramétres.

91 Valeur de paramétre non X Se produit lors d'une tentative d'écriture de valeur non

valide dans ce mode autorisée sur un paramétre.

92 La valeur du parametre X Se produit lors d'une tentative de configuration d'une valeur

dépasse les limites min/max en dehors des limites.

nw run |Pas pendant le fonctionnement X Les paramétres ne peuvent étre modifiés qu'avec le moteur a
l'arrét.

Err. Saisie d'un mot de passe X Se produit lors de I'utilisation d'un mot de passe erroné pour

erroné modifier un parameétre protégé par mot de passe.

1) Ces pannes proviennent de perturbations du secteur. Installer un filtre de ligne Danfoss pour rectifier ce probleme.

Table 3.5 Liste des codes d'avertissements et alarmes
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3.7 Spécifications

3.7.1 Alimentation secteur 1 x 200-240 V CA

Surcharge normale (150 %) pendant 1 minute

Variateur de fréquence PK18 PK37 PK75 P1K5 P2K2
Sortie d'arbre typique [kW] 0.18 0.37 0.75 1.5 2.2
Sortie d'arbre typique [HP] 0,25 0,5 1 2 3
Protection nominale IP20 M1 M1 M1 M2 M3
Courant de sortie

Continu (1 x 200-240 V CA) [A] 1,2 2,2 4,2 6,8 9,6
Intermittent (1 x 200-240 V CA) [A] 1,8 3,3 6,3 10,2 14,4
Section du cable maximale :

(secteur, moteur) [mmZ/AWG] 4/10

Courant d'entrée maximal

Continu (1x200-240 V) [A] 33 6,1 11,6 18,7 26,4
Intermittent (1 x 200-240 V) [A] 4,5 83 15,6 26,4 37,0
Fusibles secteur maximum [A] Voir le chapter 1.3.3 Fuses
Environnement

Perte de puissance estimée [W], 12.5/ 20.0/ 36.5/ 61.0/ 81.0/
Meilleur cas/typique” 15.5 25.0 44.0 67.0 85.1
Poids du boitier IP20 [kg] 11 11 11 1,6 3,0
Rendement [%)], 95.6/ 96.5/ 96.6/ 97.0/ 96.9/
Meilleur cas/typique? 94.5 95.6 96.0 96.7 97.1

Table 3.6 Alimentation secteur 1 x 200-240 V CA

1) S'applique au dimensionnement du refroidissement de variateur de fréquence. Si la fréquence de commutation est supérieure au réglage par

défaut, les pertes de puissance peuvent augmenter. Les puissances consommées par le LCP et la carte de commande sont incluses. Pour les
données des pertes de puissance selon la norme EN 50598-2, consulter www.danfoss.com/vitenergyefficiency.

2) Rendement mesuré au courant nominal. Pour la classe d'efficacité énergétique, voir le chapter 1.8.1 Surroundings.. Pour les pertes de charge
patrtielles, voir www.danfoss.com/vltenergyefficiency.
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3.7.2 Alimentation secteur 3 x 200-240 V CA

Surcharge normale (150 %) pendant 1 minute

Variateur de fréquence PK25 PK37 PK75 P1K5 P2K2 P3K7
Sortie d'arbre typique [kW] 0.25 0.37 0.75 1.5 2.2 3.7
Sortie d'arbre typique [HP] 0,33 0,5 1 2 3 5
Protection nominale IP20 M1 M1 M1 M2 M3 M3
Courant de sortie

Continu (3 x 200-240 V) [A] 1,5 2,2 4,2 6,8 9,6 15,2
Intermittent (3 x 200-240 V) [A] 23 33 6,3 10,2 14,4 22,8
Section du céble maximale :

(secteur, moteur) [mmZ/AWG] 4/10

Courant d'entrée maximal

Continu (3 x 200-240 V) [A] 2,4 3,5 6,7 10,9 15,4 24,3
Intermittent (3 x 200-240 V) [A] 3,2 4,6 8,3 14,4 23,4 353
Fusibles secteur maximum [A] Voir le chapter 1.3.3 Fuses

Environnement

Perte de puissance estimée [W] 14.0/ 19.0/ 31.5/ 51.0/ 72.0/ 115.0/
Meilleur cas/typique” 20.0 24.0 39.5 57.0 77.1 122.8
Poids du boitier IP20 [kg] 1,1 11 1,1 1,6 3,0 3,0
Rendement [%)] 96.4/ 96.7/ 97.1/ 97.4/ 97.2/ 97.3/
Meilleur cas/typique? 94.9 95.8 96.3 97.2 97.4 97.4

Table 3.7 Alimentation secteur 3 x 200-240 V CA

1) S'applique au dimensionnement du refroidissement de variateur de fréquence. Si la fréquence de commutation est supérieure au réglage par
défaut, les pertes de puissance peuvent augmenter. Les puissances consommées par le LCP et la carte de commande sont incluses. Pour les
données des pertes de puissance selon la norme EN 50598-2, consulter www.danfoss.com/vitenergyefficiency.

2) Rendement mesuré au courant nominal. Pour la classe d'efficacité énergétique, voir le chapter 1.8.1 Surroundings.. Pour les pertes de charge
patrtielles, voir www.danfoss.com/vltenergyefficiency.
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3.7.3 Alimentation secteur 3 x 380-480 V CA

Surcharge normale (150 %) pendant 1 minute

Variateur de fréquence PK37 PK75 P1K5 P2K2 P3KO0 P4KO0
Sortie d'arbre typique [kW] 0.37 0.75 1.5 2.2 3.0 4.0
Sortie d'arbre typique [HP] 0,5 1 2 3 4 5,5
Protection nominale IP20 M1 M1 M2 M2 M3 M3
Courant de sortie

Continu (3 x 380-440 V) [A] 1,2 2,2 3,7 53 7,2 9,0
Intermittent (3 x 380-440 V) [A] 1,8 33 56 8,0 10,8 13,7
Continu (3 x 440-480 V) [A] 1,1 2,1 34 4.8 6,3 8,2
Intermittent (3 x 440-480 V) [A] 1,7 3,2 51 7,2 9,5 12,3
Section du cable maximale :

(secteur, moteur) [mmZ/AWG] 4/10

Courant d'entrée maximal

Continu (3 x 380-440 V) [A] 1,9 3,5 5,9 8,5 11,5 14,4
Intermittent (3 x 380-440 V) [A] 2,6 4,7 8,7 12,6 16,8 20,2
Continu (3 x 440-480 V) [A] 1,7 3,0 51 7.3 9,9 12,4
Intermittent (3 x 440-480 V) [A] 2,3 4,0 7.5 10,8 14,4 17,5
Fusibles secteur maximum [A] Voir le chapter 1.3.3 Fuses

Environnement

Perte de puissance estimée [W] 18.5/ 28.5/ 41.5/ 57.5/ 75.0/ 98.5/
Meilleur cas/typique” 255 435 56.5 815 101.6 1335
Poids du boitier IP20 [kg] 11 11 1,6 1,6 3,0 3,0
Rendement [%] 96.8/ 97.4/ 98.0/ 97.9/ 98.0/ 98.0/
Meilleur cas/typique? 95.5 96.0 97.2 97.1 97.2 97.3

Table 3.8 Alimentation secteur 3 x 380-480 V CA
74 Danfoss A/S © 05/2016 All rights reserved. MGO02BB4P




Dt

Quick GuideeKurzanleitungeGuide rapideeGuia rapidaeGuia RapidoeKpatkoe
PYKOBOACTBO

Guide rapide

Surcharge normale (150 %) pendant 1 minute

Variateur de fréquence P5K5 P7K5 P11K P15K P18K P22K
Sortie d'arbre typique [kW] 5.5 7.5 11 15 18.5 22
Sortie d'arbre typique [HP] 7,5 10 15 20 25 30
Protection nominale IP20 M3 M3 M4 M4 M5 M5
Courant de sortie

Continu (3 x 380-440 V) [A] 12,0 15,5 23,0 31,0 37,0 43,0
Intermittent (3 x 380-440 V) [A] 18,0 23,5 34,5 46,5 55,5 64,5
Continu (3 x 440-480 V) [A] 11,0 14,0 21,0 27,0 34,0 40,0
Intermittent (3 x 440-480 V) [A] 16,5 21,3 31,5 40,5 51,0 60,0
Section du cable maximale :

(secteur, moteur) [mmZ/AWG] 4/10 16/6

Courant d'entrée maximal

Continu (3 x 380-440 V) [A] 19,2 24,8 33,0 42,0 34,7 41,2
Intermittent (3 x 380-440 V) [A] 27,4 36,3 47,5 60,0 49,0 57,6
Continu (3 x 440-480 V) [A] 16,6 21,4 29,0 36,0 31,5 37,5
Intermittent (3 x 440-480 V) [A] 23,6 30,1 41,0 52,0 44,0 53,0
Fusibles secteur maximum [A] Voir le chapter 1.3.3 Fuses

Environnement

Perte de puissance estimée [W] 131.0/ 175.0/ 290.0/ 387.0/ 395.0/ 467.0/
Meilleur cas/typique” 166.8 2175 3420 454.0 428.0 520.0
Poids du boitier IP20 [kg] 3,0 3,0

Rendement [%] 98.0/ 98.0/ 97.8/ 97.7/ 98.1/ 98.1/
Meilleur cas/typique? 97.5 97.5 97.4 97.4 98.0 97.9

Table 3.9 Alimentation secteur 3 x 380-480 V CA
1) S'applique au dimensionnement du refroidissement de variateur de fréquence. Si la fréquence de commutation est supérieure au réglage par
défaut, les pertes de puissance peuvent augmenter. Les puissances consommées par le LCP et la carte de commande sont incluses. Pour les
données des pertes de puissance selon la norme EN 50598-2, consulter www.danfoss.com/vitenergyefficiency.
2) Rendement mesuré au courant nominal. Pour la classe d'efficacité énergétique, voir le chapter 1.8.1 Surroundings.. Pour les pertes de charge
partielles, voir www.danfoss.com/vltenergyefficiency.
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3.8 Caractéristiques techniques générales

Protection et caractéristiques

. Protection thermique électronique du moteur contre les surcharges.

. La surveillance de la température du dissipateur de chaleur assure l'arrét du variateur de fréquence en cas de

surtempérature.

. Le variateur de fréquence est protégé contre les courts-circuits entre les bornes U, V, W du moteur.

. En cas d'absence de l'une des phases moteur, le variateur de fréquence s'arréte et émet une alarme.

. En cas d'absence de I'une des phases secteur, le variateur de fréquence s'arréte ou émet un avertissement (en

fonction de la charge).

. Le contréle de la tension du circuit intermédiaire assure que le variateur de fréquence s'arréte si la tension de

circuit intermédiaire est trop basse ou trop élevée.

. Le variateur de fréquence est protégé contre les défauts de mise a la terre sur les bornes U, V, W du moteur.

Alimentation secteur (L1/L, L2, L3/N)

Tension d'alimentation

200-240 V £10 %

Tension d'alimentation

380-480 V 10 %

Fréquence d'alimentation

50/60 Hz

Ecart temporaire maximum entre phases secteur

3,0 % de la tension nominale d'alimentation

Facteur de puissance réelle

2 0,4 a charge nominale

Facteur de puissance de déphasage (cos@) a proximité de l'unité

(> 0,98)

Commutation sur I'entrée d'alimentation L1/L, L2, L3/N (mises sous tension)

Maximum 2 fois/minute

Environnement conforme a la norme EN 60664-1

Catégorie de surtension lll/degré de pollution 2

Lutilisation de I'unité convient sur un circuit limité a 100 000 ampéres symétriques (rms), 240/480 V maximum.

Puissance du moteur (U, V, W)

Tension de sortie

0-100 % de la tension d'alimentation

Fréquence de sortie

0-200 Hz (VVC*), 0-400 Hz (u/f)

Commutation sur la sortie Illimitée
Temps de rampe 0,05-3600 s
Longueur et section des cables

Longueur max. du cable moteur, blindé/armé (installation conforme CEM) 15 m (49 pi)
Longueur max. du cable du moteur, non blindé/non armé 50 m (164 pi)

Section max. pour moteur, secteur”

Raccordement a la répartition de la charge/au frein (M1, M2, M3)

Fiches Faston isolées 6,3 mm

Section maximum pour répartition de la charge/frein (M4, M5)

16 mm2/6 AWG

Section max. des bornes de commande, fil rigide

1,5 mm2/16 AWG (2 x 0,75 mm?)

Section max. des bornes de commande, fil souple

1 mm?/18 AWG

Section max. des bornes de commande, fil avec noyau blindé

0,5 mmZ%/20 AWG

Section minimale des bornes de commande

0,25 mm? (24 AWG)

1) Voir le chapter 1.7 Specifications pour plus d'informations.

Entrées digitales (entrées codeur/impulsions)

Entrées digitales programmables (impulsions/codeur)

5(1)

N° de borne 18, 19, 27, 29, 33
Logique PNP ou NPN
Niveau de tension 0-24 V CC
Niveau de tension, 0 logique PNP <5VCC
Niveau de tension, 1 logique PNP > 10V CC
Niveau de tension, 0 logique NPN > 19V CC
Niveau de tension, 1 logique NPN <14V CC
Tension maximale sur l'entrée 28 V DC

Résistance d'entrée, Ri

Environ 4000 Q
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Fréquence impulsionnelle max. a la borne 33 5000 Hz
Fréquence impulsionnelle min. a la borne 33 20 Hz
Entrées analogiques

Nombre d'entrées analogiques 2
N° de borne 53, 60

Mode tension (borne 53)

Commutateur S200=0FF(U)

Mode courant (bornes 53 et 60)

Commutateur S200=0N(l)

Niveau de tension 0-10V
Résistance d'entrée, Ri Environ 10000 Q
Tension maximale 20V

Niveau de courant

0/4 a 20 mA (échelonnable)

Résistance d'entrée, Ri

Environ 200 Q

Courant maximal 30 mA
Sortie analogique

Nombre de sorties analogiques programmables 1
N° de borne 42
Plage de courant de la sortie analogique 0/4-20 mA
Charge maximale a la masse a la sortie analogique 500 Q
Tension maximale a la sortie analogique 17V
Précision de la sortie analogique Erreur maximale : 0,8 % de I'échelle totale
Intervalle de balayage 4 ms
Résolution de la sortie analogique 8 bits
Intervalle de balayage 4 ms

Carte de commande, communication série RS485

N° de borne

68 (P, TX+, RX+), 69 (N, TX-, RX-)

Borne n° 61

Commun des bornes 68 et 69

Carte de commande, sortie 24 V CC

N° de borne 12
Charge maximale (M1 et M2) 100 mA
Charge maximale (M3) 50 mA
Charge maximale (M4 et M5) 80 mA

Sortie relais

Sortie relais programmable

1

N° de borne relais 01

01-03 (interruption), 01-02 (établissement)

Charge maximale sur les bornes (CA-1)" sur 01-02 (NO) (charge résistive) 250 VCA 2 A
Charge maximale sur les bornes (CA-15)" sur 01-02 (NO) (charge inductive a cos¢ 0,4) 250 VCA, 02 A
Charge maximale sur les bornes (CC-1)" sur 01-02 (NO) (charge résistive) 30VCGC 2A
Charge maximale sur les bornes (CC-13)" sur 01-02 (NO) (charge inductive) 24V CC, 0,1 A
Charge maximale sur les bornes (CA-1)" sur 01-03 (NF) (charge résistive) 250 VCA 2 A
Charge maximale sur les bornes (CA-15)" sur 01-03 (NF) (charge inductive a cos@ 0,4) 250 VCA, 02 A
Charge maximale sur les bornes (CC-1)" sur 01-03 (NF) (charge résistive) 30VCGC 2A

Charge minimale sur les bornes sur 01-03 (NF), 01-02 (NO)

24V CC10 mA, 24 V CA 20 mA

Environnement conforme a la norme EN 60664-1

Catégorie de surtension lll/degré de pollution 2

1) CEI 60947 parties 4 et 5

Carte de commande, sortie 10 V CC

N° de borne 50
Tension de sortie 10,5V +0,5V
Charge maximale 25 mA

MGO02BB4P Danfoss A/S © 05/2016 All rights reserved. 77




Dt

Guide rapide

VLT® Micro Drive FC 51

NOTIC.

La totalité des entrées, sorties, circuits, alimentations CC et contacts de relais sont isolés galvaniquement de la tension

d'alimentation (PELV) et d'autres bornes haute tension.

Environnement

Protection nominale 1P20
Kit de boitier disponible IP21, TYPE 1
Essai de vibration 1049

Humidité relative max.

5-95 % (CEl 60721-3-3 ; classe 3K3 (non condensante) pendant le fonctionnement)

Environnement agressif (CEI 60721-3-3), tropicalisé

classe 3C3

Méthode d'essai conforme a la norme CEIl 60068-2-43 H2S (10 jours)

Température ambiante"

Maximum 40 °C (104 °F)

Température ambiante min. en pleine exploitation

0 °C (32 °F)

Température ambiante min. en exploitation réduite

-10 °C (14 °F)

Température durant le stockage/transport

-25 a +65/70°C

Altitude max. au-dessus du niveau de la mer sans déclassement”

1000 m (3280 pi)

Altitude max. au-dessus du niveau de la mer avec déclassement”

3000 m (9842 pi)

Normes de sécurité

EN/CEI 61800-5-1, UL 508C

Normes CEM, Emission

EN 61800-3, EN 61000-6-3/4, EN 55011, CEl 61800-3

Normes CEM, Immunité

EN 61800-3, EN 61000-6-1/2, EN 61000-4-2, EN 61000-4-3,
EN 61000-4-4, EN 61000-4-5, EN 61000-4-6

Classe d'efficacité énergétique

IE2

1) Se reporter au chapter 1.9 Special Conditions pour :
. Déclassement pour température ambiante élevée
. Déclassement a haute altitude
2) Déterminée d'apres la norme EN 50598-2 a :
. Charge nominale
. 90 % de la fréquence nominale
. Fréquence de commutation réglée en usine

. Type de modulation réglé en usine

78 Danfoss A/S © 05/2016 All rights reserved. MGO02BB4P



Dt

Quick GuideeKurzanleitungeGuide rapideeGuia rapidaeGuia RapidoeKpatkoe
PYKOBOACTBO

Guide rapide

3.9 Exigences particulieres

3.9.1 Déclassement pour température
ambiante

La température ambiante mesurée sur 24 heures doit étre
inférieure d'au moins 5 °C a la température ambiante
maximale.

Si le variateur de fréquence est en service a des tempér-
atures ambiantes élevées, réduire le courant de sortie
continu.

Le variateur de fréquence a été congu pour un
fonctionnement a une température ambiante maximum de
50 °C avec une taille de moteur inférieure a la taille
nominale. Le fonctionnement en continu a pleine charge a
une température ambiante de 50 °C raccourcit la durée de
vie du variateur de fréquence.

3.9.2 Déclassement pour basse pression
atmosphérique

La capacité de refroidissement de l'air est amoindrie en cas
de faible pression atmosphérique.

ACAUTION

INSTALLATION A HAUTE ALTITUDE

A des altitudes supérieures a 2000 m (6560 pi), contacter
Danfoss en ce qui concerne la norme PELV.

Au-dessous de 1000 m (3280 pi) d'altitude, aucun déclas-
sement n'est nécessaire, mais au-dessus de 1000 m

(3280 pi), diminuer la température ambiante ou le courant
de sortie maximal.

Diminuer la sortie de 1 % par 100 m (328 pi) d'altitude au-
dessus de 1000 m (3280 pi) ou réduire la température
ambiante maximale de 1 °C par 200 m (656 pi).

3.9.3 Déclassement pour fonctionnement a
faible vitesse

Lorsqu'un moteur est raccordé a un variateur de fréquence,
veiller a ce qu'il soit suffisamment refroidi.

Un probléme peut survenir a faible vitesse de rotation
dans des applications de couple constant. Le
fonctionnement en continu a faible vitesse - en dessous de
la moitié de la vitesse nominale du moteur - peut
nécessiter un refroidissement par air supplémentaire.
Sinon, choisir un moteur plus gros (une taille au-dessus).
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3.10 Options et pieces détachées

Référence Description

132B0100 Panneau de commande VLT LCP 11 sans potentiométre
132B0101 Panneau de commande VLT LCP 12 avec potentiometre
132B0102 Kit de montage externe pour LCP, dont 3 m de cable, IP55 avec LCP 11, IP21 avec LCP 12
132B0103 Kit de conversion P20 vers NEMA Type 1, M1

132B0104 Kit de conversion IP20 vers NEMA Type 1, M2
132B0105 Kit de conversion IP20 vers NEMA Type 1, M3
132B0106 Kit de montage de la plague de connexion a la terre, M1 et M2
132B0107 Kit de montage de la plague de connexion a la terre, M3
132B0108 Kit de conversion IP20 vers IP21/Type 1, M1

132B0109 Kit de conversion IP20 vers IP21/Type 1, M2

132B0110 Kit de conversion IP20 vers IP21/Type 1, M3

132B0111 Kit de montage sur rail DIN, M1/M2

132B0120 Kit de conversion IP20 vers Nema 1, M4

132B0121 Kit de conversion IP20 vers Nema 1, M5

132B0122 Kit de montage de la plague de connexion a la terre, M4, M5
132B0126 Kits de pieces de rechange pour protection M1
132B0127 Kits de pieces de rechange pour protection M2
132B0128 Kits de pieces de rechange pour protection M3
132B0129 Kits de pieces de rechange pour protection M4
132B0130 Kits de pieces de rechange pour protection M5
132B0131 Cache blanc

130B2522 Filtre 107 MCC pour 132F0001

130B2522 Filtre 107 MCC pour 132F0002

130B2533 Filtre 107 MCC pour 132F0003

130B2525 Filtre 107 MCC pour 132F0005

130B2530 Filtre 107 MCC pour 132F0007

130B2523 Filtre 107 MCC pour 132F0008

130B2523 Filtre 107 MCC pour 132F0009

130B2523 Filtre 107 MCC pour 132F0010

130B2526 Filtre 107 MCC pour 132F0012

130B2531 Filtre 107 MCC pour 132F0014

130B2527 Filtre 107 MCC pour 132F0016

130B2523 Filtre 107 MCC pour 132F0017

130B2523 Filtre 107 MCC pour 132F0018

130B2524 Filtre 107 MCC pour 132F0020

130B2526 Filtre 107 MCC pour 132F0022

130B2529 Filtre 107 MCC pour 132F0024

130B2531 Filtre 107 MCC pour 132F0026

130B2528 Filtre 107 MCC pour 132F0028

130B2527 Filtre 107 MCC pour 132F0030

Table 3.10 Options et piéces détachées

Les filtres de ligne et résistances de freinage Danfoss sont disponibles sur demande.
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4.1 Seguridad
AWARNING

TENSION ALTA

Los convertidores de frecuencia contienen tension alta
cuando estan conectados a una entrada de red de CA, a
un suministro de CC o a una carga compartida. Si la
instalacion, el arranque y el mantenimiento no son
efectuados por personal cualificado, pueden causarse
lesiones graves o incluso la muerte.

. Solo el personal cualificado debera llevar a cabo
la instalacion, el arranque y el mantenimiento.

AWARNING

ARRANQUE ACCIDENTAL

Cuando el convertidor de frecuencia se conecta a la red
de CA, el motor podria arrancar en cualquier momento,
ocasionando el riesgo de sufrir lesiones graves o incluso
la muerte, asi como dafos al equipo u otros objetos. El
motor puede arrancar mediante un interruptor externo,
un comando de bus de campo, una seial de referencia
de entrada desde el LCP o el LOP o por la eliminacién de
una condicién de fallo.

. Desconecte el convertidor de frecuencia de la
red cuando asi lo dicten las consignas de
seguridad personal para evitar arranques
accidentales del motor.

. Pulse [Off/Reset] en el LCP antes de programar
cualquier parametro.

. El convertidor de frecuencia, el motor y
cualquier equipo accionado deben estar
preparados para el funcionamiento cuando se
conecta el convertidor de frecuencia a la red de
CA.

NOTIC.

La tecla [Off/Reset] no es un interruptor de seguridad.
No desconecta el convertidor de frecuencia de la red.

AWARNING

TIEMPO DE DESCARGA

El convertidor de frecuencia contiene condensadores de
enlace de CC que pueden seguir cargados incluso si el
convertidor de frecuencia esta apagado. Puede haber
tension alta presente aunque las luces del indicador LED
de advertencia estén apagadas. Si, después de
desconectar la alimentacién, no espera el tiempo especi-
ficado antes de realizar cualquier trabajo de reparacién o
tarea de mantenimiento, pueden producirse lesiones
graves o incluso la muerte.

. Pare el motor.

. Desconecte la red de CA y las fuentes de
alimentacion de enlace de CC remotas, entre las
que se incluyen baterias de emergencia, SAl y
conexiones de enlace de CC a otros conver-
tidores de frecuencia.

. Desconecte o bloquee el motor PM.

. Espere a que los condensadores se descarguen
por completo. El tiempo de espera minimo se
especifica en la Table 1.1.

. Antes de realizar cualquier trabajo de
reparaciéon o mantenimiento, utilice un
dispositivo de medicion de tension adecuado
para asegurarse de que los condensadores se
han descargado por completo.

Tamano Tiempo de espera minimo (minutos)
M1, M2 y M3 4
M4 y M5 15

Table 4.1 Tiempo de descarga

Corriente de fuga (>3,5 mA)

Siga las normas locales y nacionales sobre la conexion a
tierra de proteccion del equipo con una corriente de fuga
>3,5 mA.

La tecnologia del convertidor de frecuencia implica una
conmutacién de alta frecuencia con alta potencia. Esto
genera una corriente de fuga en la conexién a tierra. Es
posible que una intensidad a tierra en los terminales de
potencia de salida del convertidor de frecuencia contenga
un componente de CC que pueda cargar los conden-
sadores de filtro y provocar una intensidad a tierra
transitoria. La corriente de fuga a tierra depende de las
diversas configuraciones del sistema, incluidos el filtro RFI,
los cables de motor apantallados y la potencia del
convertidor de frecuencia.
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Danfoss A/S © 05/2016 All rights reserved. 81




Dt

Guia rapida

VLT® Micro Drive FC 51

La norma EN/CEIl 61800-5-1 (estandar de producto de
sistemas Power Drive) requiere una atencion especial si la
corriente de fuga supera los 3,5 mA. Refuerce la toma de
tierra 1 de una de las siguientes maneras:

o Cable de toma a tierra de 10 mm?2 como minimo.

. Dos cables de conexién a tierra independientes
que cumplan con las normas de dimensiona-
miento.

Para obtener mas informacion, consulte el apartado 543,7
de la norma EN 60364-5-54.

Uso de RCD

En caso de que se usen dispositivos de corriente
diferencial (RCD), llamados también disyuntores de fuga a
tierra (ELCB), habra que cumplir las siguientes indicaciones:

. Utilice RCD de tipo B capaces de detectar
intensidades de CA y CC.

. Utilice RCD con retardo de carga de arranque
para evitar fallos provocados por las intensidades
a tierra de los transitorios.

. La dimensién de los RCD debe ser conforme a la
configuracion de sistema y las consideraciones
medioambientales.

Proteccién térmica del motor

La proteccion de sobrecarga del motor es posible
mediante el ajuste de 7-90 Motor Thermal Protection
(Protecciéon térmica del motor) al valor [4] ETR trip
(Desconexion ETR). Para el mercado norteamericano: la
funcion ETR proporciona proteccion de sobrecarga del
motor de clase 20, de acuerdo con el Cédigo Nacional de
Seguridad Eléctrica (NEC).

Instalacion en altitudes elevadas
Para altitudes superiores a 2000 m, péngase en contacto
con Danfossen relacion con PELV.

4.1.1 Instrucciones de seguridad

. Asegurese de que el convertidor de frecuencia
esté conectado a tierra correctamente.

. No retire las conexiones de la red, ni las del
motor u otras conexiones de alimentacion
mientras el convertidor de frecuencia esté
conectado a la red de alimentacion.

. Proteja a los usuarios de la tensién de alimen-
tacion.
. Proteja el motor frente a las sobrecargas

conforme a la normativa vigente local y nacional.

. La corriente de fuga a tierra sobrepasa los 3,5
mA. Conecte a tierra correctamente el convertidor
de frecuencia.

. La tecla [Off/Reset] no es un interruptor de
seguridad. No desconecta el convertidor de
frecuencia de la red.

4.2 Introduccién

4.2.1 Finalidad del manual

Este manual de funcionamiento proporciona informacién
para instalar y poner en marcha de forma segura el
convertidor de frecuencia VLT® Micro Drive FC 51.

El manual de funcionamiento estd disefado para su
utilizacion por parte de personal cualificado.

Para utilizar el convertidor de frecuencia de forma segura y
profesional, lea y siga las instrucciones del manual de
funcionamiento. Preste especial atencion a las instrucciones
de seguridad y advertencias generales. Conserve este
manual de funcionamiento junto con el convertidor de
frecuencia en todo momento.

VLT® es una marca registrada.

4.2.2 Recursos adicionales

Tiene a su disposicion recursos adicionales para
comprender la programacion y las funciones avanzadas del
convertidor de frecuencia:

U La Guia de programacién de VLT® Micro Drive FC
51 proporciona informacién detallada sobre como
trabajar con pardmetros, asi como numerosos
ejemplos de aplicacion.

U La Guia de disefio del VLT® Micro Drive proporciona
informacién detallada sobre las capacidades y las
funcionalidades para disefar sistemas de control
de motores.

. Instrucciones de funcionamiento con equipos
opcionales y de sustitucion de componentes.

Existen publicaciones y manuales complementarios
disponibles en:
vit-drives.danfoss.com/Support/Technical-Documentation/

€ . @ @ ~

El convertidor de frecuencia cumple los requisitos de la
norma UL 508C de retencién de memoria térmica. Si desea
obtener mas informacién, consulte el apartado Proteccion
térmica del motor en la Guia de disefio especifica del
producto.
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4.2.3 Red aislada de tierra (IT)

NOTIC

RED AISLADA DE TIERRA (IT)

Instalacion con una fuente de red aislada, es decir, una
red IT.

Maxima tensidn de alimentacion permitida al estar
conectado a la red: 440 V.

De manera opcional, Danfoss ofrece filtros de linea
recomendados para mejorar el comportamiento en cuanto
a armonicos. Table 1.10

4.2.4 Evite los arranques accidentales

Cuando el convertidor de frecuencia estd conectado a la
red de alimentacién, el motor puede arrancarse o pararse
mediante comandos digitales, comandos de bus,
referencias o a través del LCP (panel de control local). Para
evitar arranques accidentales:

. Desconecte el convertidor de frecuencia de la red
cuando asi lo dicten las consignas de seguridad
personal.

. Pulse siempre [Off/Reset] antes de modificar
cualquier parametro.

Los equipos que contienen componentes
eléctricos no deben desecharse junto con los
desperdicios domésticos.

Deben recogerse de forma independiente con
los residuos electrénicos y eléctricos de acuerdo
con la legislacién local actualmente vigente.

4.3 Instalacion

1. Desconecte el FC 51 de la alimentacién (y del
suministro de CC externo, si lo hubiera).

2. Espere 4 minutos (M1, M2 y M3) o 15 minutos
(M4 y M5) para que se descargue el enlace de CC.
Consulte el Table 1.1.

3. Desconecte los terminales de bus de CC y de
freno (si existen).

4, Retire el cable de motor.

4.3.1 Montaje lado a lado

El convertidor de frecuencia puede montarse lado a lado
en unidades IP20 y requiere 100 mm de espacio libre por
encima y por debajo para su refrigeracién. Consulte en el
chapter 1.7 Specifications los detalles de valores nominales
ambientales del convertidor de frecuencia.

MGO02BB4P Danfoss A/S © 05/2016 All rights reserved. 83



Guia rapida VLT® Micro Drive FC 51

4.3.2 Dimensiones mecanicas

En la solapa del embalaje encontrard una plantilla para taladrar.

B fe——B—] B f«—B —» f«—B — pa
- b - @ 7mm b - @ 7mm b - @5.5mm b—» @ 4.5mm b—» 045”"“;'
[aa)
S ——— .y /\i;f —— —7 71 4%77 — ¥ /\4;* —7—71 )\4;7 — @
c /c - = = = — C g L ‘ 2
— — —
= — — — —
o— o0— 00— Oo— apa | O— aA
aA \ }
aA LY
a

M1
Ly M2
Ly M3
— M4
M5
Potencia [kW] Altura [mm] Anchura | Profundidad" | Peso
[mm] [mm] maximo
., | 1x200-240 |3 x 200-240 | 3 x 380-480 A (placa de desaco-
Proteccion A . . i a B b C [kgl
\' Vv \' plamiento incluida)
M1 0,18-0,75 0,25-0,75 0,37-0,75 150 205 140,4 70 55 148 11
M2 1,5 1,5 1,5-2,2 176 230 166,4 75 59 168 1,6
M3 2,2 2,2-3,7 3,0-7,5 239 294 226 90 69 194 3,0
M4 11,0-15,0 292 347,5 2724 125 97 241 6,0
M5 18,5-22,0 335 387,5 315 165 | 140 248 9,5
1) Para LCP con potenciémetro, anadir 7,6 mm.

Illustration 4.1 Dimensiones mecanicas

NOTIC

Todos los cableados deben cumplir las normas locales y nacionales sobre las secciones transversales de cables y la
temperatura ambiente. Se recomienda usar conductores de cobre (de 60-75 °C).

Potencia [kW] Par [Nm]
Proteccion 1% 200-240 | 3 x 200-240 | 3 x 380-480 Linea | Motor Conexion CC/freno Terminales de Tierra Relé
\" \" Vv control
M1 0,18-0,75 0,25-0,75 0,37-0,75 0,8 0,7 Horquilla” 0,15 3 0,5
M2 1,5 1,5 1,5-2,2 0,8 0,7 Horquilla” 0,15 3 0,5
M3 2,2 2,2-3,7 3,0-7,5 0,8 0,7 Horquilla” 0,15 3 0,5
M4 - - 11,0-15,0 13 13 13 0,15 3 0,5
M5 - - 18,5-22,0 1,3 1,3 1,3 0,15 3 0,5
1) Conectores de horquilla (terminales Faston de 6,3 mm [0,25 in])

Table 4.2 Apriete de los terminales
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Proteccién de circuito derivado

Para proteger la instalacion frente a riesgos eléctricos y de incendios, proteja todos los circuitos derivados de una
instalacién, los conmutadores, las maquinas y otros componentes frente a cortocircuitos y sobreintensidades de acuerdo con
las normativas nacionales e internacionales.

Proteccién ante cortocircuitos

Utilice los fusibles que se indican en la Table 1.3 para proteger al personal de servicio y el resto de los equipos en caso de
que se produzca un fallo interno de la unidad o un cortocircuito en el enlace de CC. Si se produce un cortocircuito en la
salida del motor o del freno, el convertidor de frecuencia proporciona proteccion total contra cortocircuitos.

Proteccién de sobreintensidad

Para evitar el recalentamiento de los cables de la instalacién, utilice algln tipo de proteccién de sobrecarga. Aplicar siempre
proteccidon de sobreintensidad conforme a la normativa vigente. Los fusibles deben estar disefiados para aportar proteccién
a un circuito capaz de suministrar un maximo de 100 000 Arms (simétricos), 480 V max.

No conformidad con UL

Si no es necesario cumplir las normas UL/cUL, utilice los fusibles que se indican en la Table 1.3, que garantizan la
conformidad con la norma EN 50178/CEl 61800-5-1:

Si se produce una averia y no se sigue esta recomendacién, podrian producirse dafios en el convertidor de frecuencia y en
la instalacion.

Fusibles maximos UL Fu’sil?les
FC 51 maximos no UL
Bussmann Bussmann Bussmann Littelfuse Ferraz Ferraz Shawmut
Shawmut
1 x 200-240 V
kw Tipo RK1 Tipo J Tipo T Tipo RK1 Tipo CC Tipo RK1 Tipo gG
0K18-0K37 KTN-R15 JKS-15 JIN-15 KLN-R15 ATM-R15 A2K-15R 16A
0K75 KTN-R25 JKS-25 JIN-25 KLN-R25 ATM-R25 A2K-25R 25A
1K5 KTN-R35 JKS-35 JIN-35 KLN-R35 - A2K-35R 35A
2K2 KTN-R50 JKS-50 JIN-50 KLN-R50 - A2K-50R 50A
3 x 200-240 V
0K25 KTN-R10 JKS-10 JIN-10 KLN-R10 ATM-R10 A2K-10R 10A
0K37 KTN-R15 JKS-15 JIN-15 KLN-R15 ATM-R15 A2K-15R 16A
0K75 KTN-R20 JKS-20 JIN-20 KLN-R20 ATM-R20 A2K-20R 20A
1K5 KTN-R25 JKS-25 JIN-25 KLN-R25 ATM-R25 A2K-25R 25A
2K2 KTN-R40 JKS-40 JIN-40 KLN-R40 ATM-R40 A2K-40R 40A
3K7 KTN-R40 JKS-40 JIN-40 KLN-R40 - A2K-40R 40A
3 x 380-480 V
0K37-0K75 KTS-R10 JKS-10 JJS-10 KLS-R10 ATM-R10 A6K-10R 10A
1K5 KTS-R15 JKS-15 JJS-15 KLS-R15 ATM-R15 A2K-15R 16A
2K2 KTS-R20 JKS-20 JJS-20 KLS-R20 ATM-R20 A6K-20R 20A
3K0 KTS-R40 JKS-40 JJS-40 KLS-R40 ATM-R40 A6K-40R 40A
4K0 KTS-R40 JKS-40 JJS-40 KLS-R40 ATM-R40 A6K-40R 40A
5K5 KTS-R40 JKS-40 JJS-40 KLS-R40 - A6K-40R 40A
7K5 KTS-R40 JKS-40 JJS-40 KLS-R40 - A6K-40R 40A
11K0 KTS-R60 JKS-60 JJS-60 KLS-R60 - A6K-60R 63A
15K0 KTS-R60 JKS-60 JJS-60 KLS-R60 - A6K-60R 63A
18K5 KTS-R60 JKS-60 JJS-60 KLS-R60 - A6K-60R 80A
22K0 KTS-R60 JKS-60 JJS-60 KLS-R60 - A6K-60R 80A

Table 4.3 Fusibles
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4.3.3 Conexion a la red eléctrica y al motor

El convertidor de frecuencia esta disefiado para controlar
todos los motores estandar trifasicos asincronos.

El convertidor de frecuencia esta disefiado para aceptar
cables de red y de motor con una seccién transversal
maxima de 4 mm?/10 AWG (M1, M2 y M3) y de

16 mm?%/6 AWG (M4 y M5).

. Utilice un cable de motor apantallado / blindado
para cumplir con las especificaciones de emision
CEM y conecte este cable tanto a la placa de
desacoplamiento como al metal del motor.

. Mantenga el cable de motor tan corto como sea
posible para reducir el nivel de interferencias y las
corrientes de fuga.

. Para obtener mas informacion sobre el montaje
de la placa de desacoplamiento, consulte las
Instrucciones de la placa de montaje de desacopla-
miento del VLT® Micro Drive FC 51.

. Consulte asimismo el apartado Una correcta
instalacion eléctrica en cuanto a CEM de la Guia de

disefio del VLT® Micro Drive FC 51.

1. Monte los cables de toma de tierra al terminal PE.
2. Conecte el motor a los terminales U, Vy W.
3. Conecte la fuente de alimentacion de red a los

terminales L1/L, L2 y L3/N (trifasico) o L1/L y L3/N
(monofasico) y apriétela.

130BA472.10

Illustration 4.2 Montaje del cable de toma de tierra, de la red
eléctrica y de los cables de motor

NOTIC.

Consulte en la parte posterior de la tapa de terminales
un esquema de los terminales e interruptores de control.
No deben accionarse los interruptores con la alimen-
tacion del convertidor de frecuencia conectada.

Ajuste 6-19 Terminal 53 Mode (Modo Terminal 53) de
acuerdo con el ajuste del interruptor 4.

o~
2

O
o O

130BA477.11

Illustration 4.3 Desmontaje de la tapa de terminales

Off = terminales PNP, 29"

On = terminales NPN, 29

Off = terminales PNP, 18, 19, 27 y 33"
On = terminales NPN 18, 19, 27 y 33
Sin funcion

Off = Terminal 53 de 0-10 V"

On = Terminal 53 de 0/4-20 mA

1) = ajustes predeterminados

Interruptor 1

Interruptor 2

Interruptor 3

Interruptor 4

Table 4.4 Ajustes de los interruptores S200 1-4

PNP/NPN
PNP/NPN

=
-
=)
4.3.4 Terminales de control NS
<
<
. m
Todos los terminales de los cables de control se ON =
encuentran situados en la parte delantera del convertidor -~
de frecuencia, bajo la tapa de terminales. Desmonte la tapa OFF
de terminales utilizando un destornillador.
Illustration 4.4 Interruptores S200 1-4
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Hllustration 1.5 muestra todos los terminales de control del convertidor. Al aplicar Arrancar (terminal 18) y una referencia
analdgica (terminal 53 o 60), el convertidor de frecuencia se pone en funcionamiento.

+24 V
PNUS5-10
PNU5- 11
GND
PNU5-12
PNU5-13
PNU5-15
PNU 6 - 9*
+10vDC
PNUG - 1*
GND

PNU 6 - 2*

130BA473.10

oo [[[]&]

eno ([[]8]
— o [[[]®[

— o |[[]8[|O
— o |[[]8[|O

Nrs48s |[[]8 |
0/4 - 20 mA Output — A OUT H]% ®

— s2vout |[[[R |
—on |[[]3|

comrs 485 |[[ |2 |
P RS 485 D]% ®
—on|[[]3|
+ovout |[[]8[
o-ovam ([ ][

Reset
Jog

1K Ohm [E-

0/4-20 mA Input —— AIN H]% ®

S
Reverse
Preset bit 0

lllustration 4.5 Visidon general de los terminales de control con configuracion PNP y ajustes de fabrica
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4.3.5 Circuito de potencia - Presentacién

i

3 Phase

power

input
+10Vde
0-10Vde — Lantubral
0/4-20 mA R

0/4-20 mA [CI

Analog Output —— P
0/4-20 mA p——a
~NTTA

24v (NPN
(PNP

)
)
4V (NPN;
)

\
29 (D IN) :'\Yﬁ/ PNP
4V (NPN
33(D IN) :'Nﬁov EPNP)

RS—485
Interface

Illustration 4.6 Diagrama que muestra todos los terminales eléctricos

* Los frenos (BR+ y BR-) no son aplicables para el alojamiento de tamafio M1.
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130BA242.16

Para obtener mas informacién sobre las resistencias de frenado, consulte la Guia de disefio de la VLT® Brake Resistor MCE 101.
Se puede mejorar el factor de potencia y el rendimiento de CEM instalando los filtros de linea opcionales de Danfoss.
También pueden utilizarse los filtros de potencia de Danfoss para carga compartida. Para obtener mas informacién sobre

carga compartida, consulte la Nota sobre la aplicacién de la carga compartida del VLT® FC 51 Micro Drive.
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4.3.6 Carga compartida / freno

Utilice conectores Faston aislados de 6,3 mm disefiados
para soportar altas tensiones de CC (carga compartida y
freno).

Pdongase en contacto con Danfoss o consulte la Instruccion
de carga compartida VLT® 5000 para carga compartida y la
Instruccién de freno VLT® 2800/5000/5000 FLUX/FCD 300 para
el freno.

carga compartida
conecte terminales -UDC y +UDC / +BR.

Freno
Conecte los terminales -BR y +UDC/+BR (no aplicable para
tamano de proteccién M1).

NOTIC

Entre los terminales +UDC/+BR y -UDC pueden
producirse niveles de tension de hasta 850 V CC. No
estan protegidos frente a cortocircuitos.

4.4 Programacion

4.4.1 Programacién de la adaptacion
automatica del motor (AMA)

Si desea obtener informacién detallada acerca de la
programacién, consulte la Guia de programacién del VLT®
Micro Drive FC 51.

NOTIC

El convertidor de frecuencia puede programarse también
desde un PC a través del puerto de comunicaciones
RS485, instalando el software de configuraciéon MCT 10.
Este software puede bien solicitarse usando el nimero
de cédigo 130B1000, o bien descargarse desde el sitio
web de Danfoss: www.danfoss.com/BusinessAreas/Drives-
Solutions/softwaredownload

Value

Setup / Numeric
number [T™[Setup 1 ’ g
) - display
Parak:neter/, 1'6\3 J.UJ,, Unit
number .
Quick ;
Motor /’/M@ Statee Mé'ﬁu‘\m‘;ﬂ\\ Selected
direction 54 J menu
ey . Navigation
ke C) Q)) keys
. Warn
Indicator __|I—»- el @ \
I arm
lights -
Potentiometer
(LCP 12)
4
N Operation keys

and leds
Illustration 4.7 Descripcion de las teclas y el display del LCP

130BA605.12

Pulse [Menu] para seleccionar uno de los siguientes menus:

Estado

Solo para lectura de datos.

Menu rapido

Para acceder a los menus répidos 1y 2.
Menu principal

Para acceder a todos los pardmetros.

Teclas de navegacién

[Back]: para ir al paso o nivel anterior en la estructura de
navegacion.

[A] [V]: se utilizan para desplazarse entre grupos de
parametros, entre parametros y dentro de estos.

[OK]: para seleccionar un pardmetro y aceptar los cambios
en ajustes de parametros.

Si pulsa [OK] durante mas de 1 s entrara en el modo
Adjust. En el modo Adjust (Ajustar), podra hacer un ajuste
rapido pulsando [4] [Y] combinado con [OK].

Pulse [A] [Y] para cambiar el valor. Pulse [OK] para cambiar
rapidamente entre digitos.

Para salir del modo Adjust, vuelva a pulsar [OK] durante
mas de 1 s para guardar los cambios o pulse [Back] para
no guardarlos.

Teclas de funcionamiento

Una luz amarilla encima de las teclas de funcionamiento
indica cual es la tecla activa.

[Hand On]: arranca el motor y activa el control del
convertidor de frecuencia a través del LCP.

[Off / Reset]: El motor se para. Si esta en el modo alarma,
el motor se reinicia.

[Auto Onl: el convertidor de frecuencia puede controlarse
mediante terminales de control o mediante comunicacién
serie.

MGO02BB4P
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[Potentiometer] (LCP12): el potenciémetro funciona de
dos maneras, dependiendo del modo en que se esté
utilizando el convertidor de frecuencia.

En modo Auto On (automatico), el potenciémetro actua
como una entrada analdgica programable adicional.

En el modo Hand On (manual), el potenciémetro controla
la referencia local.

4.4.2 Programacion del ajuste automatico
del motor (AMT)

Ejecute el AMT para optimizar la compatibilidad entre el
convertidor de frecuencia y el motor en modo VVC*,

. El convertidor de frecuencia se basa en un
modelo matematico para regular la intensidad del
motor de salida, por lo que mejora el
rendimiento del motor.

. Ejecute este procedimiento en un motor frio para
obtener los mejores resultados. Para ejecutar el
AMT, utilice el LCP numérico (NLCP). Hay dos
modos AMT para convertidores de frecuencia.

Modo 1
1. Entre en el menu principal.
2. Vaya al grupo de parametros 71-** Load and Motor
(Carga y motor).
3. Pulse [OK].

4. Ajuste los pardmetros del motor usando los datos
de la placa de caracteristicas para el grupo de
parametros 1-2* Motor Data (Datos del motor).

5. Vaya a 1-29 Automatic Motor Tuning (AMT).

6. Pulse [OK].

7. Seleccione [2] Enable AMT (Activar AMT).

8. Pulse [OK].

9. La prueba empieza automaticamente e indica
cuéndo ha finalizado.

Modo 2

1. Entre en el menu principal.

2. Vaya al grupo de parametros 1-** Load and Motor
(Carga y motor).

3. Pulse [OK].

4. Ajuste los pardmetros del motor usando los datos
de la placa de caracteristicas para el grupo de
pardmetros 1-2* Motor Data (Datos del motor).

5. Vaya a 1-29 Automatic Motor Tuning (AMT).
6. Pulse [OK].

7. Seleccione [3] Complete AMT with Rotating motor
(AMT completo con motor en giro)

8. Pulse [OK].

9. La prueba empieza autométicamente e indica
cuéndo ha finalizado.

NOTIC

En el modo 2, el rotor gira durante el progreso del AMT.
No aiadir ninguna carga al motor durante este progreso
del AMT.
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4.5 Resumen de parametros

0-** Operation/Display (Func. /
Display)

0-0* Basic Settings (Ajustes
bdsicos)

0-03 Regional Settings (Ajustes
regionales)

*[0] International (Internacional)
[1] US (EE. UU.)

0-04 Oper. State at Power-up
(Hand) (Estado operacién en
arranque [Manual])

[0] Resume (Auto-arranque)

*[1] Forced stop, ref=old (Par.
forz., ref. guard)

[2] Forced stop, ref=0 (Par. forz.,
ref.=0)

0-1* Set-up Handling (Operac. de
ajuste)

0-10 Active Set-up (Ajuste
activo)

*[1] Set-up 1 (Ajuste activo 1)
[2] Set-up 2 (Ajuste activo 2)

[9] Multi Set-up (Ajuste multiple)
0-11 Edit Set-up (Editar ajuste)
*[1] Set-up 1 (Ajuste activo 1)
[2] Set-up 2 (Ajuste activo 2)

[9] Active Set-up (Ajuste activo)
0-12 Link Set-ups (Ajustes
enlazados)

[0] Not Linked (Sin relacionar)
*[20] Linked (Relacionar)

0-31 Custom Readout Min Scale
(Valor min. de lectura persona-
lizada)

0,00-9999,00 * 0,00

0-32 Custom Readout Max Scale
(Valor max. de lectura persona-
lizada)

0,00-9999,00 * 100,0

0-4* LCP Keypad (Teclado del
LCP)

0-40 [Hand on] Key on LCP
(Tecla [Hand on] del LCP)

[0] Disabled (Desactivado)

*[1] Enabled (Activado)

0-41 [Off / Reset] Key on LCP
(Tecla [Off / Reset] del LCP)

[0] Disable All (Desactivar todo)
*[1] Enable All (Activar todo)

[2] Enable Reset Only (Sélo
activar Reset)

0-42 Tecla [Auto on] Key on LCP
(Tecla [Auto on] del LCP)

[0] Disabled (Desactivado)

*[1] Enabled (Activado)

0-5* Copy/Save (Copiar/Grabar)
0-50 LCP Copy (Copia con el
LCP)

*[0] No copy (No copiar)

[1] All to LCP (Trans. LCP tod.
par.)

[2] All from LCP (Tr d LCP tod.
par.)

[3] Size indep. from LCP (Tr d LCP
par ind tam)

0-51 Set-up Copy (Copia de
ajuste)

*[0] No copy (No copiar)

[1] Copy from set-up 1 (Copiar
desde el ajuste 1)

[2] Copy from set-up 2 (Copiar
desde el ajuste 2)

[9] Copy from Factory set-up
(Copia del ajuste de fabrica)

0-6* Password (Contrasena)

0-60 (Main) Menu Password
(Contraseia del menu principal)
0-999 *0

0-61 Access to Main/Quick Menu
w/o Password (Acceso al Menu
rapido/principal sin contraseiia)
*[0] Full access (Acceso total)

[1] LCP:Read Only (LCP: solo
lectura)

[2] LCP:No Access (LCP: sin
acceso)

1-** Load/Motor (Carga/Motor)
1-0* General Settings (Ajustes
generales)

1-00 Configuration Mode (Modo
de configuracion)

*[0] Speed open loop (Veloc. lazo
abierto)

[3] Process (Proceso)

1-01 Motor Control Principle
(Principio control motor)

[0] U/f

*[1] WC+

1-03 Torque Characteristics
(Caracteristicas de par)

*[0] Constant torque (Par
constante)

[2] Automatic Energy Optim.
(Optim. de la energia automatica)

1-05 Local Mode Configuration
(Configuracion de modo local)
[0] Speed Open Loop (Veloc. lazo
abierto)

*[2] Consulte la configuracion del
par. 1-00

1-2* Motor Data (Datos motor)
1-20 Motor Power [kW] [hp]
(Potencia del motor [kW] [CV])
[11 0,09 kW / 0,12 CV

[2] 0,12 kW / 0,16 CV
[31 0,18 kW / 0,25 CV
[4] 0,25 kW / 0,33 CV
[5]1 0,37 kW / 0,50 CV
[6] 0,55 kW / 0,75 CV
[71 0,75 kW / 1,00 CV

[8] 1,10 kW / 1,50 CV

[9] 1,50 kW / 2,00 CV

[10] 2,20 kW / 3,00 CV

[11] 3,00 kW / 4,00 CV

[12] 3,70 kW / 5,00 CV

[13] 4,00 kW / 5,40 CV

[14] 5,50 kW / 7,50 CV

[15] 7,50 kW / 10,00 CV

[16] 11,00 kW / 15,00 CV

[17]1 15,00 kW / 20,00 CV

[18] 18,50 kW / 25,00 CV

[19] 22,00 kW / 29,50 CV

[20] 30,00 kW / 40,00 CV

1-22 Motor Voltage (Tension del
motor)

50-999 V *230-400 V

1-23 Motor Frequency

]
]
]
]
]
]
]
]
]
]

(Frecuencia del motor)

20-400 Hz *50 Hz

1-24 Motor Current (Intensidad
del motor)

0,01-100,00 A *Dep. tipo motor
1-25 Motor Nominal Speed
(Velocidad nominal de motor)
100-9999 r/min * Dep. tipo
motor

1-29 Automatic Motor Tuning
(AMT) (Ajuste automatico del
motor [AMT])

*[0] Off (Desactivado)

[2] Enable AMT (Activar AMT)
[3] Complete AMT with Rotating
motor (AMT completo con motor
en giro)

1-3* Adv. Motor Data (Datos
avanz. del motor)

1-30 Stator Resistance (Rs)
(Resistencia del estator [Rs])
[Q] * Dep. de datos del motor
1-33 Stator Leakage Reactance
(X1) (Reactancia de fuga del
estator [X1])

[Q] * Dep. de datos del motor
1-35 Main Reactance (Xh)
(Reactancia principal [Xh])

[Q] * Dep. de datos del motor
1-5% Load Indep. Setting (Aj.
indep.de la carga)

1-50 Motor Magnetisation at 0
Speed (Magnetizacion del
motor a velocidad cero)

0-300 % *100 %

1-52 Min Speed Norm. Magnet.
(Magnetizacion normal a
velocidad minima) [Hz]
0,0-10,0 Hz *0,0 Hz

1-55 U/f Characteristic - U
(Caracteristica U/f - U)

0-999,9 V

1-56 U/f Characteristic - F
(Caracteristica U/f - F)

0-400 Hz

1-6* Load Depen. Setting (Aj.
depend.de la carga)

1-60 Low Speed Load Compen-
sation (Compensacién de carga
a baja velocidad)

0-199 % *100 %

1-61 High Speed Load Compen-
sation (Compensacién de carga
a alta velocidad)

0-199 % *100 %

1-62 Slip Compensation
(Compensacion de desliza-
miento)

-400-399 % *100 %

1-63 Slip Compensation Time
Constant (Constante de tiempo
de compensacion de desliza-
miento)

0,05-5,00 s *0,10 s

1-7* Start Adjustments (Ajustes
del arranque)

1-71 Start Delay (Retardo de
arranque)

0,0-10,0 s *0,0 s

1) Solo M4 y M5
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1-72 Start Function (Funcion de
arranque)

[0] DC hold/delay time (CC
mantenida / Tiempo de retardo)
[1] DC brake/delay time (Freno
CC / tiempo ret.)

*[2] Coast/delay time (Tiempo
inerc/retardo)

1-73 Flying Start (Motor en giro)
*[0] Disabled (Desactivado)

[1] Enabled (Activado)

1-8* Stop Adjustments (Ajustes
de parada)

1-80 Function at Stop (Funcién
en parada)

*[0] Coast (Inercia)

[1] DC hold (CC mantenida)
1-82 Min Speed for Funct. at
Stop [Hz] (Vel. min. para func.
parada [Hz])

0,0-20,0 Hz *0,0 Hz

1-9*Motor Temperature
(Temperatura del motor)

1-90 Motor Thermal Protection
(Proteccion térmica del motor)
*[0] No protection (Sin
proteccion)

[1] Thermistor warning (Advert.
termistor)

[2] Thermistor trip (Descon.
termistor)

[3] Etr warning (Advert. ETR)

[4] Etr trip (Descon. ETR)

1-93 Thermistor Resource
(Fuente de termistor)

*[0] None (Ninguno)

[1] Analog input 53 (Entrada
analdgica 53)

[6] Digital input 29 (Entrada
digital 29)

2-** Brakes (Frenos)

2-0* DC Brake (Freno CC)

2-00 DC Hold Current (Corriente
de CC mantenida)

0-150 % *50 %

2-01 DC Brake Current
(Intensidad de frenado CC)
0-150 % *50 %

2-02 DC Braking Time (Tiempo
de frenado CCQ)

0,0-60,0 s *10,0 s

2-04 DC Brake Cut In Speed
(Velocidad de conexién del
freno CC)

0,0-400,0 Hz *0,0 Hz

2-1* Brake Energy Funct. (Funcion
de energia de frenado)

2-10 Brake Function (Funcion de
freno)

*[0] Off (Desactivado)

[1] Resistor brake (Freno con
resistencia)

[2] AC brake (Freno de CA)

2-11 Brake Resistor (ohm)
(Resistencia de freno [ohmios])
Min. / méx. / predeterminada:
Dep. nivel de potencia

2-14 Brake Voltage reduce
(Reduccion de tension de freno)
0 - Dep. nivel de potencia * 0
2-16 AC Brake, Max current
(Freno de CA, intensidad
maxima)

0-150 % *100 %

2-17 Overvoltage Control
(Control de sobretension)

*[0] Disabled (Desactivado)

[1] Enabled (not at stop)
(Activado [no parada])

[2] Enabled (Activado)

2-2* Mechanical Brake (Freno
mecdnico)

2-20 Release Brake Current
(Intensidad freno liber.)
0,00-100,0 A *0,00 A

2-22 Activate Brake Speed [Hz]
(Activar velocidad de frenado)
0,0-400,0 Hz *0,0 Hz

3-** Reference / Ramps
(Referencia/Rampas)

3-0* Reference Limits (Limites de
referencia)

3-00 Reference Range (Intervalo
de referencias)

*[0] Min - Max (Min - Max)

[1] -Max - +Max (-Max - +Max)
3-02 Minimum Reference
(Referencia minima)
-4999-4999 *0,000

3-03 Maximum Reference
(Referencia maxima)
-4999-4999 *50,00

3-1* References (Referencias)
3-10 Preset Reference
(Referencia interna)
-100,0-100,0 % *0,00 % 3-11 Jog
Speed [Hz] (Velocidad fija)
0,0-400,0 Hz *5,0 Hz

3-12 Catch up/slow Down Value
(Valor de enganche arriba/
abajo)

0,00-100,0 % *0,00 %

3-14 Preset Relative Reference
(Referencia relativa interna)
-100,0-100,0 % *0,00 %

3-15 Reference Resource 1
(Recurso de referencia 1)

[0] No function (Sin funcién)

*[1] Analog Input 53 (Entrada
analdgica 53)

[2] Analog input 60 (Entrada
analdgica 60)

[8] Pulse input 33 (Ent. pulso 33)
[11] Local bus ref (Referencia bus
local)

[21] LCP Potentiometer
(Potenciometro del LCP)

3-16 Reference Resource 2
(Recurso de referencia 2)

[0] No function (Sin funcién)

[1] Analog in 53 (Ent. analdg. 53)
*[2] Analog in 60 (Entrada
analdgica 60)

[8] Pulse input 33 (Ent. pulso 33)
*[11] Local bus reference
(Referencia bus local)

[21] LCP Potentiometer
(Potenciometro del LCP)

3-17 Reference Resource 3
(Recurso de referencia 3)

[0] No function (Sin funcién)

[1] Analog Input 53 (Entrada
analdgica 53)

[2] Analog input 60 (Entrada
analdgica 60)

[8] Pulse input 33 (Ent. pulso 33)
*[11] Local bus ref (Referencia
bus local)

[21] LCP Potentiometer
(Potenciometro del LCP)

3-18 Relative Scaling Ref.
Resource (Recurso escal.
relativo)

*[0] No function (Sin funcién)

[1] Analog Input 53 (Entrada
analdgica 53)

[2] Analog input 60 (Entrada
analdgica 60)

[8] Pulse input 33 (Ent. pulso 33)
[11] Local bus ref (Referencia bus
local)

[21] LCP Potentiometer
(Potenciémetro del LCP)

3-4* Ramp 1 (Rampa 1)

3-40 Ramp 1 Type (Rampa 1
Tipo)

*[0] Linear (Lineal)

[2] Sine2 ramp (Rampa senoidal
2)

3-41 Ramp 1 Ramp up Time
(Rampa 1 tiempo acel. rampa)
0,05-3600 s *3,00 s (10,00 s")
3-42 Ramp 1 Ramp Down Time
(Tiempo de desaceleraciéon de la
rampa 1)

0,05-3600 s *3,00 s (10,00 s')
3-5% Ramp 2 (Rampa 2)

3-50 Ramp 2 Type (Tipo de la
rampa 2)

*[0] Linear (Lineal)

[2] Sine2 ramp (Rampa senoidal
2)

3-51 Ramp 2 Ramp up Time
(Rampa 2 tiempo acel. rampa)
0,05-3600 s *3,00 s (10,00 s")
3-52 Ramp 2 Ramp down Time
(Tiempo de desaceleracion de la
rampa 2)

0,05-3600 s *3,00 s (10,00 s")
3-8* Other Ramps (Otras rampas)
3-80 Jog Ramp Time (Tiempo
de rampa de velocidad fija)
0,05-3600 s *3,00 s (10,00 s')
3-81 Quick Stop Ramp Time
(Tiempo rampa parada rapida)
0,05-3600 s *3,00 s (10,00 s")
4-** Limits/Warnings (Limites/
Advertencias)

4-1* Motor Limits (Limites del
motor) 4-10 Motor Speed
Direction (Direccion de la
velocidad del motor)

*[0] Clockwise (Izqda. a dcha.) si
par. 1-00 estd ajustado a control
de lazo cerrado

[1] CounterClockwise (Dcha. a
izqda.)

*[2] Both (Ambos sentidos) si par.
1-00 estd ajustado a lazo abierto

1) Solo M4 y M5
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4-12 Motor Speed Low Limit
[Hz] (Limite bajo veloc. motor
[Hz])

0,0-400,0 Hz *0,0 Hz

4-14 Motor Speed High Limit
[Hz] (Limite alto de la velocidad
del motor [Hz])

0,1-400,0 Hz *65,0 Hz

4-16 Torque Limit Motor Mode
(Modo de motor de limite de
par)

0-400 % *150 %

4-17 Torque Limit Generator
Mode (Modo de generador de
limite de par)

0-400 % *100 %

4-4* Adj. Warnings 2
(Advertencias de ajustes 2)
4-40 Warning Frequency Low
(Advertencia de frecuencia baja)
0,00-Valor de 4-41 Hz *0,0 Hz
4-41 Warning Frequency High
(Advertencia de frecuencia alta)
Valor de 4-40-400,0 Hz

*400,00 Hz

4-5* Adj. Warnings
(Advertencias de ajustes)

4-50 Warning Current Low
(Advertencia de intensidad baja)
0,00-100,00 A *0,00 A

4-51 Warning Current High
(Advertencia de intensidad alta)
0,0-100,00 A *100,00 A

4-54 Warning Reference Low
(Advertencia de referencia baja)
-4999,000-Valor de 4-55

* -4999,000

4-55 Warning Reference High
(Advertencia referencia alta)
Valor de 4-54-4999,000
*4999,000

4-56 Warning Feedback Low
(Advertencia de realimentacion
baja)

—-4999,000-Valor de 4-57

* -4999,000

4-57 Warning Feedback High
(Advertencia realimentacion
alta)

Valor de 4-56-4999,000 *4999,000
4-58 Missing Motor Phase
Function (Funcién Falta una fase

4-6* Speed Bypass

4-61 Bypass Speed From [Hz]
(Velocidad bypass desde [Hz])
0,0-400,0 Hz *0,0 Hz

4-63 Bypass Speed To [Hz]
(Velocidad de bypass hasta [Hz])
0,0-400,0 Hz *0,0 Hz

5-1* Digital Inputs (Entradas
digitales) 5-10 Terminal 18 Digital
Input (Terminal 18 Entrada
digital)

[0] No function (Sin funcién)

[1] Reset (Reinicio)

[2] Coast inverse (Inercia)

[3] Coast and reset inv. (Inercia y
reinic. inv.)

[4] Quick stop inverse (Parada
rapida)

[5] DC-brake inv. (Freno de CC
inv.)

[6] Stop inv (Parada)

*[8] Start (Arranque)

[9] Latched start (Arranque de
pulsos)

[10] Reversing (Cambio de
sentido)

[11] Start reversing (Arranque e
inversion)

[12] Enable start forward (Act.
arranque adelante)

[13] Enable start reverse (Act.
arranque inverso)

[14] Jog (Velocidad fija)

[16-18] Preset ref bit 0-2
(Referencia interna bit 0-2)

[19] Freeze reference (Mantener
referencia) 5-10 Terminal 18
Digital Input (Terminal 18
Entrada digital)

[20] Freeze output (Mantener
salida)

[21] Speed up (Aceleracién)

[22] Speed down (Deceleracion)
[23] Set-up select bit 0 (Selec.
ajuste LSB)

[28] Catch up (Enganche arriba)
[29] Slow down (Enganche abajo)
[34] Ramp bit 0 (Bit rampa 0)
[60] Counter A (up) (Contador A
[ascend])

[61] Counter A (down) (Contador
A [descend])

[65] Reset counter B (Reiniciar
contador B)

5-11 Terminal 19 Digital Input
(Terminal 19 Entrada digital)
Véase par. 5-10. * [10] Reversing
(Cambio de sentido)

5-12 Terminal 27 Digital Input
(Terminal 27 entrada digital)
Consulte par. 5-10. * [1] Reset
(Reinicio)

5-13 Terminal 29 Digital Input
(Terminal 29 Entrada digital)
Consulte par. 5-10. * [14] Jog
(Velocidad fija)

5-15 Terminal 33 Digital Input
(Terminal 33 Entrada digital)
Consulte par.5-10 * [16] Preset ref
bit 0 (Ref.interna LSB)

[26] Precise Stop Inverse (Parada
inversa precisa)

[27] Start, Precise Stop (Arranq. /
parada precisa)

[32] Pulse Input (Entrada de
pulsos)

5-3* Digital Outputs (Salidas
digitales)

5-34 On Delay, Terminal 42
Digital Output (Retardo de
conexion, Terminal 42 Salida
digital)

0,00-600,00 s * 0,01 s

5-35 Off Delay, Terminal 42
Digital Output (Retardo de
desconexion, Terminal 42 Salida
digital)

0,00-600,00 s * 0,01 s

5-4* Relays (Relés) 5-40 Function
Relay (Relé de funcién)

[52] Remote ref. active (Ref.
remota activa)

[53] No alarm (Sin alarma)

[54] Start cmd active (Coman.
arran. activo)

[55] Running reverse (Func.
inverso)

[56] Drive in hand mode (Conv.
modo manual)

[57] Drive in auto mode (Dispos.
en modo auto.)

[60-63] Comparator 0-3
(Comparador 0-3)

[70-73] Logic rule 0-3 (Regla

5-42 Off Delay, Relay (Retardo
de desconexion, relé)
0,00-600,00 s *0,01 s

5-5% Pulse Input (Entrada de
pulsos)

5-55 Terminal 33 Low Frequency
(Terminal 33 Baja frecuencia)
20-4999 Hz *20 Hz

5-56 Terminal 33 High
Frequency (Terminal 33 Alta
frecuencia)

21-5000 Hz *5000 Hz

5-57 Term. 33 Low Ref./Feedb.
Value (Terminal 33 Valor bajo
de ref./realimentacion)
-4999-4999 *0,000

5-58 Term. 33 High Ref./Feedb.
Value (Terminal 33 Valor alto de
ref./realimentacion)
-4999-4999 *50,000

6-** Analog In/Out (Entrada/
Salida analdgica)

6-0* Analog I/0 Mode (Modo E/S
analdgico)

6-00 Live Zero Timeout Time
(Tiempo limite de cero activo)
1-995s *10 s

6-01 Live Zero TimeoutFunction
(Funcion tiempo limite de cero
activo)

*[0] Off (Desactivado)

[1] Freeze output (Mantener
salida)

[2] Stop (Parada)

[3] Jogging (Velocidad fija)

[4] Max speed (Velocidad max.)
[5] Stop and trip (Parada y
desconexion)

6-1* Analog Input 1 (Entrada
analdgica 1)

6-10 Terminal 53 Low Voltage
(Terminal 53 escala baja V)
0,00-9,99 V *0,07 V

6-11 Terminal 53 High Voltage
(Terminal 53 Tension alta)
0,01-10,00 V *10,00 V

6-12 Terminal 53 Low Current
(Terminal 53 Intensidad baja)
0,00-19,99 mA *0,14 mA

6-13 Terminal 53 High Current
(Terminal 53 Intensidad alta)
0,01-20,00 mA *20,00 mA

del motor) [62] Reset counter A (Reset del légica 0-3) 6-14 Term. 53 Low Ref./Feedb.
[0] Off (Desactivado) contador A) [81] SL digital output B (Salida Value (Terminal 53 Valor bajo
*[1] En [63] Counter B (up) (Contador B |digital SL B) de ref./realimentacion)

[ascend]) 5-41 On Delay, Relay (Retardo -4999-4999 *0,000

[64] Counter B (down) (Contador |conexion, relé)

B [descend]) 0,00-600,00 s *0,01 s
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6-15 Term. 53 High Ref./Feedb.
Value (Terminal 53 Valor alto de
ref./realimentacion)

-4999-4999 *50,000

6-16 Terminal 53 Filter Time
Constant (Terminal 53 Constante
del tiempo de filtro)

0,01-10,00 s *0,01 s

6-19 Terminal 53 mode (Modo
terminal 53)

*[0] Voltage mode (Modo de
tension)

[1] Current mode 4 (Modo
intensidad 4)

6-2* Analog Input 2 (Entrada
analdgica 2)

6-22 Terminal 60 Low Current
(Terminal 60 Intensidad baja)
0,00-19,99 mA *0,14 mA

6-23 Terminal 60 High Current
(Terminal 60 Intensidad alta)
0,01-20,00 mA *20,00 mA

6-24 Term. 60 Low Ref./Feedb.
Value (Terminal 60 Valor bajo
de ref./realimentacion)
-4999-4999 *0,000

6-25 Term. 60 High Ref./Feedb.
Value (Terminal 60 Valor alto de
ref./realimentacion)

-4999-4999 *50,00

6-26 Terminal 60 Filter Time
Constant (Terminal 60 Constante
del tiempo de filtro)

0,01-10,00 s *0,01 s

6-8* LCP Potentiometer
(Potenciémetro del LCP)

6-80 LCP Potmeter Enable
(Activar potenciometro del LCP)
[0] Disabled (Desactivado)

*[1] Enable (Activar)

6-81 LCP potm. Low Reference
(Referencia baja de potenc. LCP)
-4999-4999 *0,000

6-82 LCP potm. High Reference
(Referencia alta potenc. LCP)
-4999-4999 *50,00

6-9* Analog Output xx (Salida
analdgica xx)

6-90 Terminal 42 Mode
(Terminal 42 Modo)

*[0] 0-20 mA

[1] 4-20 mA

[2] Digital Output (Salida digital)

6-91 Terminal 42 Analog Output
(Terminal 42 salida analdgica)
*[0] No operation (Sin funcién)
[10] Output Frequency
(Frecuencia de salida)

[11] Reference (Referencia)

[12] Feedback (Realimentacién)
[13] Motor Current (Intensidad
motor)

[16] Power (Potencia)

[19] DC Link Voltage (Tension
Bus CC)

[20] Bus Reference (Referencia de
bus)

6-92 Terminal 42 Digital Output
(Terminal 42 Salida digital)
Consulte el pardmetro 5-40

*[0] No operation (Sin funcién)
[80] SL Digital Output A (Salida
digital SL A)

6-93 Terminal 42 Output Min
Scale (Terminal 42 Escala
minima de salida)

0,00-200,0 % *0,00 %

6-94 Terminal 42 Output Max
Scale (Terminal 42 Escala
maxima de salida)

0,00-200,0 % *100,0 %

7-** Controllers (Controladores)
7-2% Process Ctrl. Feedb (Ctrl.
realim. proc.)

7-20 Process CL Feedback 1
Resource (Fuente 1 realim. lazo
cerrado proceso)

*[0] NoFunction (Sin funcién)
[1] Analog Input 53 (Entrada
analdgica 53)

[2] Analog input 60 (Entrada
analdgica 60)

[8] Pulselnput33 (Entrada pulsos
33)

[11] LocalBusRef (Referencia de
bus local)

7-3* Process PI (Pl de proceso)
Ctrl. 7-30 Process Pl Normal/
Inverse Ctrl (Ctrl Normal/ Invers
proceso PI)

*[0] Normal

[1] Inverse (Inversa)

7-31 Process Pl Anti Windup
(Saturacion de Pl de proceso)
[0] Disable (Desactivar)

*[1] Enable (Activar)

7-32 Process Pl Start Speed
(Valor arran. para ctridor. Pl
proceso)

0,0-200,0 Hz *0,0 Hz

7-33 Process Pl Proportional
Gain (Ganancia proporcional PI
de proceso)

0,00-10,00 *0,01

7-34 Process Pl Integral Time
(Tiempo integral Pl de proceso)
0,10-9999 s *9999 s

7-38 Process Pl Feed Forward
Factor (Factor de acercamiento
Pl de proceso)

0-400 % *0 %

7-39 On Reference Bandwidth
(Ancho de banda en referencia)
0-200 % *5 %

8-** Comm. and Options
(Comunicacion y opciones)

8-0* General Settings (Ajustes
generales)

8-01 Control Site (Puesto de
control)

*[0] Digital and ControlWord
(Digital y cod. ctrl)

[1] Digital only (Sélo digital)

[2] ControlWord only (Sélo céd.
de control)

8-02 Control Word Source
(Fuente cédigo control)

[0] None (Ninguno)

*[1] FC RS485

8-03 Control Word Timeout
Time (Valor de tiempo limite
cod. ctrl.)

0,1-6500 s *1,0 s

8-04 Control Word Timeout
Function (Funcion de tiempo
limite de cédigo de control)
*[0] Off (Desactivado)

[1] Freeze Output (Mantener
salida)

[2] Stop (Parada)

[3] Jogging (Velocidad fija)

[4] Max. Speed (Velocidad max.)
[5] Stop and trip (Parada y
desconexion)

8-06 Reset Control Word
Timeout (Reiniciar si tiempo
limite céd. ctrl.)

*[0] No Function (Sin funcion)
[1] Do reset (Efectuar reinicio)
8-3* FC Port Settings (Ajustes de
puerto FC)

8-30 Protocol (Protocolo)

*[0] FC

[2] Modbus RTU

8-31 Address (Direccion)

1-247 *1

8-32 FC Port Baud Rate (Veloc.
baudios puerto FC)

[0] 2400 Baud (2400 baudios)
[1] 4800 Baud (4800 baudios)
*[2] 9600 Baud For choose FC
Bus in 8-30 (9 600 baudios para
elegir Bus FC en 8-30)

*[3] 19200 Baud For choose
Modbus in 8-30 (19 200 baudios
para elegir Modbus en 8-30)

[4] 38400 Baud (38 400 baudios)
8-33 FC Port Parity (Paridad de
puerto FC)

*[0] Even Parity, 1 Stop Bit
(Paridad par, 1 bit de parada)
[1] Odd Parity, 1 Stop Bit (Paridad
impar, 1 bit de parada)

[2] No Parity, 1 Stop Bit (Sin
paridad, 1 bit de parada)

[3] No Parity, 2 Stop Bits (Sin
paridad, 2 bits de parada)

8-35 Minimum Response Delay
(Retardo respuesta min.)
0,001-0,5 *0,010 s

8-36 Max Response Delay
(Retardo de respuesta maximo)
0,100-10,00 s *5,000 s

8-4* FC MC protocol set (Ajuste
de protocolo FC MC)

8-43 FC Port PCD Read Configu-
ration (Configuracion de lectura
PCD del puerto FC)

*[0] None Expressionlimit (Sin
limite de expresion)

[1] [1500] Operation Hours (Horas
funcionamiento)

[2] [1501] Running Hours (Horas
de funcionamiento)

[3]1 [1502] kWh Counter
(Contador de kWh)

[4] [1600] Control Word (Cédigo
de control)

[5] [1601] Reference [Unit]
(Referencia [unidad])

[6] [1602] Reference %
(Referencia %)

[7] [1603] Status Word (Cédigo
de estado)

8] [1605] Main Actual Value [%]
Valor real principal [%])

9] [1609] Custom Readout
Lectura personalizada)

10] [1610] Power [kW] (Potencia
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[12] [1612] Motor Voltage
(Tensién del motor)

[13] [1613] Frequency
(Frecuencia)

[14] [1614] Motor Current
(Intensidad motor)

[15] [1615] Frequency [%]
(Frecuencia [%])

[16] [1618] Motor Thermal
(Térmico del motor)

[17] [1630] DC Link Voltage
(Tensién del enlace de CC)

[18] [1634] Heatsink Temp.
(Temp. disipador térmico)

[19] [1635] Inverter Thermal
(Térmico inversor)

[20] [1638] SL Controller State
(Estado controlador SL)

[21] [1650] External Reference
(Referencia externa)

[22] [1651] Pulse Reference
(Referencia de pulsos)

[23] [1652] Feedback [Unit]
(Realimentacion [unidad])

[24] [1660] Digital Input
18,19,27,33 (Entrada digital
18,19,27 y 33)

[25] [1661] Digtial Input 29
(Entrada digital 29)

[26] [1662] Analog Input 53 (V)
(Entrada analdgica 53 [V])

[27] [1663] Analog Input 53 (mA)
(Entrada analdgica 53 [mA])
[28] [1664] Analog Input 60
(Entrada analdgica 60)

[29] [1665] Analog Output 42
[mA] (Salida analdgica 42 [mA])
[30] [1668] Freq. Input 33 [Hz]
(Entrada de frecuencia 33 [Hz])
[31] [1671] Relay Output [bin]
(Salida de relé [bin])

[32] [1672] Counter A (Contador
A)

[33] [1673] Counter B (Contador
B)

[34] [1690] Alarm Word (Cédigo
de alarma)

[35] [1692] Warning Word
(Cédigo de advertencia)

[36] [1694] Ext. Status Word
(Cédigo de estado ampliado)
8-5* Digital/Bus

8-50 Coasting Select (Seleccion
inercia)

[0] Digitallnput (Entrada digital)
[1] Bus

[2] Logic And (Y légico)

*[3] Logic Or (O légico)

8-51 Quick Stop Select
(Seleccion parada rapida)

Vea el par. 8-50 * [3] Logic Or (O
16gico)

8-52 DC Brake Select (Seleccion
freno CC)

Consulte el par. 8-50 *[3] Logic
Or (O légico)

8-53 Start Select (Selec.
arranque)

Consulte el par. 8-50 *[3] Logic
Or (O légico)

8-54 Start Select (Selec. sentido
inverso)

Consulte el par. 8-50 *[3] Logic
Or (O loégico)

8-55 Set-up Select (Selec. ajuste)
Consulte el par. 8-50 *[3] Logic
Or (O loégico)

8-56 Preset Reference Select
(Selec. referencia interna)
Consultar el parametro 8-50 *[3]
Logic Or (O légico) 8-8* Bus
communication Diagnostics
(Diagnoéstico de comunicacion
por bus)

8-80 Bus Message Count
(Recuento de mensajes por bus)
0-0 N/A *0 N/A

8-81 Bus Error Count (Contador
errores de bus)

0-0 N/A *0 N/A

8-82 Slave Messages Rcvd
(Mensajes de esclavo recibidos)
0-0 N/A *0 N/A

8-83 Slave Error Count
(Contador errores de esclavo)
0-0 N/A *0 N/A

8-9*% Bus Jog / Feedback
(Velocidad fija / Realimentacién)
8-94 Bus feedback 1 (Realimen-
tacion de bus 1)
0x8000-0x7FFF *0

13-** Smart Logic

13-0* SLC Settings (Ajustes SLC)
13-00 SL Controller Mode
(Modo Controlador SL)

*[0] Off (Desactivado)

[1] On (Si)

13-01 Start Event (Evento
arranque)

0] False (Falso)

1] True (Verdadero)

2] Running (Funcionamiento)

3
4] OnReference (En referencia)
7] OutOfCurrentRange (Fuera
ran. intensidad)

InRange (En intervalo)

[8] BelowlLow (I Posterior baja)
[9] AbovelHigh (I Anterior alta)
[16] ThermalWarning
(Advertencia térmica)

[17] MainOutOfRange (Tens. alim.
fuera ran.)

[18] Reversing (Cambio de
sentido)

19] Warning (Advertencia)

20] Alarm_Trip (Descon._alarma)
21] Alarm_TripLock
Alarma_blog. descon.)

22-25] Comparator 0-3
Comparador 0-3)

[26-29] LogicRule0-3 (Regla légica
0-3)

[33] Digitallnput_18 (Entrada-
Digital_18)

[34] Digitallnput_19 (Entrada-
Digital_19)

[35] Digitallnput_27 (Entrada-
Digital_27)

[36] Digitallnput_29 (Entrada-
Digital_29)

[38] Digitallnput_33 (Entrada-
Digital_33)

*[39] StartCommand (Comando
de arranque)

[40] DriveStopped (Convert. frec.
parado)

13-02 Stop Event (Evento
parada)

Consultar el parametro 13-01 *
[40] DriveStopped (Convertidor
parado)

13-03 Reset SLC (Reiniciar SLC)
*[0] Do not reset (No reiniciar)
[1] Reset SLC (Reiniciar SLC)
13-1* Comparators
(Comparadores)

13-10 Comparator Operand
(Operando comparador)

*[0] Disabled (Desactivado)

1] Reference (Referencia)

2] Feedback (Realimentacion)
3] MotorSpeed (Veloc. motor)
4] MotorCurrent (Intensidad
motor)

[
[
[
[

[6] MotorPower (Potencia del
motor)

[7]1 MotorVoltage (Tension del
motor)

[8] DCLinkVoltage (Tension del
bus CC)

[12] Analoglnput53 (Entr. analog.
53)

[13] Analoglnput60 (Entr. analog.
60)

[18] Pulselnput33 (Entrada pulsos
33)

[20] AlarmNumber (Nimero de
alarma)

[30] CounterA (Contador A)

[31] CounterB (Contador B)
13-11 Comparator Operator
(Operador comparador)

[0] Less Than (Menor que)

*[1] Approximately equals
(Aproximadamente igual)

[2] Greater Than (Mayor que)
13-12 Comparator Value (Valor
comparador)

-9999-9999 *0,0

13-2* Timers (Temporizadores)
13-20 SL Controller Timer
(Temporizador del controlador)
0,0-3600 s *0,0 s

13-4* Logic Rules (Reglas légicas)
13-40 Logic Rule Boolean 1
(Regla légica booleana 1)
Consulte el par. 13-01 * [0] False
(Falso)

[30] - [32] SL Time-out 0-2
(Tiempo limite SL 0-2)

13-41 Logic Rule Operator 1
(Operador regla logica 1)

*[0] Disabled (Desactivado)

[1] And (Y)

[2] Or (O)

[3] And not (Y NO)

[4] Or not (O NO)

[5] Not and (NO Y)

[6] Not or (NO O)

[7] Not and not (NO Y NO)

[8] Not or not (NO O NO)

13-42 Logic Rule Boolean 2
(Regla légica booleana 2)
Véase par. 13-40 * [0] False
(Falso)

13-43 Logic Rule Operator 2
(Operador regla logica 2)
Consulte par. 13-41 *[0] Disabled
(Desactivado)

13-44 Logic Rule Boolean 3
(Regla légica booleana 3)
Consulte par. 13-40 * [0] False
(Falso)

13-5* States (Estados)

13-51 SL Controller Event
(Evento Controlador SL)
Consulte el par. 13-40 * [0] False
(Falso)

13-52 SL Controller Action
(Acciéon Controlador SL)

*[0] Disabled (Desactivado)

[1]1 NoAction (Sin accién)

]
]
]
]
]
]
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[2] SelectSetup1 (Seleccion de
ajuste 1)

[3] SelectSetup2 (Seleccion de
ajuste 2)

[10-17] SelectPresetRef0-7 (Selec.
ref. presel. 0-7)

[18] SelectRamp1 (Seleccionar
rampa 1)

[19] SelectRamp2 (Seleccionar
rampa 2)

[22] Run (En funcionamiento)
[23] RunReverse (Func. sentido
inverso)

24] Stop (Parada)

25] Qstop (Parada rapida)

26] DCstop

27] Coast (Inercia)

28] FreezeOutput (Mant. salida)
29] StartTimer0 (Tempor. inicio
0)

[30] StartTimer1 (Tempor. inicio
1)

[31] StartTimer2 (Tempor. inicio
2)

[32] Set Digital Output A Low (Aj.
sal. dig. A baja)

[33] Set Digital Output B Low (Aj.
sal. dig. B baja)

[38] Set Digital Output A High
(Aj. sal. dig. A alta)

[39] Set Digital Output B High
(Aj. sal. dig. B alta)

[60] ResetCounterA (Reset del
contador A)

[61] ResetCounterB (Reinicio del
contador B)

[
[
[
[
[
[

14-** Special Functions
(Funciones especiales)

14-0* Inverter Switching
(Conmutacion del inversor)
14-01 Switching Frequency
(Frecuencia de conmutacion)
[0] 2 kHz

*[1] 4 kHz

[2] 8 kHz

[4] 16 kHz not available for M5
(16 kHz no disponible para M5)
14-03 Overmodulation
(Sobremodulacion)

[0] Off (Desactivado)

*[1] On (Activado)

14-1* Mains monitoring (Control
de red)

14-12 Function at mains
imbalance (Funcion de desequi-
librio de red)

*[0] Trip (Desconexion)

[1] Warning (Advertencia)

[2] Disabled (Desactivado)

14-2* Trip Reset (Desconexion de
reinicio)

14-20 Reset Mode (Modo de
reinicio)

*[0] Manual reset (Reinicio
manual)

[1-9] AutoReset 1-9 (Reset autom.
x 1-9)

[10] AutoReset 10 (Reinicio
autom. 10)

[11] AutoReset 15 (Reinicio
autom. 15)

[12] AutoReset 20 (Reinicio
autom. 20)

[13] Infinite auto reset (Reset
auto. infinito)

[14] Reset at power-up (Reinicio
al arrancar)

14-21 Automatic Restart Time
(Tiempo de rearranque
automatico)

0-600s * 10 s

14-22 Operation Mode (Modo
funcionamiento)

*[0] Normal Operation (Funciona-
miento normal)

[2] Initialisation (Inicializacion)
14-26 Action At Inverter Fault
(Accion en fallo del inversor)
*[0] Trip (Desconexion)

[1] Warning (Advertencia de
desconexién)14-4* Energy
Optimising (Optimizacién de
energia)

14-41 AEO Minimum Magneti-
sation (Magnetizacién minima
AEO)

40-75 %*66 %

14-9* Fault Settings (Ajustes de
fallo)

14-90 Fault level (Nivel de fallo)
[3] Trip Lock (Bloqueo por
alarma)

[4] Trip with delayed reset
(Desconexion con reinicio
retardado)

15-** Drive Information
(Informacion del convertidor de
frecuencia)

15-0* Operating Data (Datos de
funcionamiento)

15-00 Operating Days (Dias de
funcionamiento)

15-01 Running Hours (Horas de
funcionamiento)

15-02 kWh Counter (Contador
de kWh)

15-03 Power Ups (Encendidos)

15-04 Over Temps (Sobretem-
peraturas)

15-05 Over Volts (Sobreten-
siones)

15-06 Reset kWh Counter
(Reiniciar contador de kWh)

*[0] Do not reset (No reiniciar)
[1] Reset counter (Reiniciar
contador)

15-07 Reset Running Hours
Counter (Reinicio contador de
horas funcionam.)

*[0] Do not reset (No reiniciar)
[1] Reiniciar contador

15-3* Fault Log (Registro fallos)
15-30 Registro fallos: Error Code
(Cédigo de fallo)

15-4* Drive Identification (ld.
dispositivo)

15-40 FC Type (Tipo FC)

15-41 Power Section (Seccion de
potencia)

15-42 Voltage (Tensién)

15-43 Software Version (Version
de software)

15-46 Frequency Converter
Order (N° pedido convert.
frecuencia).

15-48 LCP Id No (N.° id. del LCP)
15-51 Frequency Converter
Serial No (N.c de serie del
convertidor de frecuencia)

16-** Data Readouts (Lecturas de
datos) 16-0* General Status
(Estado general)

16-00 Control Word (Cédigo de
control)

0-OXFFFF

16-01 Reference [Unit]
(Referencia [Unidad])
-4999-4999 *0,000

16-02 Reference % (Referencia
%)

-200,0-200,0 % *0,0 %

16-03 Status Word (Cédigo de
estado)

0-OXFFFF

16-05 Main Actual Value [%]
(Valor actual principal [%])
-200,0-200,0 % *0,0 %

16-09 Custom Readout (Lectura
personalizada)

Dep. de los par. 0-31, 0-32

16-1* Motor Status (Estado del
motor)

16-10 Power [kW] (Potencia
[kw])

16-11 Power [hp] (Potencia [CV])

16-12 Motor Voltage [V]
(Tension del motor [V])

16-13 Frequency [Hz]
(Frecuencia [Hz])

16-14 Motor Current [A]
(Intensidad del motor [A])
16-15 Frequency [%] (Frecuencia
[%])

16-18 Motor Thermal [%]
(Térmica del motor [%])

16-3* Drive Status (Estado del
convertidor de frecuencia)

16-30 DC Link Voltage (Tension
del enlace de CC)

16-34 Heat sink Temp.
(Temperatura del disipador)
16-35 Inverter Thermal (Térmica
del inversor)

16-36 Inv.Nom. Current
(Intensidad nominal del inv.)
16-37 Inv. Max. Current
(Intensidad maxima del inv.)
16-38 SL Controller State
(Estado del controlador SL)
16-5* Ref./Feedb. (Referencia/
Realimentacion)

16-50 External Reference
(Referencia externa)

16-51 Pulse Reference
(Referencia de pulsos)

16-52 Feedback [Unit]
(Realimentacion [Unidad])
16-6* Inputs/Outputs (Entradas/
Salidas)

16-60 Digital Input 18,19,27,33
(Entrada digital 18, 19, 27 y 33)
0-1111

16-61 Digital Input 29 (Entrada
digital 29)

0-1

16-62 Analog Input 53 (volt)
(Entrada analégica 53 [voltios])
16-63 Analog Input 53 (current)
(Entrada analégica 53
[intensidad])

16-64 Analog Input 60 (Entrada
analdgica 60)

16-65 Analog Output 42 [mA]
(Salida analdgica 42 [mA])
16-68 Pulse Input [Hz] (Entrada
de pulsos [Hz])

16-71 Relay Output [bin] (Salida
de relé [bin])

16-72 Counter A (Contador A)
16-73 Counter B (Contador B)
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16-8* Fieldbus/FC Port (Bus de
campo / Puerto FC)

16-86 FC Port REF 1 (Referencia
1 de puerto FC)
0x8000-0x7FFFF

16-9* Diagnosis Readouts
(Lecturas de datos de
diagnéstico)

16-90 Alarm Word (Cédigo de
alarma)

0-OxFFFFFFFF

16-92 Warning Word (Céd. de
advertencia)

0-OXFFFFFFFF

16-94 Ext. Status Word (Céd.
estado amp.)

0-OXFFFFFFFF

18-** Extended Motor Data
(Datos ampliados del motor)
18-8* Motor Resistors
(Resistencias del motor)

18-80 Stator Resistance (High
resolution) (Resistencia del

estator [Alta resolucion])
0,000-99,990 Q *0,000 Q

18-81 Stator Leakage
Reactance(High resolution)
(Reactancia de fuga del estator
[Alta resolucion])

0,000-99,990 Q *0,000 Q
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4.6 Resolucion del problema

4.6.1 Advertencias y alarmas

Numero |Descripcion Warning | Alarma [Descon| Error |Causa del problema
(Adverte exion
ncia) por
alarma
2 Live zero error (Error cero X X La senal del terminal 53 o 60 es inferior al 50 % del valor
activo) ajustado en:
e parameter 6-10 Terminal 53 Low Voltage
e parameter 6-12 Terminal 53 Low Current
e parameter 6-22 Terminal 54 Low Current
4 Mains phase loss" (Pérdida X X X Falta una fase en la alimentacion de red o el desequilibrio
de fase de red") de tensién es demasiado alto. Compruebe la tensién de
alimentacion.
7 DC over voltage" X X La tension del enlace de CC supera el limite.
(Sobretension de CC")

8 DC under voltage" (Baja X X La tension del enlace de CC cae por debajo del limite de

tension de CC") advertencia de tension.

9 Inverter overloaded (Inversor X X Carga superior al 100 % durante demasiado tiempo.

sobrecarg.)

10 Motor ETR overtemperature X X El motor estd demasiado caliente. La carga ha sobrepasado

(Sobrt ETR mot) el 100 % durante demasiado tiempo.

1 Motor thermistor overtem- X X El termistor (o su conexion) esta desconectado.

perature (Sobretemp. del
termistor del motor)

12 Torque limit (Limite de par) X El par supera el valor establecido o en el parametro 4-16
Torque Limit Motor Mode (Modo de motor de limite de par) o
en el 4-17 Torque Limit Generator Mode (Modo de generador
de limite de par).

13 Overcurrent (Sobrein- X X X Se ha sobrepasado el limite de intensidad pico del inversor.

tensidad)

14 Ground fault (Fallo a tierra) X X X Descarga desde las fases de salida a tierra.

16 Short Circuit (Cortocircuito) X X Cortocircuito en el motor o en sus terminales.

17 Control word time-out (Cod. X X No hay comunicacién con el convertidor de frecuencia.

ctrl TO)

25 Brake resistor short-circuited X X La resistencia de freno se ha cortocircuitado y, en consec-

(Resist. freno cortocircuitada) uencia, la funcion de freno esta desconectada.
27 Brake chopper short-circuited X X El transistor de freno se ha cortocircuitado y, en consec-
(Cortocircuito del interruptor uencia, la funcion de freno esta desconectada.
de freno)
28 Brake check (Comprob. freno) X La resistencia de freno no esta conectada o no funciona.
29 Power board over temp X X X Se ha alcanzado la temperatura de desconexion del
(Sobretemperatura de la disipador térmico.
placa de potencia)
30 Motor phase U missing (Falta X X Falta la fase U del motor. Compruebe la fase.
la fase U del motor)
31 Motor phase V missing (Falta X X Falta la fase V del motor. Compruebe la fase.
la fase V del motor)
32 Motor phase W missing X X Falta la fase W del motor. Compruebe la fase.
(Falta la fase W del motor)

38 Internal fault (Fa. corr. carga) X X Péngase en contacto con el distribuidor local de Danfoss.

44 Ground fault (Fallo a tierra) X X Descarga desde las fases de salida a tierra.
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Numero | Descripcion Warning | Alarma [Descon| Error [Causa del problema
(Adverte exion
ncia) por
alarma
47 Control Voltage Fault (Fallo X X La sefal de 24 V CC se ha sobrecargado.
tension control)
51 AMA check Unom and Inom X Ajustes de tensién y / o intensidad del motor erréneos.
(Unom € Inom de la compro-
bacién de AMA)
52 AMA low Inom (Fallo AMA lnom X Intensidad del motor demasiado baja. Compruebe los
baja) ajustes.
59 Current limit (Limite de X Sobrecarga del convertidor de frecuencia.
intensidad)
63 Mechanical Brake Low (Fr. X La intensidad real del motor no ha sobrepasado el valor de
mecén. bajo) intensidad de liberacién del freno dentro de la ventana de
tiempo de retardo de arranque.
80 Frequency Converter X Todos los ajustes de parametros se inicializan con los
Initialised to Default Value ajustes predeterminados.
(Convertidor de frecuencia
inicializado a los valores
predeterminados)
84 Se ha perdido la conexién X Se ha perdido la comunicacion entre el LCP y el
entre el convertidor de convertidor de frecuencia.
frecuencia y el LCP
85 Key disabled (Tecla X Consulte el grupo de pardmetros 0-4* LCP.
desactivada)
86 Copy fail (Copia fallida) X Se ha producido un error durante la copia del convertidor
de frecuencia al LCP o viceversa.
87 LCP data invalid (Datos de X Esta situacién se produce al copiar desde el LCP si el LCP
LCP incorrectos) contiene datos erréneos o si no se han cargado datos al
LCP.
88 LCP data not compatible X Esta circunstancia se da al copiar del LCP si los datos se
(Datos de LCP incompatibles) transfieren de un convertidor a otro y existe una diferencia
notable entre las versiones del software de ambos conver-
tidores.
89 Parameter read only (Este X Esta circunstancia se da al intentar escribir en un
parametro es de solo lectura) pardmetro que solo permite la lectura.
90 Parameter database busy X LCP y la conexion RS-485 estan intentando actualizar
(Base de datos de parametros al mismo tiempo.
pardmetros ocupada)
91 Parameter value is not valid X Esta situacion se da al intentar escribir un valor no
in this mode (Parametro no permitido para un determinado parametro.
valido en este modo)
92 Parameter value exceeds the X Esta situacion se da al intentar ajustar un valor que se
min/max limits (El valor del encuentra fuera del intervalo especificado.
parametro supera los limites
min./max. admisibles)
nw run | Not While Runnin (No con el X Los parametros sélo se pueden cambiar cuando el motor
motor en marcha) estd parado.
Err. A wrong password was X Esta situacion se da al introducir una contraseiia incorrecta

entered (Contrasena
incorrecta)

para modificar un parametro protegido mediante
contrasena.

1) Estos errores estdn causados por alteraciones de la red eléctrica. Instale un filtro de linea de Danfoss para corregir este problema.

Table 4.5 Advertencias y alarmas Lista de cédigos
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4.7 Especificaciones

4.7.1 Fuente de alimentacion de red 1 x 200-240 V CA

Sobrecarga normal del 150 % durante 1 minuto

Convertidor de frecuencia PK18 PK37 PK75 P1K5 P2K2
Eje de salida tipico [kW] 0.18 0.37 0.75 1.5 2.2
Eje de salida tipico [CV] 0,25 0,5 1 2 3
Clasificacion de proteccion de alojamiento IP20 M1 M1 M1 M2 M3
Intensidad de salida

Continua (1 x 200-240 V CA) [A] 1,2 2,2 4,2 6,8 9,6
Intermitente (1 x 200-240 V CA) [A] 1,8 3.3 6,3 10,2 14,4
Dimension maxima del cable:

(Alimentacién, motor) [mm?2/AWG] 4/10

Intensidad de entrada maxima

Continua (1 x 200-240 V) [A] 33 6,1 11,6 18,7 26,4
Intermitente (1 x 200-240 V) [A] 4,5 83 15,6 26,4 37,0
Fusibles de red méximos [A] Consulte chapter 1.3.3 Fuses.

Ambiente

Pérdida de potencia estimada [W], 12.5/ 20.0/ 36.5/ 61.0/ 81.0/
mas favorable/tipica® 15.5 25.0 44.0 67.0 85.1
Peso proteccion IP20 [kg] 11 11 11 1,6 3,0
Rendimiento [%], 95.6/ 96.5/ 96.6/ 97.0/ 96.9/
mas favorable/tipico? 94.5 95.6 96.0 96.7 97.1

Table 4.6 Fuente de alimentacion de red 1 x 200-240 V CA

1) Se aplica para seleccionar las dimensiones de la refrigeracién del convertidor de frecuencia. Si la frecuencia de conmutacién es superior a los
ajustes predeterminados, las pérdidas de potencia pueden aumentar. Se incluyen los consumos de energia habituales del LCP y de la tarjeta de
control. Para conocer los datos de pérdida de potencia conforme a la norma EN 50598-2, consulte www.danfoss.com/vitenergyefficiency.

2) Rendimiento medido en corriente nominal. Para conocer la clase de rendimiento energético, consulte el chapter 1.8.1 Surroundings. Para
conocer las pérdidas a carga parcial, consulte www.danfoss.com/vitenergyefficiency.
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4.7.2 Fuente de alimentacion de red 3 x 200-240 V CA

Sobrecarga normal del 150 % durante 1 minuto

Convertidor de frecuencia PK25 PK37 PK75 P1K5 P2K2 P3K7
Eje de salida tipico [kW] 0.25 0.37 0.75 1.5 2.2 3.7
Eje de salida tipico [CV] 0,33 0,5 1 2 3 5
Clasificacion de proteccion de alojamiento IP20 M1 M1 M1 M2 M3 M3
Intensidad de salida

Continua (3 x 200-240 V) [A] 1,5 2,2 4,2 6,8 9,6 15,2
Intermitente (3 x 200-240 V) [A] 2,3 33 6,3 10,2 14,4 22,8
Dimensién méxima del cable:

(Alimentacién, motor) [mm?2/AWG] 4/10

Intensidad de entrada maxima

Continua (3 x 200-240 V) [A] 2,4 3,5 6,7 10,9 15,4 24,3
Intermitente (3 x 200-240 V) [A] 3,2 4,6 8,3 14,4 23,4 353
Fusibles de red maximos [A] Consulte chapter 1.3.3 Fuses.

Ambiente

Pérdida de potencia estimada [W] 14.0/ 19.0/ 31.5/ 51.0/ 72.0/ 115.0/
mas favorable/tipica® 20.0 24.0 39.5 57.0 77.1 122.8
Peso proteccion IP20 [kg] 1,1 1,1 1,1 1,6 3,0 3,0
Rendimiento [%)] 96.4/ 96.7/ 97.1/ 97.4/ 97.2/ 97.3/
mas favorable/tipico? 94.9 95.8 96.3 97.2 97.4 97.4

Table 4.7 Fuente de alimentacion de red 3 x 200-240 V CA

1) Se aplica para seleccionar las dimensiones de la refrigeracién del convertidor de frecuencia. Si la frecuencia de conmutacion es superior a los
ajustes predeterminados, las pérdidas de potencia pueden aumentar. Se incluyen los consumos de energia habituales del LCP y de la tarjeta de
control. Para conocer los datos de pérdida de potencia conforme a la norma EN 50598-2, consulte www.danfoss.com/vitenergyefficiency.

2) Rendimiento medido en corriente nominal. Para conocer la clase de rendimiento energético, consulte el chapter 1.8.1 Surroundings. Para
conocer las pérdidas a carga parcial, consulte www.danfoss.com/vitenergyefficiency.
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4.7.3 Fuente de alimentacion de red 3 x 380-480 V CA

Sobrecarga normal del 150 % durante 1 minuto

Convertidor de frecuencia PK37 PK75 P1K5 P2K2 P3KO0 P4Ko
Eje de salida tipico [kW] 0.37 0.75 1.5 2.2 3.0 4.0
Eje de salida tipico [CV] 0,5 1 2 3 4 5,5
Clasificacion de proteccion de alojamiento IP20 M1 M1 M2 M2 M3 M3
Intensidad de salida

Continua (3 x 380-440 V) [A] 1,2 2,2 3,7 53 72 9,0
Intermitente (3 x 380-440 V) [A] 1,8 33 56 8,0 10,8 13,7
Continua (3 x 440-480 V) [A] 1,1 2,1 34 4.8 6,3 8,2
Intermitente (3 x 440-480 V) [A] 1,7 3,2 51 7,2 9,5 12,3
Dimension méxima del cable:

(Alimentacién, motor) [mm?2/AWG] 4/10

Intensidad de entrada maxima

Continua (3 x 380-440 V) [A] 1,9 3,5 5,9 8,5 11,5 14,4
Intermitente (3 x 380-440 V) [A] 2,6 4,7 8,7 12,6 16,8 20,2
Continua (3 x 440-480 V) [A] 1,7 3,0 51 7.3 9,9 12,4
Intermitente (3 x 440-480 V) [A] 2,3 4,0 7,5 10,8 14,4 17,5
Fusibles de red maximos [A] Consulte chapter 1.3.3 Fuses.

Ambiente

Pérdida de potencia estimada [W] 18.5/ 28.5/ 41.5/ 57.5/ 75.0/ 98.5/
mas favorable/tipica” 255 435 56.5 815 101.6 1335
Peso proteccion IP20 [kg] 11 1,1 1,6 1,6 3,0 3,0
Rendimiento [%)] 96.8/ 97.4/ 98.0/ 97.9/ 98.0/ 98.0/
més favorable/tipico? 95.5 96.0 97.2 97.1 97.2 97.3
Table 4.8 Fuente de alimentacion de red 3 x 380-480 V CA
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Sobrecarga normal del 150 % durante 1 minuto

Convertidor de frecuencia P5K5 P7K5 P11K P15K P18K P22K
Eje de salida tipico [kW] 5.5 75 11 15 18.5 22
Eje de salida tipico [CV] 7.5 10 15 20 25 30
Clasificacion de proteccion de alojamiento IP20 M3 M3 M4 M4 M5 M5
Intensidad de salida

Continua (3 x 380-440 V) [A] 12,0 15,5 23,0 31,0 37,0 43,0
Intermitente (3 x 380-440 V) [A] 18,0 23,5 34,5 46,5 55,5 64,5
Continua (3 x 440-480 V) [A] 11,0 14,0 21,0 27,0 34,0 40,0
Intermitente (3 x 440-480 V) [A] 16,5 21,3 31,5 40,5 51,0 60,0
Dimension méxima del cable:

(Alimentacién, motor) [mm?2/AWG] 4/10 16/6

Intensidad de entrada maxima

Continua (3 x 380-440 V) [A] 19,2 24,8 33,0 42,0 34,7 41,2
Intermitente (3 x 380-440 V) [A] 27,4 36,3 47,5 60,0 49,0 57,6
Continua (3 x 440-480 V) [A] 16,6 21,4 29,0 36,0 31,5 37,5
Intermitente (3 x 440-480 V) [A] 23,6 30,1 41,0 52,0 44,0 53,0
Fusibles de red maximos [A] Consulte chapter 1.3.3 Fuses.

Ambiente

Pérdida de potencia estimada [W] 131.0/ 175.0/ 290.0/ 387.0/ 395.0/ 467.0/
mas favorable/tipica” 166.8 2175 3420 454.0 428.0 520.0
Peso proteccion IP20 [kg] 3,0 3,0

Rendimiento [%)] 98.0/ 98.0/ 97.8/ 97.7/ 98.1/ 98.1/
mas favorable/tipico? 97.5 97.5 97.4 97.4 98.0 97.9

Table 4.9 Fuente de alimentacion de red 3 x 380-480 V CA

1) Se aplica para seleccionar las dimensiones de la refrigeracion del convertidor de frecuencia. Si la frecuencia de conmutacién es superior a los
ajustes predeterminados, las pérdidas de potencia pueden aumentar. Se incluyen los consumos de energia habituales del LCP y de la tarjeta de
control. Para conocer los datos de pérdida de potencia conforme a la norma EN 50598-2, consulte www.danfoss.com/vitenergyefficiency.

2) Rendimiento medido en corriente nominal. Para conocer la clase de rendimiento energético, consulte el chapter 1.8.1 Surroundings. Para
conocer las pérdidas a carga parcial, consulte www.danfoss.com/vitenergyefficiency.
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4.8 Especificaciones técnicas generales
Proteccién y funciones
. Proteccién termoelectrénica del motor contra sobrecargas.

. El control de la temperatura del disipador garantiza la desconexion del convertidor de frecuencia en caso de
sobretemperatura.

. El convertidor de frecuencia esta protegido frente a cortocircuitos entre los terminales U, V 'y W del motor.
. Cuando falte una fase del motor, el convertidor de frecuencia se desconectara y generard una alarma.

. Cuando falte una fase de red, el convertidor de frecuencia se desconectara o emitird una advertencia (en funcion
de la carga).

. El control de la tension del enlace de CC garantiza que el convertidor de frecuencia se desconecte si la tension de
enlace de CC es demasiado baja o demasiado elevada.

. El convertidor de frecuencia esta protegido contra fallos a tierra en los terminales U, V' y W del motor.

Fuente de alimentacion de red (L1/L, L2 y L3/N)

Tension de alimentacion 200-240 V £10%
Tensién de alimentacion 380-480 V £10%
Frecuencia de alimentacién 50/60 Hz
Maximo desequilibrio transitorio entre fases de red 3,0 % de la tensién de alimentaciéon nominal
Factor de potencia real 20,4 a la carga nominal
Factor de potencia de desplazamiento (cos®) practicamente uno (>0,98)
Conmutacion en la alimentacién de la entrada L1, L2, L3 / N (arranques) Dos veces por minuto, como maximo
Entorno segun la norma EN 60664-1 Categoria de sobretension Ill / grado de contaminacién 2

Esta unidad es adecuada para utilizarse en un circuito capaz de proporcionar 100 000 amperios simétricos RMS, 240 / 480 V
como mdximo.

Salida del motor (U, Vy W)

Tension de salida 0-100 % de la tensién de alimentacién
Frecuencia de salida 0-200 Hz (VVC*), 0-400 Hz (u/f)
Conmutador en la salida Ilimitada
Tiempos de rampa 0,05-3600 s

Longitud y seccion transversal del cable

Longitud méxima del cable de motor, apantallado/blindado (instalacién correcta en cuanto a CEM) 15 m (49 ft)
Longitud méxima del cable de motor, cable no apantallado / no blindado 50 m (164 ft)
Seccién transversal maxima al motor, red"

Conexidn a la carga compartida / freno (M1, M2 y M3) Conectores Faston de 6,3 mm con aislamiento
Seccion transversal méxima a la carga compartida y el freno (M4 y M5) 16 mm?/6 AWG
Seccién transversal maxima para los terminales de control (cable rigido) 1,5 mm2/ 16 AWG (2 x 0,75 mm?)
Seccidn transversal maxima para los terminales de control (cable flexible) 1 mm?/ 18 AWG
Seccién transversal maxima para los terminales de control (cable con nucleo recubierto) 0,5 mm?/20 AWG
Seccion transversal minima para los terminales de control 0,25 mm? (24 AWG)

1) Consulte mds informacion en chapter 1.7 Specifications.

Entradas digitales (entradas de pulsos/encoder)

Entradas digitales programables (pulsos / encoder) 5(1)
Numero de terminal 18, 19, 27, 29, 33
Logica PNP o NPN
Nivel de tension 0-24 V CC
Nivel de tensién, 0 I6gico PNP <5V CC
Nivel de tension, 1 l6gico PNP >10V CC
Nivel de tensién, 0 I6gico NPN >19 VvV CC
Nivel de tension, 1 I6gico NPN <14V CC
Tensién méxima de entrada 28 V CC
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Resistencia de entrada, Ri

Aproximadamente 4000 Q

Frecuencia de pulsos maxima en el terminal 33 5000 Hz
Frecuencia de pulsos minima en el terminal 33 20 Hz
Entradas analdgicas

N.c de entradas analégicas 2
Ndmero de terminal 53, 60

Modo de tensién (terminal 53)

Conmutador 5200 = OFF (U)

Modo de corriente (terminales 53 y 60)

Conmutador 5200 = ON (1)

Nivel de tension 0-10V
Resistencia de entrada, Ri Aproximadamente 10 000 Q
Tensiéon méaxima 20V

Nivel de corriente

De 0/4 a 20 mA (escalable)

Resistencia de entrada, Ri

Aproximadamente 200 Q

Corriente maxima 30 mA
Salida analdgica

Numero de salidas analégicas programables 1
Numero de terminal 42
Rango de intensidad en la salida analégica 0/4-20 mA
Carga méaxima en comun de la salida analdgica 500 Q
Maxima tensién en salidas analdgicas 17V
Precisiéon en la salida analdgica Error maximo: 0,8 % de escala completa
Intervalo de exploracién 4 ms
Resolucion en la salida analégica 8 bit
Intervalo de exploracion 4 ms

Tarjeta de control, comunicacién serie R5485

Numero de terminal

68 (P, TX+, RX4) y 69 (N, TX-, RX-)

N.c de terminal 61

Comun para los terminales 68 y 69

Tarjeta de control, salida de 24 V CC

Numero de terminal 12
Carga maxima (M1 'y M2) 100 mA
Carga maxima (M3) 50 mA
Carga maxima (M4 y M5) 80 mA

Salida de relé

Salida de relé programable

1

N.c de terminal del relé 01

01-03 (desconexion), 01-02 (conexidn)

Maxima carga del terminal (CA-1)" en 01-02 (NO) (Carga resistiva) 250 VCA 2 A
Maxima carga del terminal (CA-15)" en 01-02 (NO) (Carga inductiva a cos® 0,4) 250 VCA 02 A
Maxima carga del terminal (CC-1)" en 01-02 (NO) (Carga resistiva) 30VCC 2A
Maxima carga del terminal (CC-13 )" en 01-02 (NO) (Carga inductiva) 24V CC, 0,1 A
Maxima carga del terminal (CA-1)" en 01-03 (NC) (Carga resistiva) 250 VCA 2 A
Maxima carga del terminal (CA-15)" en 01-03 (NC) (Carga inductiva a cos® 0,4) 250 VCA, 02 A
Maxima carga del terminal (CC-1)" en 01-03 (NC) (Carga resistiva) 30VCC 2A

Carga minima del terminal en 01-03 (NC), 01-02 (NO)

24V CC 10 mA, 24 V CA 20 mA

Ambiente conforme a la norma EN 60664-1

Categoria de sobretension Il / grado de contaminacién 2

1) CEI 60947 partes 4y 5

Tarjeta de control, salida de 10 V CC

Numero de terminal 50
Tension de salida 105V +0,5V
Carga maxima 25 mA
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NOTIC.

Todas las entradas, salidas, circuitos, suministros de CC y contactos de relé estan galvanicamente aislados de la tensién
de alimentacién (PELV) y de otros terminales de tension alta.

Entorno
Clasificacion de proteccién del alojamiento IP20
Kit de proteccién disponible IP21, TIPO 1
Prueba de vibracion 1049
Humedad relativa maxima 5-95 % (CEl 60721-3-3; clase 3K3 [sin condensacion]) durante el funcionamiento
Entorno agresivo (CEl 60721-3-3), barnizado clase 3C3
Método de prueba conforme a la norma CEl 60068-2-43 H2S (10 dias)
Temperatura ambiente" Maximo 40 °C (104 °F)
Temperatura ambiente minima durante el funcionamiento a escala completa 0°C(32°F)
Temperatura ambiente minima con rendimiento reducido -10 °C (14 °F)
Temperatura durante el almacenamiento/transporte De -25a +65 /70 °C
Altitud maxima sobre el nivel del mar sin reduccién de potencia” 1000 m (3280 ft)
Altitud méaxima sobre el nivel del mar con reduccién de potencia’ 3000 m (9842 ft)
Estandares de seguridad EN/CEI 61800-5-1, UL 508C
Normas CEM, emision EN 61800-3, EN 61000-6-3/4, EN 55011, CEI 61800-3
EN 61800-3, EN 61000-6-1/2, EN 61000-4-2, EN 61000-4-3,
Normas CEM, inmunidad EN 61000-4-4, EN 61000-4-5, EN 61000-4-6
Clase de rendimiento energético IE2

1) Consulte el chapter 1.9 Special Conditions para obtener informacién sobre:
. Reduccion de potencia por temperatura ambiente alta.
. Reduccion de potencia por altitud elevada.
2) Determinada conforme a la norma EN 50598-2 en:
. Carga nominal.
. 90 % de la frecuencia nominal.
. Ajustes de fdbrica de la frecuencia de conmutacion.

. Ajustes de fdbrica del patrén de conmutacion.
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4.9 Condiciones especiales

4.9.1 Reduccion de potencia en funcién de
la temperatura ambiente

La temperatura ambiente medida a lo largo de 24 horas
debe ser al menos 5 °C inferior a la maxima temperatura
ambiente.

Si el convertidor de frecuencia se utiliza a una temperatura
ambiente elevada, reduzca la intensidad de salida
constante.

El convertidor de frecuencia esta disefiado para funcionar a
una temperatura ambiente max. de 50 °C con un tamafio
de motor menor que el nominal. El funcionamiento
continuo a plena carga a 50 °C de temperatura ambiente
reducird el tiempo de vida del convertidor de frecuencia.

4.9.2 Reduccién de potencia debido a la
baja presién atmosférica

La capacidad de refrigeracion del aire disminuye al
disminuir la presién atmosférica.

ACAUTION

INSTALACION EN ALTITUDES ELEVADAS

Para altitudes superiores a los 2000 m (6560 ft), consulte
a Danfoss en relacion con la PELV.

Por debajo de 1000 m (3280 ft) de altitud, no es necesaria
ninguna reduccién de potencia, pero por encima de los
1000 m (3280 ft), debera reducirse la temperatura
ambiente o la intensidad de salida maxima.

Reduzca la salida un 1 % cada 100 m (328 ft) de altitud
por encima de los 1000 m (3280 ft) o reduzca la
temperatura ambiente maxima 1 °C cada 200 m (656 ft).

4.9.3 Reducciéon de potencia en funcién del
funcionamiento a bajas vueltas

Al conectar un motor a un convertidor de frecuencia,
compruebe si el enfriamiento del motor es adecuado.
Puede aparecer un problema a bajas velocidades en aplica-
ciones de par constante. El funcionamiento continuo a
bajas velocidades (por debajo de la mitad de la velocidad
nominal del motor) puede requerir aire de refrigeracién
adicional. Como alternativa, elija un motor mayor (de una
talla superior).
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4.10 Opcionesy repuestos

Numero de pedido Descripcion

132B0100 Panel de control del VLT LCP 11 sin potenciémetro
132B0101 Panel de control del VLT LCP 12 con potenciémetro
132B0102 Kit de montaje remoto para LCP, con cable de 3 m, IP55 con LCP 11, IP21 con LCP 12
132B0103 Kit de conversién IP20 a NEMA tipo 1, M1

132B0104 Kit de conversion IP20 a NEMA tipo 1, M2

132B0105 Kit de conversion IP20 a NEMA tipo 1, M3

132B0106 Kit de montaje de placa de desacoplamiento, M1 y M2
132B0107 Kit de montaje de placa de desacoplamiento, M3
132B0108 Kit de conversiéon de IP20 a IP21 / Tipo 1, M1

132B0109 Kit de conversién de IP20 a IP21 / Tipo 1, M2

132B0110 Kit de conversién de IP20 a IP21 / Tipo 1, M3

132B0111 Kit de montaje sobre rail DIN, M1/M2

132B0120 Kit de conversion IP20 a Nema 1, M4

132B0121 Kit de conversion IP20 a Nema 1, M5

132B0122 Kit de montaje de placa de desacoplamiento, M4 y M5
132B0126 Kits de piezas de recambio para tamafo de proteccion M1
132B0127 Kits de piezas de recambio para tamafo de proteccion M2
132B0128 Kits de piezas de recambio para tamafo de proteccion M3
132B0129 Kits de piezas de recambio para tamafo de proteccion M4
132B0130 Kits de piezas de recambio para tamano de protecciéon M5
132B0131 Cubierta vacia

130B2522 Filtro MCC 107 para 132F0001

130B2522 Filtro MCC 107 para 132F0002

130B2533 Filtro MCC 107 para 132F0003

130B2525 Filtro MCC 107 para 132F0005

130B2530 Filtro MCC 107 para 132F0007

130B2523 Filtro MCC 107 para 132F0008

130B2523 Filtro MCC 107 para 132F0009

130B2523 Filtro MCC 107 para 132F0010

130B2526 Filtro MCC 107 para 132F0012

130B2531 Filtro MCC 107 para 132F0014

130B2527 Filtro MCC 107 para 132F0016

130B2523 Filtro MCC 107 para 132F0017

130B2523 Filtro MCC 107 para 132F0018

130B2524 Filtro MCC 107 para 132F0020

130B2526 Filtro MCC 107 para 132F0022

130B2529 Filtro MCC 107 para 132F0024

130B2531 Filtro MCC 107 para 132F0026

130B2528 Filtro MCC 107 para 132F0028

130B2527 Filtro MCC 107 para 132F0030

Table 4.10 Opciones y repuestos

Bajo pedido, se pueden suministrar filtros de linea y resistencias de freno de Danfoss.
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5 Guia Rapido

5.1 Seguranca

AWARNING

ALTA TENSAO

Os conversores de frequéncia contém alta tensdao quando
conectados a entrada da rede elétrica CA, alimentacao
CC ou Load Sharing. Instalagédo, partida e manutencao
realizadas por pessoal ndo qualificado pode resultar em
morte ou lesdes graves.

. Somente pessoal qualificado deve realizar
instalacao, partida e manutencao.

AWARNING

PARTIDA ACIDENTAL

Quando o conversor de frequéncia estiver conectado a
rede elétrica CA, o motor pode dar partida a qualquer
momento, trazendo risco de morte, lesées graves ou
danos a propriedade. O motor pode dar partida com um
interruptor externo, um comando do fieldbus, um sinal
de referéncia de entrada do LCP ou LOP ou apdés uma
condicdo de defeito eliminada.

. Desconecte o conversor de frequéncia da rede
elétrica sempre que houver necessidade de
precaucdes de seguranca pessoal para evitar
partida do motor acidental.

. Pressione [Off/Reset] no LCP, antes de
programar parametros.

. O conversor de frequéncia, o motor e qualquer
equipamento acionado devem estar em
prontidao operacional quando o conversor de
frequéncia estiver conectado a rede elétrica CA.

NOTIC.

A tecla [Off/Reset] ndo é um interruptor de seguranca.
Ela ndo desconecta o conversor de frequéncia da rede
elétrica.

AWARNING

TEMPO DE DESCARGA

O conversor de frequéncia contém capacitores de

barramento CC que podem permanecer carregados

mesmo quando o conversor de frequéncia nao estiver

ligado. Pode haver alta tensao presente mesmo quando 5
os indicadores luminosos de LED de adverténcia

estiverem apagados. Se nao for aguardado o tempo

especificado apds a energia ter sido removida para

executar servico de manutencao, o resultado podera ser
ferimentos graves ou morte.

. Pare o motor.

. Desconecte a rede elétrica CA e fontes de
alimentacao do barramento CC remoto,
incluindo bateria de backup, fontes de
alimentacao UPS e conexdes do barramento CC
para outros conversores de frequéncia.

. Desconecte ou trave o motor PM.

. Aguarde a descarga total dos capacitores. O
intervalo minimo de tempo de espera esta
especificado em Table 1.1.

. Antes de realizar qualquer servico de
manuten¢ao ou reparo, use um dispositivo de
medicdo da tensdo apropriado para garantir
que os capacitores estdo completamente

descarregados.
Tamanho Tempo de espera minimo (minutos)
M1, M2 e M3 4
M4 e M5 15

Table 5.1 Tempo de Descarga

Corrente de fuga (>3,5 mA)

Siga os codigos locais e nacionais com rela¢do ao
aterramento de protecdo do equipamento com corrente de
fuga > 3,5 mA.

A tecnologia do conversor de frequéncia implica no
chaveamento de alta frequéncia em alta poténcia. Isso gera
uma corrente de fuga na conexdo do terra. Uma falha de
corrente no conversor de frequéncia nos terminais de
energia de saida pode conter um componente CC que
pode carregar os capacitores do filtro e causar uma
corrente de aterramento transiente. A corrente de fuga de
aterramento depende de varias configuragdes do sistema,
incluindo filtragem de RFI, cabo de motor blindado e
poténcia do conversor de frequéncia.
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EN/IEC61800-5-1 (Norma de Produto de Sistema de Drive
de Poténcia) exige cuidado especial se a corrente de fuga
exceder 3,5 mA. Reforce o aterramento em 1 das seguintes
maneiras:

. Fio de aterramento de pelo menos 10 mm?2,

. Dois fios de aterramento separados, em confor-
midade com as regras de dimensionamento.

Consulte EN 60364-5-54 § 543.7 para obter mais
informagdes.

Usando RCDs

Onde forem usados dispositivos de corrente residual
(RCDs), também conhecidos como disjuntores para a
corrente de fuga a terra (ELCBs), atenda o seguinte:

. Use RCDs do tipo B, que conseguem detectar
correntes CA e CC.

. Use RCDs com atraso para impedir falhas de
inrush resultantes de correntes do terra
transientes.

. Dimensione os RCDs de acordo com a config-
uracdo do sistema e consideracdes ambientais.

Protecao térmica do motor

A protecdo de sobrecarga do motor é possivel definindo
1-90 Prote¢édo Térmica do Motor para [4] Desarme do ETR.
Para o mercado norte-americano: A funcao ETR
implementada oferece protecdo de sobrecarga do motor
classe 20, em conformidade com a NEC.

Instalacao em altitudes elevadas
Para altitudes acima de 2000 m, entre em contato com a
Danfoss com relagdo a PELV.

5.1.1 Instrugdes de Seguranca

. Certifique-se de que o conversor de frequéncia
estd corretamente aterrado.

. Nao remova conexdes de rede elétrica, conexdo
do motor ou outras conexdes energizadas
enquanto o conversor de frequéncia estiver
conectado a energia.

. Proteja os usuarios contra os perigos da tensao
de alimentacéo.

. Proteja 0 motor contra sobrecargas em confor-
midade com as normas nacionais e locais.

. A corrente de fuga do terra excede 3,5 mA. Aterre
o conversor de frequéncia corretamente.

. A tecla [Off/Reset] ndo é um interruptor de
seguranca. Ela ndo desconecta o conversor de
frequéncia da rede elétrica.

5.2 Introdugao
5.2.1 Objetivo do Manual

Estas instrucdes de utilizacdo fornecem informagdes para
instalacao e colocacdo em funcionamento segura do
conversor de frequéncia VLT® Micro Drive FC 51.

As Instrucdes de utilizacdo se destinam a serem utilizadas
por pessoal qualificado.

Ao usar o conversor de frequéncia profissionalmente e
com seguranca, leia e siga as instrucdes de utilizacéo.
Tenha particular atencdo as instrucdes de seguranca e
adverténcias gerais. Mantenha estas instru¢ées de
utilizacdo sempre junto ao conversor de frequéncia.

VLT® é marca registrada.

5.2.2 Recursos adicionais

Recursos adicionais estdo disponiveis para entender a
programacao e as fung¢des avangadas do conversor de
frequéncia:

. O Guia de Programacdo do VLT® Micro Drive FC 51
fornece mais detalhes sobre como trabalhar com
parametros e muitos exemplos de aplicacao.

. O Guia de Design do VLT® Micro Drive fornece
informacdes detalhadas sobre capacidades e
funcionalidade para o projeto de sistemas de
controle do motor.

. Instrucbes para operagao com equipamento
opcional e substituicdo de componentes.

Publicacées e manuais complementares estdo disponiveis
em:
vit-drives.danfoss.com/Support/Technical-Documentation/

¢ @ @ ~

O conversor de frequéncia atende os requisitos de
retencdo de memoria térmica UL 508C. Para obter mais
informacdes, consulte a se¢do Protecdo Térmica do Motor
no guia de design especifico do produto.
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5.2.3 IT Rede elétrica

NOTIC

REDE ELETRICA IT

Instalacao em uma de rede elétrica isolada, ou seja, rede
elétrica IT.

Tensédo de alimentacdo maxima permitida quando
conectado a rede elétrica: 440 V.

Como opcional, a Danfoss oferece filtros de linha
recomendados para desempenho das harmoénicas
melhorado. Table 1.10 5

5.2.4 Evite Partidas Acidentais

Enquanto o conversor de frequéncia estiver conectado a
rede elétrica, pode-se dar partida/parar o motor por meio
de comandos digitais, comandos de barramento,
referéncias ou via LCP (painel de controle local) Para evitar
partida acidental:

. Desconecte o conversor de frequéncia da rede
elétrica por motivos de seguranca pessoal.

. Sempre pressione [Off/Reset] antes de alterar os
parametros.

O equipamento que contiver componentes
elétricos ndo pode ser descartado junto com o
lixo doméstico.

Deve ser coletado separadamente com o lixo
elétrico e lixo eletronico em conformidade com a

legislacdo local atualmente em vigor.

5.3 Instalacao

1. Desconecte o FC 51 da rede elétrica (e da fonte
de alimentacdo CC externa, quando presente).

2. Aguarde 4 minutos (M1, M2 e M3) e 15 minutos
(M4 e M5) para a descarga do barramento CC.
Consulte Table 1.1.

3. Desconecte os terminais de comunicacao serial
CC e os terminais do freio (se houver).

4, Remova o cabo de motor.

5.3.1 Instalacdo lado a lado

O conversor de frequéncia pode ser montado lado a lado,
para unidades com caracteristicas nominais IP20, e requer
100 mm de folga, acima e abaixo, para resfriamento.
Consulte chapter 1.7 Specifications para obter as caracter-
isticas nominais ambientais do conversor de frequéncia.
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5.3.2 Dimensoes Mecanicas

Ha um gabarito de furagdo na aba da embalagem.

B fe——B— B f«—B —» f«—B — =
| B 7mm | @ 7mm ~| 55mm _ .| ,@45mm _|945mm_
— o e d— | — Vi i) s Inmidn| N~
= - — — E NS — — — I - — T Ao — g AN — — &
C (o — C C o ——— LT S
Ve o
= = [ [ [
= — — — — |
0o O 1 o— Oo— aA O a
aA \ }
aA LY
5 a A
i M1
K3 M2
Ly M3
— M4
M5
Poténcia [kW] Altura [mm] Largura Profun- Peso
[mm] didade” |maximo
[mm]
Gabinete A (incluindo placa de
. 1x200-240 V | 3x200-240 V | 3x380-480 V | A a B b C [kgl
metalico desacoplamento)
M1 0,18-0,75 0,25-0,75 0,37-0,75 150 205 140,4 70 55 148 11
M2 1,5 1,5 1,5-2,2 176 230 166,4 75 59 168 1,6
M3 2,2 2,2-3,7 3,0-7,5 239 294 226 20 69 194 3,0
M4 11,0-15,0 292 347,5 2724 125 97 241 6,0
M5 18,5-22,0 335 387,5 315 165 | 140 248 9,5
1) Para LCP com potencidmetro, adicione 7,6 mm.
Illustration 5.1 Dimensdes Mecanicas
Todo o cabeamento deve estar em conformidade com as normas nacionais e locais sobre secdo transversal do cabo e
temperatura ambiente. Condutores de cobre de requeridos, (60-75 °C) recomendado.
Poténcia [kW] Torque [Nm]
Gabinete . . . Terminais de 3
. 1x200-240 V| 3x200-240 V| 3x380-480 V| Linha [ Motor Conexao CC/freio Terra Relé
metalico controle
M1 0,18-0,75 0,25-0,75 0,37-0,75 0,8 0,7 Encaixe? 0,15 3 0,5
M2 1,5 1,5 1,5-2,2 0,8 0,7 Encaixe” 0,15 3 0,5
M3 2,2 2,2-3,7 3,0-7,5 0,8 0,7 Encaixe 0,15 3 0,5
M4 - - 11,0-15,0 1,3 1,3 1,3 0,15 3 0,5
M5 - - 18,5-22,0 1,3 1,3 1,3 0,15 3 0,5
1) Conectores retos (plugues Faston 6,3 mm (0,25 pol))
Table 5.2 Aperto dos Terminais
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Protecédo do circuito de derivacdo

Para proteger a instalacdo de riscos de choques elétricos e de incéndio, proteja todos os circuitos de derivacdo em uma
instalacdo, engrenagens de chaveamento, maquinas etc. contra curto-circuito e sobrecorrentes de acordo com as normas
nacionais/internacionais.

Protecao contra curto-circuito

Use os fusiveis mencionados em Table 1.3 para proteger os técnicos de manutencdo e o equipamento no caso de falha
interna na unidade ou curto-circuito no barramento CC. Se houver um curto-circuito no motor ou na saida do freio, o
conversor de frequéncia fornece protecdo completa contra curto-circuito.

Protecao de sobrecorrente

Para evitar superaquecimento dos cabos da instalacdo, forneca protecdo de sobrecarga. Sempre execute protecdo de

sobrecorrente de acordo com as normas nacionais. Os fusiveis devem ser projetados para proteger um circuito capaz de

fornecer o maximo 100,000 Arms (simétrico), 480 V no maximo. 5

Néo conformidade com o UL

Se nao precisar conformidade com o UL/cUL, use os fusiveis mencionados em Table 1.3, que asseguram ficar em confor-
midade com a EN50178/IEC61800-5-1:

Em caso de mau funcionamento, se as recomendagdes de fusiveis ndo forem seguidas, o resultado podera ser danos no
conversor de frequéncia e na instalagao.

Fusiveis
Fusiveis maximos UL maximos nao
FC 51 UL
Bussmann Bussmann Bussmann Littelfuse Ferraz Ferraz Shawmut
Shawmut
1x200-240 V
kw Tipo RK1 Tipo J Tipo T Tipo RK1 Tipo CC Tipo RK1 Tipo gG
0K18-0K37 KTN-R15 JKS-15 JIN-15 KLN-R15 ATM-R15 A2K-15R 16A
0K75 KTN-R25 JKS-25 JIN-25 KLN-R25 ATM-R25 A2K-25R 25A
1K5 KTN-R35 JKS-35 JIN-35 KLN-R35 - A2K-35R 35A
2K2 KTN-R50 JKS-50 JIN-50 KLN-R50 - A2K-50R 50A
3x200-240 V
0K25 KTN-R10 JKS-10 JIN-10 KLN-R10 ATM-R10 A2K-10R 10A
0K37 KTN-R15 JKS-15 JIN-15 KLN-R15 ATM-R15 A2K-15R 16A
0K75 KTN-R20 JKS-20 JIN-20 KLN-R20 ATM-R20 A2K-20R 20A
1K5 KTN-R25 JKS-25 JIN-25 KLN-R25 ATM-R25 A2K-25R 25A
2K2 KTN-R40 JKS-40 JIN-40 KLN-R40 ATM-R40 A2K-40R 40A
3K7 KTN-R40 JKS-40 JIN-40 KLN-R40 - A2K-40R 40A
3x380-480 V
0K37-0K75 KTS-R10 JKS-10 JJS-10 KLS-R10 ATM-R10 A6K-10R 10A
1K5 KTS-R15 JKS-15 JJS-15 KLS-R15 ATM-R15 A2K-15R 16A
2K2 KTS-R20 JKS-20 JJS-20 KLS-R20 ATM-R20 A6K-20R 20A
3K0 KTS-R40 JKS-40 JJS-40 KLS-R40 ATM-R40 A6K-40R 40A
4K0 KTS-R40 JKS-40 JJS-40 KLS-R40 ATM-R40 A6K-40R 40A
5K5 KTS-R40 JKS-40 JJS-40 KLS-R40 - A6K-40R 40A
7K5 KTS-R40 JKS-40 JJS-40 KLS-R40 - A6K-40R 40A
11K0 KTS-R60 JKS-60 JJS-60 KLS-R60 - A6K-60R 63A
15K0 KTS-R60 JKS-60 JJS-60 KLS-R60 - A6K-60R 63A
18K5 KTS-R60 JKS-60 JJS-60 KLS-R60 - A6K-60R 80A
22K0 KTS-R60 JKS-60 JJS-60 KLS-R60 - A6K-60R 80A

Table 5.3 Fusiveis
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5.3.3 Conexao na Rede Elétrica e Motor

O conversor de frequéncia foi projetado para funcionar
com todos os motores assincronos trifasicos padrao.

O conversor de frequéncia foi projetado para aceitar cabos
de rede elétrica/cabo de motor com secao transversal
maxima de 4 mm?2/10 AWG(M1, M2 e M3) e secio
transversal maxima de 16 mm?2/6 AWG (M4 e M5).

. Use um cabo de motor blindado/encapado
metalicamente para atender as especificagdes de
emissdo EMC e conecte esse cabo tanto na placa
de desacoplamento como na carcaga do motor.

. Mantenha o cabo de motor o mais curto possivel,
a fim de reduzir o nivel de ruido e correntes de
fuga.

. Para obter mais detalhes sobre a montagem da
placa de desacoplamento, ver Instrucées de

Montagem da Placa de Desacoplamento do VLT®
Micro Drive FC 51.

. Ver também o capitulo Instala¢Go em confor-
midade com a EMC no Guia de Design do VLT®
Micro Drive FC 51.

1. Monte os fios de aterramento no terminal PE.
2. Conecte o motor aos terminais U, V e W.
3. Monte a alimentacdo de rede elétrica nos

terminais L1/L, L2 e L3/N (trifasico) ou L1/L e
L3/N (monofasico) e aperte.

130BA472.10

Illustration 5.2 Montagem do Cabo de Aterramento, Rede
Elétrica e Fios do Motor

NOTIC.

Consulte o verso da tampa de terminal para ver o
diagrama dos terminais de controle e interruptores.
Nao acione as chaves com o conversor de frequéncia
energizado.

Programe 6-19 Modo do Terminal 53 de acordo com a
posicao do Interruptor 4.

o~
2

O
o O

130BA477.11

Illustration 5.3 Removendo a Tampa de Terminais

Off=PNP terminais 29"

On=NPN terminais 29

Off=PNP terminal 18, 19, 27 e 33"
On=NPN terminal 18, 19, 27 e 33
Sem fungao

Off=Terminal 53 0-10 V"
On=Terminal 53 0/4-20 mA
1)=configuracdo padrdo

Interruptor 1

Interruptor 2

Interruptor 3

Interruptor 4

Table 5.4 Configuragdes dos Interruptores $S200 1-4

PNP/NPN
PNP/NPN

=
-
o
5.3.4 Terminais de Controle NS
<
<
m
Todos os terminais dos cabos de controle estao localizados ON =
sob a tampa do bloco de terminais, na frente do conversor ~
de frequéncia. Remova a tampa de terminal utilizando uma OFF
chave de fenda.
Illustration 5.4 S200 Interruptores 1-4
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Hllustration 1.5 mostra todos os terminais de controle do conversor de frequéncia. Aplicar Partida (terminal 18) e uma
referéncia analdgica (terminais 53 ou 60) faz o conversor de frequéncia funcionar.

+24 V
PNUS5-10
PNU5- 11
GND
PNU5-12
PNU5-13
PNU5-15
PNU 6 - 9*
+10vDC
PNUG - 1*
GND

PNU 6 - 2*

130BA473.10
(%)

oo [[[]&]

eno ([[]8]
— o [[[]®[

— o |[[]8[|O
— o |[[]8[|O

Nrs48s |[[]8 |
0/4 - 20 mA Output — A OUT H]% ®

— s2vout |[[[R |
—on |[[]3|

comrs 485 |[[ |2 |
P RS 485 D]% ®
—on|[[]3|
+ovout |[[]8[
o-ovam ([ ][

Reset
Jog

1K Ohm [E-

0/4-20 mA Input —— AIN H]% ®

S
Reverse
Preset bit 0

lllustration 5.5 Visdao Geral dos Terminais de Controle na Configuracdo PNP com Configuracdo de Fabrica

MGO02BB4P Danfoss A/S © 05/2016 All rights reserved. 115



Guia Rapido

VLT® Micro Drive FC 51

5.3.5 Circuito de Alimentacao - Visao Geral

i

3 Phase

power

input
+10Vde
0-10Vde — Lantubral
0/4-20 mA R

0/4-20 mA [CI

Analog Output
0/4-20 mA

T

20 (COM D IN)

27 (D IN)

24v (NPN
(PNP

PNP

4V (NPN
oV (PNP)

)
:\;ﬁ/ 4v (NPN§
:I\jﬁ )

S801 ov

RS—485
Interface

lllustration 5.6 Diagrama que Mostra todos os Terminais Elétricos

* Freios (BR+ e BR-) ndo sdo aplicaveis ao gabinete metalico tamanho M1.

[y a—l
A X% 4( 4 4K‘ 77777 i 1
1 ‘ | / \\ L s
| s —
L) A M‘T”g B
T 44 My é & 7777\;7/ L
otor
Switch Mode 4 be bus
Power Supply b :}Broke
y A
resistor*
& 50 (+10 V 0UT)
S200
53 (A IN) ON/\ 0—20mA
A OFF/U 0—-10V
© 60 (A IN)
55(COM A IN/OUT) 240Vac, 2A
® 42 (A 0OUT)
S OO ON (NPN) =640 ON=T inated
— ol =lerminate
12 (+24v OUT) OFF (PNP) Ml 2| OFF=0Open
—24v (NPN) 5y
18 (D IN) (PNP)
24V (NPN)
19 (D IN) :\'ﬁ (PNP)

130BA242.16

Para obter informacées sobre resistor do freio, consulte o Guia de Design do VLT® Brake Resistor MCE 101.
Melhorias no fator de poténcia e no desempenho de EMC podem ser obtidas com a instalacdo de filtros de linha opcionais

da Danfoss.

Os filtros daDanfoss também podem ser usados para Load Sharing. Para obter mais informagdes sobre Load Sharing,
consulte as Notas de Aplicacdo do VLT® FC 51 Micro Drive Load Sharing.
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5.3.6 Load Sharing/Freio

Use plugues Faston de 6,3 mm isolados projetados para
alta tensdo CC (Load Sharing e freio).

Entre em contato com Danfoss ou veja Instru¢cdo de Load
sharing VLT® 5000 para load sharing e Freio VLT®
2800/5000/5000 FLUX/FCD 300 para freio.

Load Sharing
Conecte os terminais -UDC e +UDC/+BR.

Freio
Conecte os terminais -BR e +UDC/+BR (ndo aplicavel para
tamanho de gabinete metdlico M1).

NOTIC.

E possivel ocorrer niveis de tensio de até 850 V CC entre
os terminais +UDC/+BR e -UDC. Nao sao protegidos
contra curto-circuito.

5.4 Programacao

5.4.1 Programacdo na Adaptacao
Automatica do Motor (AMA)

Para obter informagdes detalhadas sobre como programar,
ver o Guia de Programacio do VLT® Micro Drive FC 51.

NOTIC

O conversor de frequéncia também pode ser
programado de um PC via porta de comunicacao RS485,
instalando o Software de Setup do MCT-10.

Esse software pode ser encomendado usando o cédigo
nimero 130B1000 ou fazendo download do web site
Danfoss: www.danfoss.com/BusinessAreas/DrivesSolutions/
softwaredownload

Value

_/

Setup Numeric
number [T™[Setup 1 7 L disola

9 - play
Parameter __— '-6\3 o s bt ), Unit
number : :

Status Quick
Motor _—T] Menu Menu‘\mzr:?ﬂ\~\ Selected
direction 24 [ menu
Menu
key Navigation
keys

Indicator __|L—»

lights

130BA605.12

and leds

Potentiometer
(LCP 12)

»
\Z Operation keys

lllustration 5.7 Descricao do Display e Teclas do LCP

Pressione [Menu] para selecionar um dos seguintes menus:

Status
Somente para leituras.

Quick Menu
Para acessar Quick Menus 1 e 2.

Menu Principal
Para acessar todos os parametros.

Teclas de navegacao

[Back] Para retornar a etapa ou camada anterior, na
estrutura de navegacao.

[A] [¥]: Para navegar entre os grupos do parametro,
parametros e dentro dos parametros.

[OK]: Para selecionar um parametro e para confirmar as
modificacdes nas programagdes dos parametros.

Pressionar [OK] por mais de 1 s entra no modo Ajustar. No
modo Ajustar, é possivel fazer ajustes rapidos pressionando
[A] [Y] em combinagdo com [OK].

Pressione [4] [Y] para alterar o valor. Pressione [OK] para
alterar rapidamente entre os digitos.

Para sair do modo Ajustar, pressione [OK] por mais de 1 s
novamente com salvar alteracdes ou pressione [Voltar] sem
salvar alteragoes.

Teclas de operacgao

Uma luz indicadora amarela acima das teclas de operacdo
indica a tecla ativa.

[Hand On] Da partida no motor e ativa o controle do
conversor de frequéncia por meio do LCP.

[Off/Reset] O motor para. Se em modo de alarme, o motor
reinicializa.

[Auto On] O conversor de frequéncia sera controlado por
meio dos terminais de controle ou pela comunicacdo serial.
[Potencidmetro] (LCP12): O potencidmetro funciona de
duas maneiras dependendo do modo no qual o conversor
de frequéncia estiver funcionando.

Em modo Automdtico Ligado, o potenciometro funciona
como uma entrada analégica programavel adicional.

Em modo Manual Ligado, o potencidbmetro controla a
referéncia local.

5.4.2 Programacao no Ajuste automatico
do motor (AMT)

Execute AMT para otimizar a compatibilidade entre o
conversor de frequéncia e o motor em modo VVC*.

. O conversor de frequéncia constréi um modelo
matematico do motor para regular a corrente do
motor de saida, melhorando o desempenho do
motor.

. Esse procedimento deve ser executado em um
motor frio para se obter os melhores resultados
Para executar AMT use o LCP numérico (NLCP).

MGO02BB4P
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Modo 1

Modo 2

H wnN

v ©® N O

HowonN

v ® N O

Ha dois modos AMT para conversores de
frequéncia.

Acesse o menu principal.
Acesse o grupo do parametro 1-** Carga e Motor.
Pressione [OK].

Programe os parametros do motor usando os
dados da plaqueta de identificacdo do grupo do
parametro 1-2* Dados do Motor.

Acesse 1-29 Sintoniza¢do Automadtica do Motor
(AMT).

Pressione [OK].
Selecione [2] Ativar AMT.
Pressione [OK].

O teste executara automaticamente e indicara
quando estiver concluido.

Acesse o menu principal.
Acesse o grupo do parametro 1-** Carga e Motor.
Pressione [OK].

Programe os parametros do motor usando os
dados da plaqueta de identificacdo do grupo do
parametro 1-2* Dados do Motor.

Acesse 1-29 Sintonizag¢do Automdtica do Motor
(AMT).

Pressione [OK].
Selecione [3] Concluir AMT com motor rotativo.
Pressione [OK].

O teste executara automaticamente e indicara
quando estiver concluido.

NOTIC

No modo 2, o rotor gira durante o progresso do AMT.
Nao deve ser adicionada nenhuma carga no motor
durante o progresso desse AMT.
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5.5 Visao Geral dos Parametros

0-** Operacdo/Display

0-0* Configuragoes Bdsicas
0-03 Configuragdes Regionais
*[0] Internacional

[1] US

0-04 Estado Operacion. na
Energiz.(Manual

[0] Retomar

*[1] Parada forcada, ref=antigo
[2] Parada forcada, ref=0

0-1* Setup da manipula¢do
0-10 Configuracédo Ativa

*[1] Setup 1

[2] Setup 2

[9] Setup Multiplo

0-11 Editar Setup

*[1] Setup 1

[2] Setup 2

[9] Configuracéo Ativa

0-12 Vincular Setups

[0] Nao Vinculado

*[20] Vinculado

0-31 Escala Minima de Leitura
Personalizada

0,00-9999,00 * 0,00

0-32 Escala Maxima de Leitura
Personalizada

0,00-9999,00 * 100,0

0-4* Teclado do LCP

0-40 Tecla [Hand on] do LCP
[0] Desabilitado

*[1] Ativado

0-41 Tecla [Off / Reset] do LCP
[0] Desabilitar Todos

*[1] Habilitar Todos

[2] Ativar Somente Reset

0-42 Tecla [Auto on] do LCP
[0] Desabilitado

*[1] Ativado

0-5* Copiar/Salvar

0-50 Cépia via LCP

*[0] Sem copia

[1] Todos para o LCP

[2] Todos a partir do LCP

[3] Tamanho indep. do LCP
0-51 Cépia do Setup

*[0] Sem copia

[1] Copiar do setup 1

[2] Copiar do setup 2

[9] Copiar do setup de Fabrica
0-6* Senha

0-60 Senha do Menu (Principal)
0-999 *0

0-61 Acesso ao Menu Principal /
Quick Menu sem Senha

*[0] Acesso total

[1] LCP: Somente Leitura

[2] LCP:Sem Acesso

1-** Carga/Motor

1-0* Configuracées Gerais

1-00 Mode Configuracao

*[0] Malha aberta de velocidade
[3] Processos

1-01 Principio de Controle do
Motor

[0] U/f

*[1] WC+

1-03 Caracteristica do torque
*[0] Torque constante

[2] Otim. Automatica da Energia
1-05 Configuracao de Modo
Local

[0] Malha Aberta Velocidade

*[2] Como programado no
parametro 1-00

1-2* Dados do Motor

1-20 Poténcia do Motor [kW]
[hp]

[1]1 0,09 kW/0,12 hp

[2] 0,12 kW/0,16 hp
[3]1 0,18 kW/0,25 hp
[4] 0,25 kW/0,33 hp
[5] 0,37 kW/0,50 hp
[6] 0,55 kW/0,75 hp
[71 0,75 kW/1,00 hp
[8] 1,10 kW/1,50 hp

[9] 1,50 kW/2,00 hp

[10] 2,20 kW/3,00 hp

[11] 3,00 kW/4,00 hp

[12] 3,70 kW/5,00 hp

[13] 4,00 kW/5,40 hp

[14] 5,50 kW/7,50 hp

[15] 7,50 kW/10,00 hp

[16] 11,00 kW/15,00 hp

[17]1 15,00 kW/20,00 hp

[18] 18,50 kW/25,00 hp

[19] 22,00 kW/29,50 hp

[20] 30,00 kW/40,00 hp

1-22 Tensao do Motor

50-999 V *230-400 V

1-23 Frequéncia do Motor
20-400 Hz *50 Hz

1-24 Corrente do Motor
0,01-100,00 A *Dep. do tipo de
motor

1-25 Velocidade Nominal do
Motor

100-9999 rpm *Dep. do tipo de
motor

]
]
]
]
]
]
]
]
]
]

1-29 Sintoniza¢ao Automatica
do Motor (AMT)

*[0] Desligado

[2] Ativar AMT

[3] Complete AMT com motor
rotativo

1-3* DadosAvan¢ d Motr

1-30 Resisténcia do Estator (Rs)
[Ohm] * Dep. dos dados do
motor

1-33 Reatancia de Fuga do
Estator (X1)

[Ohm] * Dep. dos dados do
motor

1-35 Reatancia Principal (Xh)
[Ohm] * Dep. dos dados do
motor

1-5* Indep. de Carga Carga
1-50 Magnetizacdo do Motor na
Velocidade 0

0-300% *100%

1-52 Velocidade Min. Norm.
Magnet. [Hz]

0,0-10,0 Hz *0,0Hz

1-55 Caracteristica U/f - U
0-999,9 V

1-56 Caracteristica U/f - F
0-400 Hz

1-6* Prog Dep. Carga

1-60 Compensacao de Carga de
Baixa Velocidade

0-199% *100%

1-61 Compensacao de Carga de
Alta Velocidade

0-199% *100%

1-62 Compensacao de Escorre-
gamento

-400-399% *100%

1-63 Constante de Tempo de
Compensacao de Escorre-
gamento

0,05-5,00 s *0,10 s

1-7* Ajustes de Partida

1-71 Retardo de Partida
0,0-10,0 s *0,0 s

1-72 Funcéo de Partida

[0] Retengao CC/tempo de atraso
[1] Freio CC/tempo de atraso
*[2] Parada por inércia/tempo de
atraso

1-73 Flying Start

*[0] Desabilitado

[1] Ativado

1-8* Ajustes de Parada

1-80 Funcédo na parada

*[0] Parada por inércia

[1] Retengao CC

1-82 Veloc. Min. p/ Funcionar na
Parada [Hz]

0,0-20,0 Hz *0,0 Hz

1-9* Temperatura do Motor
1-90 Protecéo Térmica do Motor
*[0] Sem protecao

[1] Adverténcia do Termistor
[2] Desarme do termistor

[3] Adverténcia do ETR

[4] Desarme do ETR

1-93 Recurso do Termistor
*[0] Nenhum

[1] Entrada analdgica 53

[6] Entrada digital 29

2-** Freios

2-0* Freio CC

2-00 Corrente de Hold CC
0-150% *50%

2-01 Corrente de Freio CC
0-150% *50%

2-02 Tempo de Frenagem CC
0,0-60,0 s *10,0 s

2-04 Veloc.Acion.d FreioCC
0,0-400,0 Hz *0,0 Hz

2-1* Fung¢do Energia de
Frenagem

2-10 Funcao de Frenagem
*[0] Desligado

[1] resistor do freio

[2] Freio CA

2-11 Resistor do Freio (ohm)
Min./max./padrédo: Dep. da
poténcia

2-14 Reducao da Tensao do
Freio

0 - Dep. da poténcia* 0

2-16 Freio CA, corrente max.
0-150% *100%

2-17 Controle de Sobretensao
*[0] Desabilitado

[1] Ativado (ndo na parada)
[2] Ativado

2-2* Freio Mecdnico

2-20 Corrente de Liberacdo do
Freio

0,00-100,0 A *0,00 A

2-22 Velocidade de Ativacdo do
Freio [Hz]

0,0-400,0 Hz *0,0 Hz

3-** Referéncia / Rampas
3-0* Limites de Referéncia
3-00 Faixa de Referéncia

*[0] Min. - Méx.

[1] -Max. - +Max.

3-02 Referéncia Minima
-4999-4999 *0,000

1) Somente M4 e M5
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3-03 Referéncia Maxima
-4999-4999 *50,00

3-1* Referéncias

3-10 Referéncia Predefinida
-100,0-100,0% *0,00% 3-11
Velocidade de Jog [Hz]
0,0-400,0 Hz *5,0 Hz

3-12 Valor de catch-up/slow
down

0,00-100,0% * 0,00%

3-14 Referéncia Relativa
Predefinida

-100,0-100,0% *0,00%

3-15 Recurso de Referéncia 1
[0] Sem funcédo

*[1] Entrada analdgica 53

[2] Entrada analdgica 60

[8] Entrada de Pulso 33

[11] Ref. do barramento local
[21] Potencidmetro do LCP
3-16 Recurso de Referéncia 2
[0] Sem funcédo

[1] Analégico em 53

*[2] Analdgico em 60

[8] Entrada de Pulso 33

*[11] Referéncia do bus local
[21] Potencidmetro do LCP
3-17 Recurso de Referéncia 3
[0] Sem funcédo

[1] Entrada analdgica 53

[2] Entrada analdgica 60

[8] Entrada de Pulso 33

*[11] Ref. do barramento local
[21] Potencidmetro do LCP
3-18 Fonte d Referéncia Relativa
Escalonada

*[0] Sem funcédo

1] Entrada analdgica 53

2] Entrada analdgica 60

8] Entrada de Pulso 33

11] Ref. do barramento local
[21] Potencidmetro do LCP
3-4* Rampa 1

3-40 Tipo de Rampa 1

*[0] Linear

[2] Rampa Sine2

[
[
[
[

3-41 Tempo de Aceleracdo da
Rampa 1

0,05-3600 s *3,00 s (10,00 s")
3-42 Tempo de Desaceleracao
da Rampa 1

0,05-3600 s *3,00s (10,00s")
3-5% Rampa 2

3-50 Tipo de Rampa 2

*[0] Linear

[2] Rampa Sine2

3-51 Tempo de Aceleragdo da
Rampa 2

0,05-3600 s *3,00 s (10,00
sY)3-52 Tempo de Desaceleraciao
da Rampa 2

0,05-3600 s *3,00 s (10,00 s")
3-8* Outras Rampas

3-80 Tempo de Rampa do Jog
0,05-3600 s *3,00 s (10,00s")
3-81 Tempo de Rampa da
Parada Rapida

0,05-3600 s *3,00 s (10,00s")
4-** Limites/Adverténcias

4-1* Limites do Motor 4-10
Sentido da Rotagdo do Motor
*[0] Sentido horério Se o Par.
1-00 estiver ajustado no controle
de malha fechada

[1] Sentido anti-horario

*[2] Ambos se o Par. 1-00 estiver
ajustado para o circuito de malha
aberta

4-12 Lim. Inferior da Veloc. do
Motor [Hz]

0,0-400,0 Hz *0,0 Hz

4-14 Lim. Superior da Veloc do
Motor [Hz]

0,1-400,0 Hz *65,0 Hz

4-16 Limite de Torque do Modo
Motor

0-400% *150%

4-17 Limite de Torque do Modo
Gerador

0-400% *100%

4-4* Adverténcias de Ajuste 2
4-40 Warning Frequency Low
0,00-Valor de 4-41 Hz *0,0 Hz
4-41 Adverténcia de Alta
Frequéncia

Valor de 4-40-400,0 Hz *400,00
Hz

4-5% Ajuste Adverténcia

4-50 Adverténcia de Corrente
Baixa

0,00-100,00 A *0,00 A

4-51 Adverténcia de Corrente
Alta

0,0-100,00 A *100,00 A

4-54 Advert. de Refer Baixa
-4999,000-Valor de 4-55
*-4999,000

4-55 Advert. Refer Alta

Valor de 4-54-4999,000
*4999,000

4-56 Advert. de Feedb Baixo
-4999,000-Valor de 4-57
*-4999,000

4-57 Advert. de Feedb Alto
Valor de 4-56-4999,000
*4999,000

4-58 Funcéo de Fase do Motor
Ausente

[0] Desligado

*[1] Em

4-6*

4-61 De [Hz]

0,0-400,0 Hz *0,0 Hz

4-63 Até [Hz]

0,0-400,0 Hz *0,0 Hz5-1*
Entradas Digitais 5-10 Terminal
18 Entrada Digital

[0] Sem funcdo

[1] Reinicializar

[2] Parada por inércia inversa

[3] Parada por inércia e reset env.
[4] Parada por inércia inversa
rapida

[5] Freio CC inv.

[6] Parada inv

*[8] Partida

[9] Partida por pulso

[10] Reversao

[11] Partida reversa

[12] Ativar partida para adiante
[13] Ativar partida reversa

[14] Jog

[16-18] Ref. predefinida bit 0-2
[19] Congelar referéncia 5-10
Terminal 18 Entrada Digital

[20] Congelar frequéncia de saida
[21
[22
[23
[28
[29
[34
[60
[61
[62
[63
[64
[65
5-11 Terminal 19 Entrada Digital
Consulte o par. 5-10. * [10]
Reversao

5-12 Terminal 27 Entrada Digital
Ver o par. 5-10, * [1] Reset

5-13 Terminal 29 Entrada Digital
Ver o par. 5-10, * [14] Jog

Aceleracdo
Desaceleragao

Selecdo do bit 0 de setup
Catch-up

Reducédo de velocidade
Bit 0 da rampa

Contador A (up)
Contador A (down)
Reinicializar Contador A
Contador B (crescente)
Contador B (decrescente)

Reinicializar contador B

5-15 Terminal 33 Entrada Digital
Ver par. 5-10. * [16] Ref.
predefinida bit 0

[26] Parada por inércia inversa
precisa

[27] Partida, Parada precisa

[32] Entrada de pulso

5-3* Saidas digitais

5-34 Em atraso, Terminal 42
Saida digital

0,00-600,00 s * 0,01 s

5-35 Fora de atraso, Terminal 42
Saida digital

0,00-600,00 s * 0,01 s

5-4* Relés

5-40 Relé de Funcao

[52] Ref. remota ativa

53] Sem alarme

54] Partida cmd ativa

55] Funcionamento em reversao

57] Drive em modo Automatico
60-63] Comparador 0-3

70-73] Regra légica 0-3

[81] Saida digital do SL B

5-41 Em atraso, Relé
0,00-600,00 s *0,01 s

5-42 Fora de atraso, Relé
0,00-600,00 s *0,01 s

5-5% Entrada de Pulso

5-55 Terminal 33 Baixa
frequéncia

20-4999 Hz *20 Hz

5-56 Terminal 33 Alta
frequéncia

21-5000 Hz *5000 Hz

5-57 Term. 33 Ref./Feedb. baixo
Valor

-4999-4999 *0,000

5-58 Term. 33 Ref./Feedb. alto
Valor

-4999-4999 *50,000

6-** Entrada saida analdgica
6-0* Modo E/S Analdgica

6-00 Timeout do Live Zero
1-99 s *10 s

6-01 Funcao Timeout do Live

[
[
[
[56] Drive em modo Manual
[
[
[

Zero

*[0] Desligado

1] Congelar frequéncia de saida
2] Parada

3] Jog

4] Veloc. max.

[5] Parada e desarme

6-1* Entrada analdgica 1

6-10 Terminal 53 Baixa tensao
0,00-9,99 V *0,07 V

1) Somente M4 e M5
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6-11 Terminal 53 Alta tensao
0,01-10,00 V *10,00 V

6-12 Terminal 53 Corrente baixa
0,00-19,99 mA *0,14 mA

6-13 Terminal 53 Corrente alta
0,01-20,00 mA *20,00 mA

6-14 Term. 53 Ref./Feedb. baixo
Valor

-4999-4999 *0,000

6-15 Term. 53 Ref./Feedb. alto
Valor

-4999-4999 *50,000

6-16 Terminal 53 Constante de
Tempo do Filtro

0,01-10,00 s *0,01 s

6-19 Modo do terminal 53

*[0] Modo de tensao

[1]1 Modo corrente 4

6-2* Entrada Analdgica 2

6-22 Terminal 60 Corrente baixa
0,00-19,99 mA *0,14 mA

6-23 Terminal 60 Corrente alta
0,01-20,00 mA *20,00 mA

6-24 Term. 60 Ref./Feedb. baixo
Valor

-4999-4999 *0,000

6-25 Term. 60 High Ref./Feedb.
Valor

-4999-4999 *50,00

6-26 Terminal 60 Constante de
Tempo do Filtro

0,01-10,00 s *0,01 s

6-8* Potenciometro do LCP

6-80 Potenciometro do LCP
ativado

[0] Desabilitado

*[1] Ativado

6-81 Potenciometro do LCP
Refer. baixa

-4999-4999 *0,000

6-82 Potenciometro do LCP
Referéncia alt

-4999-4999 *50,00

6-9* Saida Analdgica xx

6-90 Modo Terminal 42

*[0] 0-20 mA

[1] 4-20 mA

[2] Saida Digital

6-91 Terminal 42 Saida
Analégica

*[0] Sem operagao

[10] Frequéncia de Saida
[11] Referéncia

[12] Feedback

[13] Corrente do Motor
[16] Poténcia

[19] Tensdo do Barramento CC
[

20] Referéncia do bus

6-92 Terminal 42 Saida Digital
Consulte o parametro 5-40

*[0] Sem operacao

[80] Saida digital do SL A

6-93 Terminal 42 Escala Min. de
Saida

0,00-200,0% *0,00%

6-94 Terminal 42 Escala Méax de
Saida

0,00-200,0% *100,0%

7-** Controladores

7-2* Feedb Ctrl. Process

7-20 Fonte de Feedback 1 PID
de Processo

*[0] Sem funcédo

[1] Entrada analdgica 53

[2] Entrada analdgica 60

[8] Entrada de Pulso 33

[11] LocalBusRef

7-3* Process Pl

Cntrl 7-30 Normal/Inverso
Process PI

*[0] Normal

[1] Inversao

7-31 Anti Windup PID de Proc
[0] Desabilitado

*[1] Ativado

7-32 Velocidade Inicial do PID
do Processo

0,0-200,0 Hz * 0,0 Hz

7-33 Ganho Proporc. do PID de
Processo

0,00 - 10,00 * 0,01

7-34 Tempo Integrado do Pl de
Processo

0,10 - 9999 s * 9999 s

7-38 Fator do Feed Forward PID
de Proc.

0-400% *0%

7-39 Larg Banda Na Refer.
0-200% *5%

8-** Com. e Opcionais

8-0* Programacg Gerais

8-01 Tipo de Controle

*[0] Digital e ControlWord

[1] Somente Digital

[2] Somente ControlWord

8-02 Origem do Controle

[0] Nenhum

*[1] FC RS485

8-03 Tempo de timeout da
Control Word

0,1-6500 s *1,0 s

8-04 Funcao Timeout de
Controle

*[0] Desligado

[1] Congelar Frequéncia de Saida
[2] Parada

[3] Jog

[4] Velocidade Maxima

[5] Parada e desarme

8-06 Reset do Timeout de
Controle

*[0] No Function

[1] Fazer reset

8-3* Config Porta do FC

8-30 Protocolo

*[0] FC

[2] Modbus

8-31 Address

1-247 *1

8-32 Baud Rate da Porta do FC
[0] 2400 Baud

[1] 4800 Baud

*[2] 9600 Baud para escolha do
barramento do FC em 8-30

*[3] 19200 Baud para escolha
Modbus em 8-30

[4] 38400 Baud

8-33 Paridade da Porta do FC
*[0] Paridade Par, 1 Bit de Parada
[1] Paridade mpar,1 Bit de
Parada

[2] Sem Paridade, 1 Bit de Parada
[3] Sem paridade, 2 Bits de
parada

8-35 Atraso Minimo de Resposta
0,001-0,5 * 0,010 s

8-36 Atraso de Resposta Max.
0,100-10,00 s *5.000 s

8-4* Conj. Protocolo MC do FC
8-43 Configurag¢do de Leitura do
PCD

*[0] Nenhum Expressionlimit

[1] [1500] Horas de Operacao

[2] [1501] Horas de Funcio-
namento

3] [1502] Contador de kWh

1600] Control Word

1601

]

4 ]

]
1602] % de Referéncia

]

]

]

5
6
7
8
9

Referéncia [Unidade]

[
[
[
[1603] Status Word

[1605] Valor Real Minimo [%]
[1609] Leitura Personalizada
] [1610] Poténcia [kW]
1[1611] Poténcia [hp]

1 [1612] Tensdao do Motor

1 [1613] Frequéncia

1 [1614] Corrente do Motor

]
]
]
]
]
]
0
1
2
3
4

1
1
1
1
1

[15] [1615] Frequéncia [%]

[16] [1618] Térmico do Motor

[17] [1630] Tensao do

Barramento CC

[18] [1634] Temperatura do

Dissipador de Calor

19] [1635] Térmico do Inversor

20] [1638] Estado do SLC

21]

22]

23]
]
1
]
]

]
1650] Referéncia Externa
1651]
]
]

Referéncia de Pulso

[

[

[

[1652] Feedback [Unidade]
24] [1660] Entrada digital

8,19,
25] [
26] [
)
27] [1663] Entrada analdgica 53
mA
28
29
Al
30
31
32
33
34
35

_ =

27,33
1661] Entrada digital 29
1662] Entrada analdgica 53

<

=

[1664] Entrada analdgica 60
[1665] Saida analdgica 42

1668] Entr. Freq. 33 [Hz]
1671] Saida do relé [bin]
1672] Contador A

1673] Contador B

1690] Alarm Word

1692] Warning Word

36] [1694] Status Word
Estendida

8-5* Digital/Bus

8-50 Selecao de Parada por

11
11
11
11
11
11

.—..—..—..—..—..—..—..§..—..—.A.—.A.—..—.

Inércia

[0] Entrada digital

[1] Bus

[2] Légica E

*[3] Légica OU

8-51 Selecao de Parada Rapida
Consulte o par. 8-50 * [3] Légica
Ou

8-52 Selecao de Frenagem CC
Consulte o par. 8-50 *[3] Logica
ou

8-53 Selecao da Partida

Ver par. 8-50 *[3] Légica OU
8-54 Selecao da Reversao

Ver par. 8-50 *[3] Légica OU
8-55 Selecao do Set-up

Ver par. 8-50 *[3] Légica OU
8-56 Selecao da Referéncia
Predefinida

Ver parametro 8-50 * [3] Logica
OU 8-8* Diagndstico de
Comunicacao do Bus

8-80 Contagem de Mensagens
do Bus

0-0 N/A *0 N/A
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13-1* Comparadores

13-10 Operando do Comparador
*[0] Desabilitado

1] Referéncia

2] Feedback

3] Velocidade do motor

4] Corrente do Motor

6] Poténcia do motor

7] Tensao do motor

8] TensaoBarrament CC

12] Entrada analdgic Al53

13] Entrada analdgic Al60

18] Entrada de Pulso 33

20] Numero do alarme

30] Contador A

[31] Contador B

13-11 Operador do Comparador
[0] <

*[11= (igual)

[2] Maior que

[
[
[
[
[
[
[
[
[
[
[
[

13-12 Valor do Comparador
-9999-9999 *0,0

13-2* Temporizadores

13-20 Temporizador do SLC
0,0-3600 s *0,0 s

13-4* Regras Ldgicas

13-40 Regra Logica Booleana 1
Ver par. 13-01 *[0] FALSE (Falso)
[30] - [32] Tmeout do SL 0-2
13-41 Operador de Regra Ldgica
1
*[0] Desabilitado
[M1E

[2] Ou

[3] E ndo
[4] Ou nao
[5] Nao e
[6] Nao ou

[7]1 Nao e nao

[8] Nao ou nao

13-42 Regra Légica Booleana 2
Ver par. 13-40 * [0] FALSE (Falso)
13-43 Operador de Regra Ldgica
2

Ver par. 13-41 *[0] Desabilitado
13-44 Regra Légica Booleana 3
Ver par. 13-40 * [0] FALSE (Falso)
13-5% Estados

13-51 Evento do SLC

Ver par. 13-40 *[0] Falso

13-52 Acédo do SLC
*[0] Desabilitado

1] Nenhuma acédo
2] Selec.set-up 1

3] Selec.set-up 2
10-17] Selec ref.Predef.0-7
18] Selecionar rampa 1
19] Selecionar rampa 2
22
23] Fncionar em Revrsao
24] Parada

25] Qstop

26] Dc Stop

Funcionar

]
]
]
]
]
]
]
27] Parada por inércia
28] Congelar saida
29] Iniciar tmporizadr 0
30] Iniciar tmporizadr 1
31] Iniciar tmporizadr 2
32] Defin said dig.A baix
33] Defin said dig.B baix
38] Defin said dig.A alta
39] Defin said dig.B alta
60]
61] ResetCounterB
14-** Fung¢bes Especiais
14-0* Chveamnt d Invrsr
14-01 Frequéncia de

Resetar Contador A

Chaveamento

[0] 2 kHz

*[1] 4 kHz

[2] 8 kHz

[4] 16 kHz nao disponivel para
M5

14-03 Sobremodulagdo

[0] Desligado

*[1] Em

14-1* Lig/Deslig RedeElét
14-12 Funcao no Desbalan-
ceamento da Rede

*[0] Desarme

[1] Adverténcia

[2] Desabilitado

14-2* Reset do Desarme
14-20 Modo Reset

*[0] Reset manual

[1-9] Reset automatico 1-9
[10] Reset automatco x10

[11] Reset automatco x15

[12] Reset automatco x20

[13] Reset automat infinit

[14] Reset na alimentacdo
14-21 Tempo para Nova Partida
Automatica

0-600s * 10 s

14-22 Modo Operacao

*[0] Operacdo Normal

[2] Inicializacdo 14-26 Agdo na
Falha do Inversor

*[0] Desarme

[1] Adverténcia 14-4* Otimiz. de
Energia

14-41 Magnetizacao Minima do
AEO

40-75%%*66%

14-9* Definicoes de Falha
14-90 Nivel de Falha[3] Bloqueio
por Desarme

[4] Desarme com reset atrasado
15-** Informagdo do VLT

15-0* Dados Operacionais
15-00 Dias de funcionamento
15-01 Horas de funcionamento
15-02 Contador de kWh

15-03 Energizagdes

15-04 Superaquecimentos
15-05 Sobretensdes

15-06 Reinicializar o Medidor de
kWh

*[0] Nao resetar o SLC

[1] Reinicializr Contador

15-07 Reinicialzar Contador de
Horas de Func

*[0] Nao resetar o SLC

[1] Reinicializr Contador

15-3* Registro de Falhas

15-30 Registro de Falhas:
Cdédigo da Falha

15-4* Identific. do VLT

15-40 Tipo do FC

15-41 Secao de Poténcia

15-42 Tensao

15-43 Versao de Software
15-46 N°. do Pedido do Cnvrsr
de Frequéncia. N°

15-48 N° do Id do LCP

15-51 Ne. Série Conversor de
Freq.

16-** Leitura de Dados 16-0*
Status Geral

16-00 Control Word

0-OXFFFF

16-01 Referéncia [Unidade]
-4999-4999 *0,000

16-02 Referéncia %
-200,0-200,0% *0,0%

16-03 Status Word

0-OXFFFF

16-05 Valor Real Principal [%]
-200,0-200,0% *0,0%

16-09 Leitura Personalizada
Dep. do par. 0-31, 0-32

16-1* Status do Motor

16-10 Poténcia [kW]

16-11 Poténcia [hp]

16-12 Tensao do motor [V]
16-13 Frequéncia [Hz]

16-14 Corrente do motor [A]
16-15 Frequéncia [%]

16-18 Térmico Calculado do
Motor [%]

16-3* Status do VLT

16-30 Tensdo de Conexao CC
16-34 Temp. do Dissipador de
Calor

16-35 Térmico do Inversor
16-36 Corrente Nom.do Inversor
16-37 Corrente Méx.do Inversor
16-38 Estado do SLC

16-5* Referéncia&Fdback
16-50 Referéncia Externa
16-51 Referéncia de Pulso
16-52 Feedback [Unidade]
16-6* Entradas e Saidas

16-60 Entrada digital
18,19,27,33

0-1111

16-61 Entrada digital 29

0-1

16-62 Entrada Analdgica 53
(volt)

16-63 Entrada Analdgica 53
(corrente)

16-64 Entrada Analdgica 60
16-65 Saida Analdgica 42 [mA]
16-68 Entrada de Pulso [Hz]
16-71 Saida do Relé [bin]
16-72 Contador A

16-73 Contador B

16-8* FieldbusPorta do FC
16-86 REF 1 da Porta Serial
0x8000-0x7FFFF

16-9* Leitura dos Diagnds
16-90 Alarm Word
0-OXFFFFFFFF

16-92 Warning Word
0-OXFFFFFFFF

16-94 Status Word Estendida
0-OXFFFFFFFF

18-** Dados Estendidos do Motor
18-8* Resistores do Motor
18-80 Resisténcia do Estator
(Alta resolucao)

0,000-99,990 ohm *0,000 ohm
18-81 Reatancia de Fuga do
Estator (Alta resolucao)
0,000-99,990 ohm *0,000 ohm
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5.6 Resolucao de Problemas
5.6.1 Adverténcias e Alarmes
Numero Descri¢ao Adverté | Alarme Desarme Erro Causa do problema
ncia Bloqueio
2 Erro de live zero X X O sinal no terminal 53 ou 60 é menor que
50% do valor definido em:
e parameter 6-10 Terminal 53 Low Voltage
e parameter 6-12 Terminal 53 Low Current
e parameter 6-22 Terminal 54 Low Current
4 Perda de fases de rede X X X Fase ausente no lado da alimentagdo ou
elétrica’ desbalanceamento muito grande da alta
tensdo. Verifique a tensdo de alimentacéo.
7 Sobretensao CC" X X A tensdo do barramento CC excede o
limite.
8 Subtensio CCV X X A tensao do barramento CC cai abaixo do
limite de adverténcia.
9 Inversor sobrecarregado X X Mais de 100% de carga durante tempo
demasiadamente longo.
10 Superaquecimento do ETR do X X O motor estd muito quente. A carga
motor excedeu 100% durante muito tempo.
1 Superaquecimento do termistor X X Termistor ou conexao do termistor foi
do motor desconectado.
12 Limite de torque X Torque excede o valor definido no
parametro 4-16 Limite de Torque do Modo
Motor ou 4-17 Limite de Torque do Modo
Gerador.
13 Sobrecarga de corrente X X X Limite de corrente de pico do inversor foi
excedido.
14 Falha de aterramento X X X Descarga das fases de saida para terra.
16 Curto-Circuito X X Curto-circuito no motor ou nos terminais
do motor.
17 Timeout da control word X X Sem comunica¢do com o conversor de
frequéncia.
25 Resistor do freio em curto- X X O resistor do freio estda em curto-circuito,
circuito por isso a funcao de frenagem esta
desconectada.
27 Circuito de frenagem em curto- X X O transistor do freio esta em curto-circuito,
circuito por isso a funcao de frenagem esta
desconectada.
28 Verificagao do freio X Resistor do freio ndo conectado/
funcionando.
29 Superaquecimento da placa de X X X A temperatura de desativacdo do
poténcia dissipador de calor foi atingida.
30 Fase U ausente no motor X X Perda de fase U do motor. Verifique a fase.
31 Fase V ausente no motor X X Perda de fase V do motor Verifique a fase.
32 Fase W ausente no motor X X Perda de fase W do motor. Verifique a fase.
38 Defeito interno X X Entre em contato com seu fornecedor local
Danfoss.
44 Falha de aterramento Descarga das fases de saida para terra.
47 Falha na Tenséo de Controle X X 24 V CC esta sobrecarregada.
51 Verificaggo AMA Unom € lnom X Configuracéo incorreta da tensédo do motor
e/ou da corrente do motor.
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Numero Descricao Adverté | Alarme Desarme Erro Causa do problema

ncia Bloqueio

52 AMA Inom baixa X Corrente do motor estd muito baixa.
Verifique a configuragéo.

59 Limite de Corrente X Sobrecarga do conversor de frequéncia.

63 Freio Mecanico Baixo X A corrente do motor real ndo excedeu a
corrente de liberacdo do freio dentro do
intervalo de tempo de atraso de partida.

80 Conversor de Frequéncia Inicia- X Toda programacao do parametro é inicia-

lizado no Valor Padrao lizada na configuracdo padrao.

84 A conexao entre o conversor X Nao ha comunicagdo entre o LCP e 0

de frequéncia e o LCP foi conversor de frequéncia.
perdida

85 Tecla desabilitada Ver grupo do parametro 0-4* LCP.

86 A copia falhou X Ocorreu um erro ao copiar do conversor de
frequéncia para o LCP ou vice-versa.

87 Dados invélidos do LCP X Ocorre durante a cépia do LCP se ele
contiver dados erréneos - ou se nenhum
dado foi carregado para o LCP.

88 Dados incompativeis do LCP. X Ocorre durante a cépia do LCP se os dados
sao transportados entre conversores de
frequéncia com grandes diferengas entre as
versdes do software.

89 Parametros somente de leitura: X Ocorre ao tentar gravar para um parametro
somente de leitura.

90 O banco de dados dos X O LCP e a conexao RS485 estdo tentando

pardmetros estad ocupado atualizar os parametros ao mesmo tempo.

91 O valor do parametro nao é X Ocorre ao tentar escrever um valor ilegal

vélido neste modo no parametro.

92 O valor excede os limites min./ X Ocorre ao tentar definir um valor fora da

max. do parametro faixa valida.

nw run Nédo durante o funcionamento X Os parametros podem ser modificados
somente quando o motor estiver parado.

Err. Uma senha incorreta foi X Ocorre quando é usada uma senha

fornecida

incorreta ao modificar um parametro
protegido por senha.

1) Essas falhas sdo causadas por distor¢des na rede elétrica. A instalacdo de um filtro de linha Danfoss pode corrigir esse problema.

Table 5.5 Lista de Cédigos de Adverténcias e Alarmes
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5.7 Especificacbes
5.7.1 Alimentacao de Rede Elétrica 1x200-240 V CA

Sobrecarga normal de 150% durante 1 minuto

Conversor de frequéncia PK18 PK37 PK75 P1K5 P2K2
Poténcia no Eixo Tipica [kW] 0.18 0.37 0.75 1.5 2.2
Poténcia no eixo tipica [hp] 0,25 0,5 1 2 3
Caracteristicas nominais de protecdo do gabinete metalico IP20 M1 M1 M1 M2 M3
Corrente de saida

Continua (1x200-240 V CA) [A] 1,2 2,2 4,2 6,8 9,6
Intermitente (1x200-240 V CA) [A] 1,8 3,3 6,3 10,2 14,4 5
Tamanho do cabo maximo:

(Rede elétrica, motor) [mmZ/AWG] 4/10

Corrente de entrada maxima

Continua (1x200-240 V) [A] 33 6,1 11,6 18,7 26,4
Intermitente (1x200-240 V) [A] 4,5 83 15,6 26,4 37,0
Fusiveis da rede elétrica maximos [A] Consulte chapter 1.3.3 Fuses

Ambiente

Perda de energia estimada [W], 12.5/ 20.0/ 36.5/ 61.0/ 81.0/
Melhor caso/tipico” 15.5 25.0 44.0 67.0 85.1
Peso do gabinete metalico 1P20 [kg] 11 11 11 1,6 3,0
Eficiéncia [%)], 95.6/ 96.5/ 96.6/ 97.0/ 96.9/
Melhor caso/tipico? 94.5 95.6 96.0 96.7 97.1

Table 5.6 Alimentacao de Rede Elétrica 1x200-240 V CA

1) Aplica-se para dimensionamento do resfriamento do conversor de frequéncia. Se a frequéncia de chaveamento for mais lata que a config-
uragdo padrao, a perda de energia pode aumentar. O consumo de energia tipico do LCP e do cartdo de controle estdo incluidos. Para sabe os
dados de perda de energia de acordo com EN 50598-2, consulte www.danfoss.com/vltenergyefficiency.

2) Eficiéncia medida em corrente nominal. Para saber a classe de eficiéncia energética, consulte chapter 1.8.1 Surroundings.. Para saber as perdas
de carga parcial, consulte www.danfoss.com/vitenergyefficiency.
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5.7.2 Alimentacao de Rede Elétrica 3x200-240 V CA

Sobrecarga normal de 150% durante 1 minuto

Conversor de frequéncia PK25 PK37 PK75 P1K5 P2K2 P3K7
Poténcia no Eixo Tipica [kW] 0.25 0.37 0.75 1.5 2.2 3.7
Poténcia no eixo tipica [hp] 0,33 0,5 1 2 3 5
Caracteristicas nominais de protecdo do gabinete metalico IP20 M1 M1 M1 M2 M3 M3
Corrente de saida

Continua (3x200-240 V) [A] 1,5 2,2 4,2 6,8 9,6 15,2
Intermitente (3x200-240 V) [A] 2,3 33 6,3 10,2 14,4 22,8
Tamanho do cabo maximo:

(Rede elétrica, motor) [mmZ/AWG] 4/10

Corrente de entrada maxima

Continua (3x200-240 V) [A] 24 3,5 6,7 10,9 15,4 24,3
Intermitente (3x200-240 V) [A] 3,2 4,6 8,3 14,4 234 353
Fusiveis da rede elétrica maximos [A] Consulte chapter 1.3.3 Fuses

Ambiente

Perda de energia estimada [W] 14.0/ 19.0/ 31.5/ 51.0/ 72.0/ 115.0/
Melhor caso/tipico” 20.0 24.0 39.5 57.0 77.1 122.8
Peso do gabinete metdlico IP20 [kg] 1,1 1,1 1,1 1,6 3,0 3,0
Eficiéncia [%] 96.4/ 96.7/ 97.1/ 97.4/ 97.2/ 97.3/
Melhor caso/tipico? 94.9 95.8 96.3 97.2 97.4 97.4

Table 5.7 Alimentacao de Rede Elétrica 3x200-240 V CA

1) Aplica-se para dimensionamento do resfriamento do conversor de frequéncia. Se a frequéncia de chaveamento for mais lata que a config-

uragdo padréo, a perda de energia pode aumentar. O consumo de energia tipico do LCP e do cartdo de controle estéo incluidos. Para sabe os

dados de perda de energia de acordo com EN 50598-2, consulte www.danfoss.com/vltenergyefficiency.

2) Eficiéncia medida em corrente nominal. Para saber a classe de eficiéncia energética, consulte chapter 1.8.1 Surroundings.. Para saber as perdas

de carga parcial, consulte www.danfoss.com/vitenergyefficiency.
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5.7.3 Alimentacao de rede elétrica 3x380-480 V CA

Sobrecarga normal de 150% durante 1 minuto

Conversor de frequéncia PK37 PK75 P1K5 P2K2 P3KO0 P4KO0
Poténcia no Eixo Tipica [kW] 0.37 0.75 1.5 2.2 3.0 4.0
Poténcia no eixo tipica [hp] 0,5 1 2 3 4 5,5
Caracteristicas nominais de protecdo do gabinete metalico IP20 M1 M1 M2 M2 M3 M3
Corrente de saida

Continua (3x380-440 V) [A] 1,2 2,2 3,7 53 7.2 9,0
Intermitente (3x380-440 V) [A] 1,8 3,3 5,6 8,0 10,8 13,7
Continua (3x440-480 V) [A] 1,1 2,1 34 4.8 6,3 8,2
Intermitente (3x440-480 V) [A] 1,7 3,2 51 7,2 9,5 12,3 5
Tamanho do cabo maximo:

(Rede elétrica, motor) [mmZ/AWG] 4/10

Corrente de entrada maxima

Continua (3x380-440 V) [A] 1,9 3,5 5,9 8,5 11,5 14,4
Intermitente (3x380-440 V) [A] 2,6 4,7 8,7 12,6 16,8 20,2
Continua (3x440-480 V) [A] 1,7 3,0 51 7.3 9,9 12,4
Intermitente (3x440-480 V) [A] 2,3 4,0 7,5 10,8 14,4 17,5
Fusiveis da rede elétrica maximos [A] Consulte chapter 1.3.3 Fuses

Ambiente

Perda de energia estimada [W] 18.5/ 28.5/ 41.5/ 57.5/ 75.0/ 98.5/
Melhor caso/tipico" 255 435 56.5 815 101.6 1335
Peso do gabinete metalico 1P20 [kg] 1,1 1.1 1,6 1,6 3,0 3,0
Eficiéncia [%] 96.8/ 97.4/ 98.0/ 97.9/ 98.0/ 98.0/
Melhor caso/tipico? 95.5 96.0 97.2 97.1 97.2 97.3

Table 5.8 Alimentacao de rede elétrica 3x380-480 V CA
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Sobrecarga normal de 150% durante 1 minuto

Conversor de frequéncia P5K5 P7K5 P11K P15K P18K P22K
Poténcia no Eixo Tipica [kW] 5.5 7.5 11 15 18.5 22
Poténcia no eixo tipica [hp] 7,5 10 15 20 25 30
Caracteristicas nominais de protecdo do gabinete metalico IP20 M3 M3 M4 M4 M5 M5
Corrente de saida

Continua (3x380-440 V) [A] 12,0 15,5 23,0 31,0 37,0 43,0
Intermitente (3x380-440 V) [A] 18,0 23,5 34,5 46,5 55,5 64,5
Continua (3x440-480 V) [A] 11,0 14,0 21,0 27,0 34,0 40,0
Intermitente (3x440-480 V) [A] 16,5 21,3 31,5 40,5 51,0 60,0
Tamanho do cabo méximo:

(Rede elétrica, motor) [mmZ/AWG] 4/10 16/6

Corrente de entrada maxima

Continua (3x380-440 V) [A] 19,2 24,8 33,0 42,0 34,7 41,2
Intermitente (3x380-440 V) [A] 27,4 36,3 47,5 60,0 49,0 57,6
Continua (3x440-480 V) [A] 16,6 21,4 29,0 36,0 31,5 37,5
Intermitente (3x440-480 V) [A] 23,6 30,1 41,0 52,0 44,0 53,0
Fusiveis da rede elétrica maximos [A] Consulte chapter 1.3.3 Fuses

Ambiente

Perda de energia estimada [W] 131.0/ 175.0/ 290.0/ 387.0/ 395.0/ 467.0/
Melhor caso/tipico” 166.8 2175 3420 454.0 428.0 520.0
Peso do gabinete metalico 1P20 [kg] 3,0 3,0

Eficiéncia [%] 98.0/ 98.0/ 97.8/ 97.7/ 98.1/ 98.1/
Melhor caso/tipico? 97.5 97.5 97.4 97.4 98.0 97.9

Table 5.9 Alimentacao de rede elétrica 3x380-480 V CA

1) Aplica-se para dimensionamento do resfriamento do conversor de frequéncia. Se a frequéncia de chaveamento for mais lata que a config-

uragdo padrdo, a perda de energia pode aumentar. O consumo de energia tipico do LCP e do cartdo de controle estéo incluidos. Para sabe os

dados de perda de energia de acordo com EN 50598-2, consulte www.danfoss.com/vltenergyefficiency.

2) Eficiéncia medida em corrente nominal. Para saber a classe de eficiéncia energética, consulte chapter 1.8.1 Surroundings.. Para saber as perdas

de carga parcial, consulte www.danfoss.com/vitenergyefficiency.
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5.8 Dados técnicos gerais
Protecao e recursos
. Protecdo térmica do motor eletronico contra sobrecarga.

. O monitoramento da temperatura do dissipador de calor garante que o conversor de frequéncia desarme em caso
de superagquecimento.

. O conversor de frequéncia esta protegido de curtos-circuitos entre os terminais U, V, W do motor.
. Quando uma das fases do motor estiver ausente, o conversor de frequéncia desarma e emite um alarme.

. Se uma das fases de rede elétrica estiver ausente, o conversor de frequéncia desarma ou emite uma adverténcia
(dependendo da carga).

. O monitoramento da tensdo do barramento CC garante que o conversor de frequéncia desarma quando a tensdo
do barramento CC ficar muito baixa ou muito alta.

. O conversor de frequéncia esta protegido contra falhas de aterramento nos terminais U, V e W do motor.

Alimentacdo de rede elétrica (L1/L, L2, L3/N)

Tensdo de alimentagédo 200-240 V £10%
Tensdo de alimentacao 380-480 V +10%
Frequéncia de alimentacéo 50/60 Hz
Desbalanceamento maximo temporario entre fases de rede elétrica 3,0% da tensdo de alimenta¢do nominal
Fator de poténcia real 20,4 nominal com carga nominal
Fator de poténcia de deslocamento (cos@) préximo da unidade (>0,98)
Chaveamento na alimentacdo de entrada L1/L, L2, L3/N (energizagdes) Maximo 2 vezes/minuto
Ambiente de acordo com EN60664-1 Categoria de sobretenséo lll/grau de polui¢do 2

A unidade é apropriada para uso em um circuito capaz de fornecer ndo mais que 100,000 Amperes simétricos RMS, mdximo de
240/480 V.

Saida do Motor (U, V, W)

Tensdo de saida 0-100% da tensdo de alimentagao
Frequéncia de saida 0-200 Hz (VVC*), 0-400 Hz (u/f)
Chaveamento na saida llimitado
Tempos de rampa 0,05-3600 s

comprimento de cabo e secdo transversal
Comprimento de cabo de motor maximo, blindado/encapado metalicamente (instalagdo em conformidade

com a EMC) 15 m (49 pés)
Comprimento de cabo de motor maximo, ndo blindado 50 m (164 pés)
Secdo transversal maxima para o motor, rede elétrica’

Conexao a Load Sharing/freio (M1, M2, M3) Plugues Faston isolados 6,3 mm
Secao transversal maxima para load sharing e freio (M4, M5) 16 mm?/6 AWG
Secdo transversal maxima para terminais de controle, fio rigido 1,5 mm2/16 AWG (2x0,75 mm?)
Secdo transversal maxima para terminais de controle, cabo flexivel 1 mm?%/18 AWG
Secdo transversal maxima para terminal de controle, cabo com nucleo embutido 0,5 mm?/20 AWG
Secdo transversal minima para terminais de controle 0,25 mm? (24 AWG)

1) Consulte chapter 1.7 Specifications para obter mais informagoées.

Entradas digitais (entradas de pulso/encoder)

Entradas digitais programaveis(Pulso/encoder) 5(1)
Numero do terminal 18, 19, 27, 29, 33
Logica PNP ou NPN
Nivel de tensdo 0-24V CC
Nivel de tensdo, l6gica 0 PNP <5V CC
Nivel de tensdo, l6gica 1 PNP >10 V CC
Nivel de tensao, I6gica 0 NPN >19V CC
Nivel de tensdo, l6gica T NPN <14V CC
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Tensdo méxima na entrada 28 V CC
Resisténcia de entrada, Ri Aproximadamente 4000 Q
Frequéncia de pulsos maxima no terminal 33 5000 Hz
Frequéncia de pulsos minima no terminal 33 20 Hz
Entradas Analégicas

Nudmero de entradas analdgicas 2
Ndmero do terminal 53, 60

Modo de tensao (terminal 53)

Chave S200 = OFF (U)

Modo de corrente (terminais 53 e 60)

Chave $200=0ON(l)

Nivel de tensdo 0-10V
Resisténcia de entrada, Ri Aproximadamente 10000 Q
Tensao maxima 20V

Nivel de corrente

0/4 a 20 mA (escalonavel)

Resisténcia de entrada, Ri

Aproximadamente 200 Q

Corrente maxima 30 mA
Saida analdgica

Numero de saidas analdgicas programdveis 1
Ndmero do terminal 42
Faixa atual na saida analdgica 0/4-20 mA
Carga maxima em relacdo ao comum na saida analégica 500 Q
Tensdo méxima na saida analdgica 17V
Precisdo na saida analdgica Erro maximo: 0,8% do fundo de escala
Intervalo de varredura 4 ms
Resolucdo na saida analdgica 8 bits
Intervalo de varredura 4 ms

Cartao de controle, comunicacdo serial RS485

Numero do terminal

68 (P, TX+, RX+), 69 (N, TX-, RX-)

Terminal nimero 61

Ponto comum dos terminais 68 e 69

Cartao de controle, saida 24 V CC

Numero do terminal 12
Carga maxima (M1 e M2) 100 mA
Carga maxima (M3) 50 mA
Carga maxima (M4 e M5) 80 mA

Saida do relé

Saida do relé programavel

1

Numero do terminal do Relé 01

01-03 (desativa), 01-02 (ativa)

Carga do terminal méaxima (CA-1)" em 01-02 (NO) (Carga resistiva) 250 VCA 2 A
Carga do terminal méaxima (CA-15)" em 01-02 (NO) (Carga indutiva a cosg 0,4) 250 VCA 02 A
Carga do terminal méaxima (CC-1)" em 01-02 (NO) (Carga resistiva) 30VCC 2A
Carga do terminal méaxima (CC-13)" em 01-02 (NO) (Carga indutiva) 24V CC, 0,1 A
Carga do terminal méaxima (CA-1)" em 01-03 (NC) (Carga resistiva) 250 VCA 2 A
Carga do terminal méaxima (CA-15)" em 01-03 (NC) (Carga indutiva a cos@ 0,4) 250 V CA0,2 A
Carga do terminal méaxima (CC-1)" em 01-03 (NC) (Carga resistiva) 30VCG 2A

Carga do terminal minima em 01-03 (NC), 01-02 (NO)

24V CC10mA, 24 V CA 20 mA

Ambiente de acordo com EN 60664-1

Categoria de sobretensao lll/grau de poluicéo 2

1) IEC 60947 parte 4 e 5

Cartao de controle, saida 10 V CC

Terminal nimero 50
Tensdo de saida 10,5V +0,5V
Carga maxima 25 mA
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NOTIC.

Todas as entradas, saida, circuitos, alimenta¢ées CC e contactos de relé estdo isolados galvanicamente da tensédo de
alimentacédo (PELV) e de outros terminais de alta tensao.

Ambiente de funcionamento

Caracteristicas nominais de protecdo do gabinete metélico IP20
Kit do gabinete metdlico disponivel IP21, TIPO 1
Teste de vibracdo 1049
Maéxima umidade relativa 5%-95% (IEC 60721-3-3; Classe 3K3 (ndo condensante) durante a operacdo
Ambiente agressivo (IEC 60721-3-3), revestido classe 3C3
Método de teste em conformidade com IEC 60068-2-43 H2S (10 dias)
Temperatura ambiente" Maximo 40 °C (104 °F)
Temperatura ambiente minima, durante operacdo plena 0°C(32°F)
Temperatura ambiente minima em desempenho reduzido -10 °C (14 °F)
Temperatura durante a armazenagem/transporte -25 a +65/70 °C
Altitude méxima acima do nivel do mar, sem derating” 1000 m (3280 ft)
Altitude méxima acima do nivel do mar com derating” 3000 m (9842 pés)
Normas de seguranca EN/IEC 61800-5-1, UL 508C
Normas de EMC, Emissao EN 61800-3, EN 61000-6-3/4, EN 55011, IEC 61800-3
EN 61800-3, EN 61000-6-1/2, EN 61000-4-2, EN 61000-4-3,
Normas de EMC, Imunidade EN 61000-4-4, EN 61000-4-5, EN 61000-4-6
Classe de eficiéncia energética IE2

1) Consulte chapter 1.9 Special Conditions para:
° Derating para temperatura ambiente elevada.
. Derating para alta altitude.
2) Determinada de acordo com EN50598-2 em:
. Carga nominal.
. 90% frequéncia nominal.
. Configuragdo de fdbrica da frequéncia de chaveamento.

. Configuragdo de fdbrica do padrédo de chaveamento.
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5.9 Condicbes Especiais

5.9.1 Derating para a Temperatura
Ambiente

A temperatura ambiente medida durante 24 horas deve
estar no minimo 5 °C abaixo da temperatura ambiente
maxima.

Se o conversor de frequéncia for operado em alta
temperatura ambiente, a corrente de saida continua deve
ser diminuida.

O conversor de frequéncia foi projetado para operacdo em
temperatura ambiente de 50 °C no maximo, com poténcia
de motor abaixo da nominal. A operacdo continua com
carga maxima em temperatura ambiente de 50 °C, reduz a
vida util do conversor de frequéncia.

5.9.2 Derating para Pressdao do Ar Baixa

A capacidade de resfriamento de ar diminui em condi¢cées
de baixa pressao do ar.

ACAUTION

INSTALAGAO EM ALTITUDES ELEVADAS

Para altitudes acima de 2.000 m (6.560 pés), entre em
contato com Danfoss com relacdo a PELV.

Abaixo de 1.000 m (3.280 pés) de altitude nao ha
necessidade de derating, mas acima de 1.000 m (3.280 pés)
diminua a temperatura ambiente ou a corrente de saida
maxima.

Reduza a saida em 1% para cada 100 m (328 pés) de
altitude que exceder 1.000 m (3.280 pés) ou reduza a
temperatura ambiente maxima em 1 °C para cada 200 m
(656 pés).

5.9.3 Derating devido a funcionamento em
baixa velocidade

Quando um motor estiver conectado a um conversor de
frequéncia, verifique se o resfriamento do motor é
adequado.

Podera ocorrer um problema em baixas velocidades, em
aplicagbes de torque constante. Operar continuamente em
baixas velocidades — menos da metade da velocidade
nominal do motor — pode exigir refrigeracdo de ar
adicional. Como alternativa, selecione um motor maior (um
tamanho acima).
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5.10 Opcionais e Pecas de Reposicao

Cddigo de pedido Descricao

132B0100 Painel de Controle LCP 11 do VLT sem potenciémetro.
132B0101 Painel de Controle LCP 12 do VLT com potencidometro.
132B0102 Kit para Montagem Remota do LCP com cabo de 3 m, IP55 com LCP 11, IP21 com LCP 12
132B0103 Kit de converséo P20 para NEMA Tipo 1, M1

132B0104 Kit de conversédo IP20 para NEMA Tipo 1, M2

132B0105 Kit de conversédo IP20 para NEMA Tipo 1, M3

132B0106 Kit de montagem da placa de desacoplamento, M1 e M2
132B0107 Kit de montagem da placa de desacoplamento, M3

132B0108 Kit de conversédo 1P20 para IP21/Tipo 1, M1 5
132B0109 Kit de conversédo 1P20 para IP21/Tipo 1, M2

132B0110 Kit de conversédo IP20 para IP21/Tipo 1, M3

132B0111 Kit de montagem de trilho DIN, M1/M2

132B0120 Kit de Conversédo IP20 para Nema 1, M4

132B0121 Kit de Converséo IP20 para Nema 1, M5

132B0122 Kit de montagem da placa de desacoplamento, M4, M5
132B0126 Kits de pecas de reposicdo de gabinete metdlico tamanho M1
132B0127 Kits de pecas de reposicdo de gabinete metdlico tamanho M2
132B0128 Kits de pecas de reposicdo de gabinete metdlico tamanho M3
132B0129 Kits de pecas de reposicdo de gabinete metdlico tamanho M4
132B0130 Kits de pecas de reposicdao de gabinete metalico tamanho M5
132B0131 Tampa em branco

130B2522 Filtro MCC 107 para 132F0001

130B2522 Filtro MCC 107 para 132F0002

130B2533 Filtro MCC 107 para 132F0003

130B2525 Filtro MCC 107 para 132F0005

130B2530 Filtro MCC 107 para 132F0007

130B2523 Filtro MCC 107 para 132F0008

130B2523 Filtro MCC 107 para 132F0009

130B2523 Filtro MCC 107 para 132F0010

130B2526 Filtro MCC 107 para 132F0012

130B2531 Filtro MCC 107 para 132F0014

130B2527 Filtro MCC 107 para 132F0016

130B2523 Filtro MCC 107 para 132F0017

130B2523 Filtro MCC 107 para 132F0018

130B2524 Filtro MCC 107 para 132F0020

130B2526 Filtro MCC 107 para 132F0022

130B2529 Filtro MCC 107 para 132F0024

130B2531 Filtro MCC 107 para 132F0026

130B2528 Filtro MCC 107 para 132F0028

130B2527 Filtro MCC 107 para 132F0030

Table 5.10 Opcionais e Pecas de Reposicao

Filtros de linha e resistores do freio da Danfoss estao disponiveis sob encomenda.

MGO02BB4P Danfoss A/S © 05/2016 All rights reserved. 133



KpaTkoe pyKoBOACTBO

VLT® Micro Drive FC 51

6 KpaTkoe pyKoBOACTBO

6.1 TexHuKa 6e30MacHOCTU

AWARNING

BbICOKOE HATMPAMEHUE!

I'Ipeo6pa3OBaTenv| 4acToTbl, NOAKNIOYEHHbIE K CeTn
nepemMeHHOro Toka, UCTOYHNKY NOCTOAHHOIO TOKa nnn
uenn pasaeneHua Harpyskum, HaXogAaTCcA NoA BbiCOKMM
HanpAxeHnem. YcTaHOBKa, nyCKOHaslagKa n
TEXO6CJ1y)KI/IBaHI/Ie AOJIKHbI BbIMOJIHATbCA
KBanI/Id)I/ILWIpOBaHHbIM nepcoHanom; HECO6J1IOA9HI/IG
3TOro TpeﬁOBaHl/Iﬂ MOXeT NpuBecTn K sieTaJibHOMYy
ncxoay Unn NonyyeHUKo cepbesHbIX TpaBM.

. YcTaHOBKA, NMYCKOHaNajKa U TeXHUYeckoe
06cNyK1BaHNe JOMKHbI NPON3BOANTLCA TONBbKO
KBanu$nLUMPOBaHHbIM NepCcoHaNom.

AWARNING

HENPEQHAMEPEHHbIN NYCK

Ecnn npeobpasoBatenb 4acToTbl NOAKIIOUEH K CETN
nepeMeHHOro Toka, ABUraTeslb MOXeT 3anyCcTUTbCA B
no6oil MOMEHT, UTO MOXKET NPUBECTYU K JieTallbHOMY
ncxopy, NONy4yeHNo CEPbE3HbIX TPaBM UnNn K
noBpeXAeHn0o 060pyAOBaHNA NN MMYLLECTBa.
JBuratenb MOXeT 3anycTUTbCA C BHELWHEro
nepeknioyaTens, NOCPeACTBOM KOMaHfAbI MO WNHe
nocnepoBaTeNbHON CBA3M, MO BXOJHOMY CUrHany
3afaHus ¢ LCP wnn LOP nu6o nocne ycTpaHeHUs
HencnpaBHOCTHU.

o Bcerga oTcoefuHaAnTe npeobpasoBaTtenb
4acToTbl OT ceTu, Koraa AanA obecneyeHus
6e30nacHoCTM nepcoHana TpebyeTca 3awmTa ot
HenpegHamepeHHOro nycka.

. Mepep nporpammupoBaHnem napameTpoB
o6A3aTenbHO HaxmuTe Ha LCP kHonky [Off/
Reset] (Bbikn./C6poC).

o Mpeo6pasoBaTenb YacToThbl, ABUraTenb 1 to6oe
noaksoueHHoe 060pyoBaHNE AOMKHbI GbITb B
COCTOSIHUV TOTOBHOCTM K paboTe, Korga
npeo6pasoBaTenb YacTOTbl NOAKIIIOUEH K CETU
nepemMeHHOro ToKa.

NOTIC.

KHonka [Off/Reset] (Bbikn./C6poc) He BbiNOAHAET
byHKUMM 3aWmTHOrO BbIKAoYaTens. OHa He OTKJoYaer
npeo6pasoBaTenb YacTOTbl OT CETU.

AWARNING

BPEMA PA3PAOKN

B npeo6pa3OBaTene 4acCTOTbl YCTAaHOBJI€HDI
KOHAEeHCATOPbl NOCTOAHHOIO TOKa, KOTOpble OCTalTCA
3apAXeHHbIMN AaXe nocsie oTKNnYyeHnuA ceTeBoro
nuTaHua. Bbicokoe HanpAXXeHne MoXeT NPUCcyTcTBoBaTb
AaXxe B TOM cCnyyae, ecnn ceeTtoanoabl npe,qynpe)KneHvuZ
noracnu. HECOGHIOAEHI/IE YKa3aHHOro nepuvuoaa oXunaaHus
nocne OoTKNKYeHNA NNTaHUA nepea Havyasiom
06C.l1y)KI/IBaHI/IH W peMoHTa MOXeT NpuBecTn K
JieTaJibHOMY uUcxoay nnn cepbe3HbiM TpaBMaM.

. OcTaHOBUTe ABUraTtesb.

. OTKnounNTe CeTb NEPEMEHHOro Toka u
ANCTaHLMOHHO PacnosioXKeHHble NCTOUYHUKMN
NUTaHNA CEeTU NMOCTOAHHOIO TOKa, B TOM Ymncne
pe3epBHble akKymynAatopbl, MBI n
NOAKJIIOYEHMNA K CETU MOCTOAHHOIO TOKa APYrux
npeo6pasoBaTesieil YaCTOTbl.

. OTcoeanHUTe Unn 3abNoKupyiTe aBUraTenb C
NOCTOSIHHBIMA MarHUTamu.

. Loxauntecb NONHONM pa3spAfKN KOHAEHCATOPOB.
MuHManbHoe BpemMA OXUAaHWA yKa3aHo B
Table 1.1.

. Mepep BbinosHeHMEM NiOGBLIX paboT no
06CNy>KNBaHMIO NN PEMOHTY YA0CTOBEpbTeCh C
NOMOLLbIO YCTPONCTBa ANA U3MEPEeHUs
HanpsXXeHWs, YTO KOHAEHCATOPbl MOJIHOCTbIO

pa3pAXeHbl.
Pasmep MwuHuManbHoe BpemsA BblAepXKKN (B MUHYTaX)
M1, M2 n M3 4
M4 n M5 15

Table 6.1 Bpema pa3pagku

Tok yTeukn (> 3,5 mA)

CobniofaiiTe HaUMOHaNbHbIE U MECTHblE HOPMATUBDI,
OTHOCALWMECA K 3alUTHOMY 3a3eMyieHno 06opyaoBaHNA C
TOKOM yTeuku 6onblue 3,5 MA.

TexHonorna npeobpasoBateneil YaCcToOTbl NpeAnonaraet
BbICOKOYACTOTHOE MepeK/toyeHne Npu BbICOKOW MOLLHOCTH.
[pn 3TOM reHepupyOTCA TOKU YTEUKN B NpoBOdax
3a3emneHus. TOK Npu oTKase npeobpasoBaTens YacToThl,
BO3HMKAIOWMNIA HAa BbIXOAHbIX CUMOBbIX KIeMMaXx, MOXeT
coepkaTb KOMMOHEHT MOCTOAHHOIO TOKa, KOTOPbIA MOXKeT
NPVYBOAUTL K 3apsAgKe KoHAeHcaTopoB ¢unbTpa u K
06pa3oBaHMo NepPexofHbIX TOKOB 3a3eMneHns. ToK yTeuku
Ha 3emli0 3aBUCUT OT KOHbUrypaumm cucTemMbl, B TOM
yncne ot Hannuma RFI-GunbTpoB, SKpaHNPOBaHHbIX
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Kabenel ABUraTens 1 MOLWHOCTM Npeobpa3oBaTens
YacToTbl.

B cootBetcTBUM co ctaHAapTom EN/IEC61800-5-1 (cTaHpapT
no cucTeMam CUNIOBOrO MpYBOAA) cliefyeT cobnioaatb
0COb6Y0 OCTOPOXKHOCTb B TOM CJlyyae, eciii TOK YTeuKu
npesbiwaeT 3,5 MA. CnegyeT ycunutb 3a3emneHvie ogHUM
u3 cnepgyowmx cnocobos.

. Wcrnonb3oBaTb NPOBOJ, 3a3eMEHUA CEYEHNEM He
MeHee 10 MM~

. Vcnonb3oBaTb fBa OTAENbHbIX MPOBOAA
3a3eMIeHNsA COOTBETCTBYIOLMX HOPMaTNBam
pa3mepos.

JononHutenbHyo MHPopMaLmio cm. B cTaHgapTe EN
60364-5-54 § 543,7

Wcnonb3oBaHme AaTuMKOB OCTaTOYHOrO TOKa

Ecnn ncnonb3ytotca gatumkm octatouHoro Toka (RCD),
TaKkXKe M3BeCTHble Kak aBTOMaTMyecKme BbiKMouvaTenu ana
3alUTbl OT yTeuek Ha 3emsio (ELCB), cobniopaite
cnepytowe TpeboBaHus.

. Wcnonb3ynTte Tonbko RCD Ttuna B, KoTtopble MoryT
0oOHapymMBaTb NepemMeHHble 1 NMOCTOAHHbIE TOKN.

. Ncnonb3ynte RCD ¢ 3agepKKow No NycKoBbIM
TOKaMm, 4ToObl NpefoTBPaTUTL OTKa3bl B CBA3N C
nepexofHbIMU TOKaMUN Ha 3emJiio.

° HomuHan RCD cnepyeT nogbupatb € yueTom
KOHOUrypaumm cMcTeMbl U YCIIOBUIA OKpY»KatoLuei
cpefpbl.

TennosasA 3awmTa gurarens

3awuTa fBUraTens oT neperpysku Moxet obecreunsaTtbca
nyTem yctaHOBKM napametpa 1-90 Motor Thermal Protection
(Tennosas 3awuma 0guzamessa) Ha 3HaueHue [4] ETR trip
(3TP: omkmoveHue). Ana CeBepHon AMepurKkin: GyHKUMA
3alMTbl C MOMOLLbIO SM1EKTPOHHOrO Tennosoro pene (3TP)
obecneunBaeT 3alWuUTy ABWUraTensa oT NeperpysKku no Knaccy
20 cornacHo Tpe6osaHusam NEC.

MoHTax Ha 60nbLINX BbICOTAaX Haf YPOBHEM MOPSA

B cnyvae, ecniv BbICOTA Haf YPOBHEM MOPA MNMpeBbIWaeT
2000 m, obpatuTech B Danfoss oTHOCUTENBHO TPeboBaHMI
PELV.

6.1.1 VIHCTpYKUMM NO TEXHUKe
6e30nacHOCTM

. Y6epnTech, Uto NpeobpasosaTtesib YacTOThl
3a3eMJIeH Hagnexalyum obpasom.

. He oTcoepnHalTe pa3bembl CETEBOrO NMUTaHWA,
OBUraTens 1 He pasbefVHANTe gpyrve CUnosble
Lenu, Noka npeobpasoBaTesib YacTOTbl
MOAKIIOUEH K UCTOUHMKY MUTaHUA.

L] 3awmTnTe nonb3oBartenen ot HanpaxeHnAa
SN1IeKTpONUTaHNA.

o 3aLL|,VITI/ITe ABuratesib OT NEPErpyskn B
COOTBETCTBUN C Tpe6OBaHVIF|MVI rocyfapcCTBeHHbIX
N MeCTHbIX HOPM 1 npaBwui.

. Tok yTeukun Ha 3emito npesbiwaeT 3,5 MA.
3a3emnnTe npeobpasoBaTesib YacTOTbl
Hagsiexalm obpasom.

. Knonka [Off/Reset] (Bbikn./C6poc) He BbiNonHAET
byHKUMM 3aWwmTHOro BblKntouatenda. OHa He
oTKMoyaeT npeobpasoBaTesib YacTOTbl OT CETU.

6.2 BBepeHue

6.2.1 Uenb gaHHOro pykosoacTsa

3TV MHCTPYKLMM NO 3KCMyaTaumm cogepat uHdopmaumio,
Heobxoaumyto ans 6e30nacHOro MOHTaXka 1 BBOAA B

sKcnnyaTaLuio npeobpasosatens yactotbl VLT® Micro Drive
FC 51.

WHCTpYKUMU MO 3KCMyaTaummn npegHasHayeHbl ans
MCNoMb30BaHWA KBanndULMPOBaHHbIM NMEepPCOHaNoM.
YT10o6b1 06€CneunTb NpodeccroHanbHoe 1 6esonacHoe
1cnosb3oBaHve NpeobpasoBaTtensa YacToTbl, NPOYTUTE
WHCTPYKLUMW MO SKCMyaTaummn u cneayite nm. Obpaluainte
ocoboe BHMMaHMe Ha yKa3aHusA Mo TeXHMKe 6e30macHoCTM
1 npepynpexaeHus. [lepxnTe 3TM NHCTPYKLMW MO
3KCnyaTaummu nobnmnsocT ot npeobpasoBaTtens YacToTbl,
4TOObI METb BO3MOXHOCTb 06PaLLATbCA K HUM.

VLT® asnseTca 3aperncTprypoBaHHbIM TOBaPHbIM 3HAKOM.

6.2.2 [lononHuTenbHble pecypchbl

MHpopmMaumio 0 paclumpeHHbiX GyHKLMAX 1
NPOrpaMMrpPOBaHNM NPeobpasoBaTes YaCTOTbl MOMXHO
HAaNTV B PA3NNYHbBIX AOMOSTHUTENbHBIX UCTOYHUKAX:

d Pykosodcmeo no npozpammuposaruto VLT® Micro
Drive FC 51 copepxut 6onee noppobHoe
onuvcaHme paboTbl C NapameTpamm N MHOXECTBO
NpYMepPoB MPUMeEHEHNA.

* Pykosodcmeo no npoekmuposaHuto VLT® Micro
Drive cofepuT nogpobHoe onvcaHue
BO3MOXHOCTEW 1 GYHKLUIA, NPUMEHSAEMbIX ANA
NPOEKTUPOBAHNA CUCTEM YNpPaBNeHNA
ABuratenamm.

o |/|HCprKLl,I/IVI no 3Kkcrlyataumm ONONHUTENIbHOIO
OGOpyp,OBaHVIFI N 3aMeHbl KOMMNOHEHTOB.

JononHnTenbHble Ny6aMKaumum U pyKoBOACTBA AOCTYMHbI
no agpecy
vlt-drives.danfoss.com/Support/Technical-Documentation/
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Mpeobpa3oBaTesib YaCTOTbl YAOBNETBOPSAET TPEOOBAHMAM
UL 508C, kacatowumcsa Tennoon namatu. NMogpobHee cm.
pasgen Tennoseas 3awjuma 0suzamesns B pykosoocmeae no
NpoeKmMupo8aHUo COOTBETCTBYIOLLErO NPOAYKTa.

6.2.3 IT-cetb

NOTIC

IT-CETb

MoHTaX Ha N30MPOBaHHOWN CETU INEKTPONUTAHUA, TO
ectb IT-cetn.

Makc. HanpsXXeHne NUTaHUA, [ONYCTUMOE Npu
noaknoyeHnm K cetu: 440 B.

[nAa ymeHblUeHNA HeNMHeNHbIX nckaxeHuin Danfoss
npepnaraeT UCMONb30BaTb AOMONHUTENbHbIE CETEBbIE
¢dunbTpsbl. Table 1.10

6.2.4 lpepoTBpalleHne
HernpegHamMmepeHHOro nycka

Ecnn npeobpasoBaTenb YacToTbl MOAKIIOUEH K CETH,
ABUraTesib MOXHO 3amnyCcTUTb/OCTaHOBUTb C MOMOLLbIO
UMPPOBLIX KOMAHA, KOMAHZ, C WWHbI, 3aAaHNA UAn ¢

naHenu mectHoro ynpasneHus (LCP): Ytobbl npegotBpaTtnThb

Cny4variHbIA NycK:

. OtcoeanHnTe npeobpasosaresib YacTOTbl OT CETU
ana obecneveHna 6e30MacHOCTY NepcoHana.

. Mepen v3MeHeHVeM NapameTpoB o0bs3aTeNbHO
HaxmuTe KHonKy [Off/Reset] (Bbikn./C6poc).

O6oponsaH|/|e, cojeprallee sanekTpnyeckme
KOMMOHEHTDI, 3anpelwjaeTca yTmnn3npoBatb
BMeCTe C ObITOBbIMU OTXO4AMM.

Takoe o60py,qosaHV|e BMeCTe C aN1eKTpuveckKnmmn
N SNEKTPOHHbIMN KOMMOHEHTaMN cneayet
yTUnn3npoBaTtb B COOTBETCTBUN C
,qel;ICTBy}OLLlVIMVI MeCTHbIMN HOPpMamMun 1~
npasuvnamu.

6.3 MoHTax
1. OTtkntounte FC 51 oT ceTu nutaHua (1 ot
BHELLHEro MCTOYHMKa NOCTOSIHHOrO TOKa, eCin OH
nmeeTcs).

2. Mopoxante 4 MuHyTbl (M1, M2 1 M3) 1 15 MUHYT
(M4 n M5) gna paspaga Lenu NOCTOAHHOIO TOKa.
Cm. Table 1.1.

3. OTcoeanHUTe KNemMmbl LWNHbI MOCTOAHHOIO TOKa 1
KneMMmbl TOPMO3a (ecin TakoBble NMEITCA).

4, OTcoegnHnTe Kabenb aBuraTens.

6.3.1 MOHTaX pAgoM BMJIOTHYIO

MNpeobpaszoBaTenu 4acToTbl CO CTeneHbio 3awuTbl IP 20
MOXHO YCTaHaBNMBaTb BMIOTHYIO Apyr K apyry. [na
oxnaxgeHus notpebyetca ceobogHoe npoctpaHcTeo 100
MM HaZ Koprnycom u nog Hum. MogpobHee o TpeboBaHMsAX
K OKpy»KatoLlel cpefie Ans npeobpasosaTtens 4acToTbl CM.
chapter 1.7 Specifications.
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6.3.2 fabapuTHble 1 NPUCOEANHUTENBHbIE Pa3Mepbl

LLa6noH AanAa ceepneHna OTBepCTVIM HaXoAnTCA Ha KJlanaHe ynakoBKW.

B fe——B— B f«—B —» f«—B — =
| B 7mm | @ 7mm ~| 55mm _ .| ,@45mm _|945mm_
— o e d— | — Vi i) s Inmidn| N~
e oS R S B e e R 2
C [ — /C C o — /C — S
Ve 2
= = — — —
= — — — — |
0o O 1 o— Oo— aA O a
aA \ }
aA LY
a /N
- M1
K3 M2
] M3
— M4
M5
MouwHocTb [KBT] Bbicota [MMm] WnpuHa rny6y|Ha1) Makc. Bec
[mm] [Mm]
1 x 200-240 | 3 x 200-240 | 3 x 380-480 A (c pasBaA3sbiBatoLein
Kopnyc A a B b C [kr]
B B B naHenbio)
M1 0,18-0,75 0,25-0,75 0,37-0,75 150 205 140,4 70 55 148 1,1
M2 1,5 1,5 1,5-2,2 176 230 166,4 75 59 168 1,6
M3 2,2 2,2-3,7 3,0-7,5 239 294 226 920 69 194 3,0
M4 11,0-15,0 292 347,5 2724 125 97 241 6,0
M5 18,5-22,0 335 387,5 315 165 | 140 248 9,5
1) Ans naHenu LCP ¢ noTeHumomMeTpom fobaBbTe 7,6 MM.

lllustration 6.1 Fa6apuTHble N NPUCOEANHUTENbHbIE Pa3Mepbl

NOTIC

Bca cuctema Kabenen fomkHa COOTBETCTBOBaTb FOCYyAapCTBEHHbIM U MECTHbIM HOPMaM U NpaBwiam B OTHOLIEHUN
ceyeHns Kabenei 1 TemnepaTypbl OKpy»Katowei cpeabl. PekomeHayeTcs MCnonb3oBaTb MeAHble NPoBoAHUKM (60-75 °C).

MowHocTb [KBT] Ycunue 3ataxkkn [H-m]
MopknioueHne
1 x 200-240 | 3 x 200-240 | 3 x 380-480 DBurate Knemmbi
Kopnyc Cetb NOCTOAHHOrO ToKa/ 3emna Pene
B B B nb ynpasneHuna
TOpMO3
M1 0,18-0,75 0,25-0,75 0,37-0,75 0,8 0,7 HakoHeunukV 0,15 3 0,5
M2 1,5 1,5 1,5-2,2 0,8 0,7 HakoHeuHuk" 0,15 3 0,5
M3 2,2 2,2-3,7 3,0-7,5 0,8 0,7 HakoHeuHuk" 0,15 3 0,5
M4 - - 11,0-15,0 13 13 1,3 0,15 3 0,5
M5 - - 18,5-22,0 1,3 1,3 1,3 0,15 3 0,5
1) NpoBoga ¢ HakoHeuYHVKamy (pa3bembl 6,3 Mm (0,25 froima) drpmbl Faston)

Table 6.2 3ataxka Knemm
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3awmTa napannenbHbIX Lenen

YT06bI 3aLMTUTb YCTAHOBKY OT OMACHOCTU MOPAXeHWs SMEKTPUUYECKM TOKOM U NMoXapa, BCe napassieNbHble Lenu B
YCTaHOBKE, KOMMYTALMOHHbIE YCTPOMCTBA, MEXaHM3Mbl U T. 1. AO/KHbI UMETb 3alKTY OT KOPOTKOrO 3aMblKaHWsA U Neperpysku
Mo TOKY B COOTBETCTBUM C rOCYAapCTBEHHBIMU/MEXAYHAPOAHbIMY MPaBUIaMu.

3awunTa OT KOPOTKOrO 3aMblKaHMA

Wcnonb3ynte npegoxpaHuteny, ykasaHHole B Table 1.3, utobbl 06ecrneunTb 3awwmUty nepcoHana u obopynoBaHus B Criyyae
BHYTPEHHEN HENCNPABHOCTY B BJIOKe MM KOPOTKOrO 3aMblKaHWsA B LMW NMOCTOAHHOIO TOKa. B cnyyae KOpOTKOro 3amblkaHusA
Ha BbIXxofie ABWraTens Uy TopMo3a NpeobpasoBaTeslb YacTOTbl 06eCneurBaeT NOJHYO 3aLunTYy.

3awnTa OT Neperpysku no ToKy

[na npepoTBpalleHna neperpesBa Kabenei B ycTaHOBKe Heobxoammo obecneunTb 3almTy oT neperpysku. Beerpa
cobniofaliTe rocygapCcTBeHHble HOPMbI 1 MPaBKaa 3aWKTbl OT Neperpysky no Toky. [MnaBkne npegoxpaHUTeNn JOMKHbI ObiTb
paccunTaHbl Ha 3alWMTy B LEnaAX, JOMYyCKaloWmx MakcmMasbHblli Tok 100 000 A(3dd.) (cummeTpuuHas cxema) npu
MaKcMmanbHOM HanpseHun 480 B.

Ecnun cootBeTcTBME TexHNUYeckum ycnosuam UL He TpebyeTca

Ecnu TpeboBaHua UL/cUL He siBRAoTCA 06A3aTeNbHbIMY, UCNONb3YATE NPeAoXpaHUTeNY, yKasaHHble B Table 1.3, uto
obecneynt cooTBeTCTBME TpeboBaHMAM cTaHaapTa EN50178/IEC61800-5-1:

HecobniogeHne npuBefeHHbIX peKoMeHAaUni OTHOCUTENbHO NpeAoXpaHnUTeNell MOXeT B CJlyyae HenCrnpaBHOCTM MPUBECTU K
nospexaeHnto NpeobpasoBaTenia YacToOTbl M YCTAaHOBKM.

Makc Tok
Makc Tok npegoxpaHutenein npu coots. UL n;v)ep,oxpaHMTen

FC 51 el 6e3 cooTB.

UL

Bussmann Bussmann Bussmann Littelfuse Ferraz Ferraz Shawmut
Shawmut

1 x 200-240 B
KBT Tun RK1 Tvn J Tun T Tun RK1 Tun CC Tun RK1 Tun gG
0K18-0K37 KTN-R15 JKS-15 JIN-15 KLN-R15 ATM-R15 A2K-15R 16A
0K75 KTN-R25 JKS-25 JIN-25 KLN-R25 ATM-R25 A2K-25R 25A
1K5 KTN-R35 JKS-35 JIN-35 KLN-R35 - A2K-35R 35A
2K2 KTN-R50 JKS-50 JIN-50 KLN-R50 - A2K-50R 50A
3 x 200-240 B
0K25 KTN-R10 JKS-10 JIN-10 KLN-R10 ATM-R10 A2K-10R 10A
0K37 KTN-R15 JKS-15 JIN-15 KLN-R15 ATM-R15 A2K-15R 16A
0K75 KTN-R20 JKS-20 JIN-20 KLN-R20 ATM-R20 A2K-20R 20A
1K5 KTN-R25 JKS-25 JIN-25 KLN-R25 ATM-R25 A2K-25R 25A
2K2 KTN-R40 JKS-40 JIN-40 KLN-R40 ATM-R40 A2K-40R 40A
3K7 KTN-R40 JKS-40 JIN-40 KLN-R40 - A2K-40R 40A
3 x 380-480 B
0K37-0K75 KTS-R10 JKS-10 JJS-10 KLS-R10 ATM-R10 A6K-10R 10A
1K5 KTS-R15 JKS-15 JJS-15 KLS-R15 ATM-R15 A2K-15R 16A
2K2 KTS-R20 JKS-20 JJS-20 KLS-R20 ATM-R20 A6K-20R 20A
3K0 KTS-R40 JKS-40 JJS-40 KLS-R40 ATM-R40 A6K-40R 40A
4K0 KTS-R40 JKS-40 JJS-40 KLS-R40 ATM-R40 A6K-40R 40A
5K5 KTS-R40 JKS-40 JJS-40 KLS-R40 - A6K-40R 40A
7K5 KTS-R40 JKS-40 JJS-40 KLS-R40 - A6K-40R 40A
11K0 KTS-R60 JKS-60 JJS-60 KLS-R60 - A6K-60R 63A
15K0 KTS-R60 JKS-60 JJS-60 KLS-R60 - A6K-60R 63A
18K5 KTS-R60 JKS-60 JJS-60 KLS-R60 - A6K-60R 80A
22K0 KTS-R60 JKS-60 JJS-60 KLS-R60 - A6K-60R 80A

Table 6.3 MpepoxpanuTenn
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6.3.3 lNoakntoueHne K cetn u K ABuraTtento

Mpeobpa3oBaTesib YAaCTOTbl MpeAHa3HaueH ana paboTbl o
BCEMM CTaHAAPTHbIMU TpexPpasHbIMM aCUHXPOHHbIMU
nBuratensMmun.

K npeobpa3oBatesnito YacToTbl MOXKHO MOAKIOYaTb Kabenu
ceTw/pBUraTens ¢ MakCMManbHbIM ceyeHnem 4 Mm>/10 AWG
(M1, M2 1 M3) 1 MaKCManbHbIM ceyeHriem 16 Mm>/6 AWG
(M4 n M5).

o YT10o6bI 06ECNEUNTb COOTBETCTBUE TPEHOBAHMAM
SMC no mnsnyyeHuio, Ncnonb3ynTe ana
MOAKNOUEHUNA ABUraTeNi SKPaHUPOBaHHbII/
3alMLLEHHbIN Kabesb, NpruyemMm COeauHUTE ero u c
pa3BA3bIBaloLLEl MAHENbIO, Y C METANINYECKUM
Kopnycom asuraTens.

. [NA CHUXEHUA YPOBHS MOMEX 1N TOKOB YTeuKu
Kabenb ABuUraTens AOMKeH ObiTb Kak MOXHO
6o1ee KOPOTKUM.

. Mofpo6HOe onncaHne MOHTaXa pPa3Bs3blBatoLeln
naHenu npueeaeHo B MHCMpPYKYUU N0 MOHMAXy
passasvigatouweli naHenu VLT® Micro Drive FC 51.

. Takxe cm. pa3gen Pykogsodcmea no
npoekmuposaruto VLT® Micro Drive FC 51,
MOCBALLIEHHbIN YCMAaHoB8Ke 8 coomeemcmeauu ¢
mpe6osaruamu IMC.

1. MopknounTe NpoBoda 3a3eMneHusa K Knemme
3aLUUTHOrO 3a3eMJieHuA.

2. Mopkniounte aBuratensb K knemmam U, V.u W.

3. MopgkniounTe NpoBoaa cetn K knemmam L1/L, L2 n
L3/N (tpex¢asHaa cxema) unn L1/L n L3/N
(opHOda3HasA cxema) n 3aTaAHUTE.

130BA472.10

lllustration 6.2 MoaknioueHne 3a3emnsiollero Kabens,
NpoBOAOB CeTW N ABuraTens

6.3.4 Knemmbl ynpasneHunsa

Bce Knemmbl gna nogcoefnHeHnsa Kabenel ynpaeneHus
pa3mMeLlaloTcA NoAg KNeMMHOM KPbIWKOW Ha nepeaHen
CTOpoHe npeobpa3oBatesia YacToTbl. CHAMUTE KINEMMHYIO
KPbILWKY C MOMOLLbIO OTBEPTKN.

NOTIC

CBepANTechb CO CXeMaMM KJIeMM ynpaBieHusa 1
nepeknioyartenen, NPMBeAEHHbIMN Ha 3apHel CTOPOHe
KNEeMMHOI KPbILWKWN.

He maHunynupymnte nepeknioyatensimm, eciv Ha
npeo6pasoBaTenb YacTOTbl MOAAHO NUTaHMeE.
YcraHoBuTe nap. 6-19 Terminal 53 Mode (Pexxum Knemmeol
53) B cooTBeTCTBUM C NOJIOKEHMEM nepeknioyaTens 4.

130BA477.11

Illustration 6.3 CHATWE KNEMMHOWN KpPbIWKN

Bbikn. = PNP-knemmbl 29V

MNepekniovatens 1
Bkn. = NPN-knemmbl 29

Bbikn. = PNP-knemmbl 18, 19, 27 n 33"
Bkn. = NPN-knemmbl 18, 19, 27 n 33

He ncnonb3lyeTtca

MNepekniovatens 2

MNepekniovatens 3

Bbikn. = knemma 53, 0-10 BY
Bkn. = knemma 53, 0/4-20 MA

1) = ycTaHOBKa NO ymMOn4YaHuio

MNepekniovatens 4

Table 6.4 YcTtaHOBKa nepekntouartenein $200, 1-4

MGO02BB4P
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PNP/NPN
PNP/NPN

U/l

ON

130BA474.10

OFF

1 2 3 4

Illustration 6.4 Mepekniouatenn S200, 1-4

Bce Knemmbl ynpaBneHus npeobpasoBaTtena YacToTbl MoKasaHbl Ha lllustration 1.5. Ana paboTbl Nnpeobpa3oBaTens 4acToThl
Heobxoaumo nofdaTtb CUrHan nycka (Knemma 18) n aHanoroBoe 3afaHue (knemma 53 unu 60).

+24 \/
PNUS5-10
PNU5- 11
GND
PNU5-12
PNU5-13
PNU5-15
PNU 6 - 9*
+10vDC
PNUG - 1*
GND

PNU 6 - 2*

130BA473.10

oo [[[]&]

eno ([[]8]
— o |[[[]®[

— o |[[]8[|O
— o |[[]8[|

Nrs48s |[[]8 )
0/4 - 20 mA Output — A OUT H]% ®

— s2vout |[[[R |
—on |[[]3 |

—on|[[]3|
+10 V OUT H]% ®

comrs 485 |[[ |2 |
P RS 485 D]% ®
o-tovam |[[]& [

Reset
Jog

1K Ohm [E-

0/4 -20 mA Input —— AIN H]% ®

S
Reverse
Preset bit 0

lllustration 6.5 OnucaHne Knemm ynpasneHus B KoHourypauum PNP npu 3aBofcKux ycTaHOBKax napameTpoB
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6.3.5 KpaTkoe onuncaHue cunoBOW Lenu

i

3 Phase

power

input
+10Vde
0-10Vde — Lantubral
0/4-20 mA R

0/4-20 mA [CI

Analog Output —— P
0/4-20 mA p——a
~NTTA

)
)
90 IN) ;

24v (NPN
(PNP

20 (COM D IN)

27 (D IN)

24v (NPN
(PNP

)
)
4V (NPN;
)

\
29 (D IN) :'\Yﬁ/ PNP
4V (NPN
33(D IN) :'Nﬁov EPNP)

S801 ov
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Illustration 6.6 Cxema 3neKTPUUYECKUX COEAMHEHUNI BCEX KNeMm
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130BA242.16

MonpobHee 0 TOPMO3HBIX Pe3ncTopax cM. PyKkogsodCmeo no npoekmupo8aHulo mopMo3Hbix pesucmopos VLT® MCE 101.
YBenuueHve KoadpduLMeHTa MOLWHOCTA 1 ynyylleHne xapaktepnuctnk SMC moxeT ObiTb AOCTUTHYTO NyTeM YCTaHOBKU
LOMONHNTENbHBIX ceTeBbIX GpunbTpoB Danfoss. GUAbTPbI MOLHOCTY
Danfoss MOryT Tak»e UCMONb30BaTbCA ANA pacnpeaeneHnsa Harpysku. lNoapobHee o Lenu pasfeneHns Harpysku cMm.

Mpumeyanmne o pasdeneHuu Hazpysku VLT® FC 51 Micro Drive.

MGO02BB4P
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6.3.6 PacnpepeneHune Harpy3Kkn/Topmos

JlnA NOCTOAHHOTO TOKa (Lienb pa3sfeneHns Harpysku i
TOPMO3HOE YCTPOWCTBO) UCMONb3YiiTe N30ANPOBAHHbIE
pa3beMbl /1 BbICOKOTrO HanpaxeHua Faston 6,3 MMm.
O6patutech B Danfoss unu cm. MHcmpykyuu no
pazdeneruto Hazpysku VLT® 5000 n mopmosy VLT®
2800/5000/5000 FLUX/FCD 300 Brake.

PaspeneHune Harpyskun
CoegnHute Knemmbl -UDC n +UDC/+BR.

Topmos
CoepmHute knemmsbl -BR n +UDC/+BR (He npumeHnmo gna
pa3mepa Kopnyca M1).

NOTIC.

Mexpy knemmamn +UDC/+BR n -UDC moryT Bo3HuKaTb
HanpsXeHna go 850 B. 3awuTa OT KOPOTKOro 3amMbliKaHUA
OTCYTCTBYeT.

6.4 [lporpammupoBaHue

6.4.1 lMporpammmnpoBaHmne C NOMOLLbIO
aBTOMaTMyecKon agantauummn
nsuratens (AAL)

MNMoppobHee o NporpammnpoBaHUM cM. B Pykogoocmee no
npozpammuposanuto VLT® Micro Drive FC 51.

NOTIC

C nomoubio nporpammbl HacTponkn MCT-10
npeo6pasoBaTesib YacTOTbl TakXKe MOXET 6bITb
3anporpammupoBaH ¢ 1K yepe3 KOMMYHUKaLNOHHbIN
nopt RS485.

Wcnonb3yinte kKog 130B1000 ana 3akasa nporpammbl unmn
3arpysute ee ¢ Be6-caiita KomnaHuu Danfoss:
www.danfoss.com/BusinessAreas/DrivesSolutions/software-
download

Value

Setup / Numeric
number [T™[Setup 1 ’ g
) - display
Parak:neter/, 1'6\3 J.UJ,, Unit
number .
Quick ;
Motor /’/M@ Statee Mé'ﬁu‘\m‘;ﬂ\\ Selected
direction 54 J menu
ey . Navigation
ke C) Q)) keys
. Warn
Indicator __|I—»- el @ \
I arm
lights -
Potentiometer
(LCP 12)
4
N Operation keys

and leds
lllustration 6.7 OnucaHue KHOMOK 1 gucnnesa naHenu LCP

130BA605.12

C nomouybto KHomkn [Menu] (MeHto) Bbibepute ogHoO 13
cnefyoWwmx MeHio:

CocTosiHue
Tonbko AnA BbIBOAA MOKa3aHUN.

BbicTpoe meHto
[na poctyna K 6bICTpbIM MeHo 1 1 2.

maBHOE MeHI0
[na pocTyna Ko BCeM napameTpam.

KHONKn HaBurayumn

[Back] (Ha3ap): no3BonseT BO3BPaTUTLCA K Npedbigyuiemy
wary wiv ypoBHIo B CTPYKTYpe nepemeLieHUi.

[A] [Y]: ncnonb3ylotca anA nepexopa Mexay rpynnamm
napameTpoB, NapameTpamn 1 B nNpefenax napameTpos.
[OK]: ucnonb3yetca gna sbibopa napametpa U NPUHATAA
M3MEHEeHUI, BHECEHHbIX B 3HaYeHune napameTpa.

Mpwn Haxatun [OK] 6onee opHol ceKyHAbl 3anycKaeTcs
peXum pezysiuposku. B pexvime pe2ysiuposku MOXHO
ObICTPO OTPErynMpoBaTb NapamMeTpbl HaXKaTUEM KHOMOK [A]
[v] n [OK].

[N n3MeHeHWA 3HaYeHWA NapameTpa HaXXnMaiiTe KHOMKM
[a] [v]. Haxumaiite [OK] pnsa nepexopa mexay undpamm.

YT06bI BLINTU M3 peXUMa pe2y/iupo8KU, CHOBA HaXKMuTe
[OK] 6onee opHoW ceKyHAbl ANA COXPaHeHWUA U3MEHEHUIA
unu Haxkmute [Back] ana Bbixoga 6e€3 coxpaHeHus
N3MEeHEHN.

KHonku ynpaBneHus

KenTblii cBETOBOW UHAMKATOP Haf KHOMKaMy ynpaBneHus
YKa3blBaeT Ha aKTUBHYIO KHOMKY.

[Hand On] (PyuHoi1 nyck): ncnonb3yetca Ansa nycka
ABUraTena n No3BonseT ynpaenATb npeobpasoBaTtenieM
yactoTtbl ¢ LCP.

[Off/Reset] (Bbikn./C6poc): AgBUraTeNib oCTaHaBnMBaeTcA. B
aBapUNHOM pexnme napameTpbl ABuratens cbpacbiBaloTcA.
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[Auto On] (ABTOMaTMuYeCKMIA NYCK): NO3BOJIAET YNpaBnATb
npeobpa3soBaTeneM YacToTbl Yepes KrnemMMbl yrpaB/ieHuns
WN NocnefoBaTesibHyI0 CBA3b.

[Potintiometer] (LCP12) ([MoTeHumnomeTp] (LCP12)): B
3aBNCMOCTY OT peXnma, B KOTOpom paboTaeT
npeobpasoBaTesib YacToTbl, MOTEHLMOMETP MMeeT ABa
pexunma paboTbl.

B asmomamuueckom pexxume NoTeHLMOMETP AeNCTByeT B
KauecTBe JOMOJIHUTENbHOrO NPOrpPaMMMpyemoro
aHanoroBoro BXopa.

B pyuyHOM pexxume NOTEHLMOMETP YNpaBiAeT MeCTHbIM
3afjaHvem.

6.4.2 lNporpammmpoBaHne ¢ MOMOLbIO
ABTOMATNYECKOM HAaCTPOMKN
psuratensa (AMT)

ABTOMaTUYeCKad HacTpoiiKa ABUraTensa onTMMmU3NpyeT
B3aUMOAeCTBMe Npeobpa3oBaTens yacToTbl 1 ABUraTena B
pexume VVC*.

. MpeobpasoBaTenb YacToTbl CTPOUT
MaTemMaTMuyecKylo MoAenb ABuUraTena ans
perynupoBKN BbIXOAHOTO TOKa ABWraTens u
ynyyleHna pabounx xapakTepucTmk asuraTens.

. [na nonyyeHmA ONTMManbHbIX Pe3ynbTaToB
npoueaypy cleayeTt BbIMOHATb Ha XONIOAHOM
Asuratene. [1na 3anycka aBToMaTMyeCcKon
HacTpoikn asuratena ncrnonb3ynte LCP (NLCP).
[na npeobpasoBaTenen 4acToTbl NpefycCMOTPEHO
2 pexuma AMT.

Pexum 1
1. Bongute B rnaBHOE MeEHIO.
2. Mepengunte K rpynne napametpos 1-** Load and

Motor (Harpyska/pgBuratenb).
3. Haxmunte [OK].

4. YctaHOBUTe napameTpbl ABuratensa B rpynne
napameTpoB 1-2* Motor Data ([JaHHble 08uzamers)
B COOTBETCTBMM C JaHHbIMK MAacMoOpPTHOMN
TabNMUKn.

5. MNepengute K napameTpy 1-29 Automatic Motor
Tuning (AMT) (Aemomamuyeckasa Hacmpouka
dsuzamens (AMT))

HaxmuTte [OK].
Bbi6epuite [2] Enable AMT (Bkntod. AMT).
Haxmumte [OK].

v ©® N o

Tect 6y}J,ET BbIMNOJIHEH aBTOMaTU4YeCKWU; NocCne ero
3aBepleHnAa Ha 3KpaH BbiIBOAUTCA
COOTBETCTBYOWEE coobuieHne.

Pexum 2
1. Bomagute B rmaBHOEe MeH!o.
2. MepengnTe K rpynne napametpos 1-** Load and

Motor (Harpy3ka/asuratenb).
3. Haxmute [OK].

4. YcTaHOBUTE NapamMeTpbl ABUraTensa B rpynne
napameTtpoB 1-2* Motor Data (JaHHble aBuratens)
B COOTBETCTBMM C JaHHbIMW MAcMOPTHOMN
Tabnnukm.

5. MNepengute K napameTpy 1-29 Automatic Motor
Tuning (AMT) (Aemomamuyeckas Hacmpouka
osuzamens (AMT))

6. Haxkmute [OK].

7. BbibepuTe [3] Complete AMT with Rotating motor
(3asepwiums AMT ¢ spawarowyumca 0guzamesnem).

8. Haxmute [OK].

9. TecT 6ypeT BbINONHEH aBTOMATWMYeCKM; Nocsie ero
3aBepLUeHNA Ha dKPaH BbIBOAMUTCA
COOTBETCTBYlOLEee coobLyeHue.

NOTIC

B pexxume 2 poTtop Bpaiwaetca B xoge AMT. Mpn
BbinonHeHun AMT Henb3A f06aBNATbL Ha ABUraTesb
Harpysky.
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6.5 O630p napameTpos

0-** Operation/Display
(Onepayus/fQucnneti)

0-0* Basic Settings (OcHO8Hble
Hacmpouku)

0-03 Regional Settings
(PervoHanbHble HaCTPONKK)
*[0] International
(MexpyHapopHble)

[1] US (CLLA)

0-04 Oper. State at Power-up
(Hand) (Pab6. coctosiHue npu
BKNIOYEHUN NuUTaHMA (py4yHOM))
[0] Resume (Bo3obHoBneHme)
*[1] Forced stop, ref=old
(MpwvH.ocTaH,cTap.3aa)

[2] Forced stop, ref=0
(MpwnH.ocTaHoB,3aa=0)

0-1* Set-up Handling (Pa6. c
Hab6op. napam.)

0-10 Active Set-up (AKmuseHelil
Habop)

*[1] Set-up 1 (Habop 1)

[2] Set-up 2 (Habop 2)

[9] Multi Set-up (Heckonbko
Habopos)

0-11 Edit Set-up (U3meHAembIn
Habop)

*[1] Set-up 1 (Habop 1)

[2] Set-up 2 (Habop 2)

[9] Active Set-up (AKTUBHbIN
Habop)

0-12 Link Set-ups (CBs3b
HabopoB)

[0] Not linked (Het cBA3n)

*[20] Linked (MmeeTca cBA3b)
0-31 Custom Readout Min Scale
(MunH. 3HaueHue noKasaHum,
3aj. nonb3oBartenem)
0,00-9999,00 * 0,00

0-32 Custom Readout Max Scale
(MaKc. 3HauyeHne nokKasaHun,
3aj. nonb3oBartenem)
0,00-9999,00 * 100,0

0-4* LCP Keypad (Knasuamypa
LCP)

0-40 [Hand on] Key on LCP
(KHonka [Hand on] Ha LCP)

[0] Disabled (3anpelyeHo)

*[1] Enabled (Pa3pelueHo)

0-41 [Off / Reset] Key on LCP
(KHonka [Off/Reset] Ha LCP)
[0] Disable All (3anpelyeHo Bce)
*[1] Enable All (Pa3peweHo Bce)
[2] Enable Reset Only (Pa3peleH
TONbKO COPOC)

0-42 [Auto on] Key on LCP
(KHonka [Auto on] Ha LCP)

[0] Disabled (3anpelyeHo)

*[1] Enabled (Pa3peLweHo)

0-5* Copy/Save (Konup./
CoxpaHumo)

0-50 LCP Copy (KonupoBaHue ¢
LCP)

*[0] No copy (He konupoBaTb)
[1] All to LCP (Bce B LCP)

[2] All from LCP (Bce u3 LCP)

[3] Size indep. from LCP (Hes. ot
Tunop. us LCP)

0-51 Set-up Copy (KonuposaTtb
Habop)

*[0] No copy (He konupoBatb)
[1] Copy from setup 1
(KonmposaTb 13 Habopa 1)

[2] Copy from setup 2
(KonmpoBaTb 13 Habopa 2)

[9] Copy from Factory set-up
(Konuposatb 13 3aBOACKOro
Habopa)

0-6* Password (lMaponv)

0-60 (Main) Menu Password
(Maponb (rMaBHOro) meHto))
0-999 *0

0-61 Access to Main/Quick Menu
w/o Password (OocTyn K
rnaBHomy/6bICTpOMY MeHio 6e3
napons)

*[0] Full access (MonHbIi gocTyn)
[1] LCP:Read Only (LCP: Tonbko
yTeHue)

[2] LCP:No Access (LCP: HeT
fpocrtyna)

1-** Load/Motor (Hazpy3ska/
odsuz2amerb)

1-0* General Settings (O6wue
Hacmpouku)

1-00 Configuration Mode
(Pe>kum KoHbUrypmupoaHus)
*[0] Speed open loop (CKk-CTb,
Pa30OMKH. KOHT.)

[3] Process (Mpouecc)

1-01 Motor Control Principle
(MpyHUMN ynpaBneHua
nBuraTtenem)

[0] U/f

*[1] WC+

1-03 Torque Characteristics
(Xapakrepuctnka KpyTauiero
MOMEHTa)

*[0] Constant torque
(MoCTOAHHDBIN KPYTALYMIA MOMEHT)

[2] Automatic Energy Optim.
(ABT. onTUM. aHepronot.)1-05
Local Mode Configuration
(KoHdur. pexxuma mecTHoro
ynp.)

[0] Speed Open Loop (Ck-cTb,
Pa30OMKH. KOHT.)

*[2] B cooTtBeTcTBUM C Nap. 1-00
1-2* Motor Data ([JaHHbie
dsuz2amens)

1-20 Motor Power [kW] [hp]
(MowHocTb gBuratens [KBT]
[n.c.])

[1] 0.09 kW/0.12 hp (0,09 BTt/
0,12 n. c)

[2] 0.12 kW/0.16 hp (0,12 BT/
0,16 n. c.)

[3] 0.18 kW/0.25 hp (0,18 BTt/
0,25 n. c)

[4] 0.25 kW/0.33 hp (0,25 BT/
0,33 n.c)

[5] 0.37 kW/0.50 hp (0,37 Bt/
0,50 n. c.)

[6] 0.55 kW/0.75 hp (0,55 BT/
0,75 n. c)

[7]1 0.75 kW/1.00 hp (0,75 BTt/
1,00 n. c)

[8] 1.10 kW/1.50 hp (1,10 Bt/
1,50 n. c)

[9] 1.50 kW/2.00 hp (1,50 BTt/
2,00 n. c)

[10] 2.20 kW/3.00 hp (2,20 Bt/
3,00 n. c)

[11] 3.00 kW/4.00 hp (3,00 KBt/
4,00 n. c)

[12] 3.70 kW/5.00 hp (3,70 Bt/
5,00 n. c)

[13] 4.00 kW/5.40 hp (4,00 KBt/
540 n. c)

[14] 5.50 kW/7.50 hp (5,50 Bt/
7,50 n. c)

[15] 7.50 kW/10.00 hp (7,50 kBt1/
10,00 n. c.)

[16] 11.00 kW/15.00 hp (11,00
kBT/15,00 n. c.)

[17] 15.00 kW/20.00 hp (15,00
kBT/20,00 n. c.)

[18] 18.50 kW/25.00 hp (18,50
kBT/25,00 n. c.)

[19] 22.00 kW/29.50 hp (22,00
kBT1/29,50 n. c.)

[20] 30.00 kW/40.00 hp (30,00
kBT/40,00 n. c.)

1-22 Motor Voltage
(Hanps»xeHne gBurartens)
50-999 B *230-400 B

1-23 Motor Frequency (Yactota
nBurarens)

20-400 Iy *50 Iy

1-24 Motor Current (Tok
nBurarens)

0,01-100,00 A *3aBucuUT OT TUNA
aBuratens

1-25 Motor Nominal Speed
(HomnHanbHaa ckopocTb
nBurarens)

100-9999 06/MUH *3aBucKT OT
TMna pBuratens

1-29 Automatic Motor Tuning
(AMT) (ABTOMaTHN4ecKan
HacTporika asuratens (AMT))
*[0] Off (Bbikn.)

[2] Enable AMT (Bkntou. AMT)
[3] Complete AMT with Rotating
motor (3aBepwmntb AMT c
BpallaloWwnmMca aBuratenem)
1-3* Adv. Motor Data (Jon.
0aHH. 08uzamerns)

1-30 Stator Resistance (Rs)
(ConpoTtuBneHue cratopa (Rs))
[Om] * 3aBUCUT OT AaHHbIX
aBuratens

1-33 Stator Leakage Reactance
(X1) (PeakT. conpoTuBsn.
paccesaHusa ctatopa (X1))

[Om] * 3aBUCUT OT AaHHbIX
aBuratens

1-35 Main Reactance (Xh)
(OcHOBHOE peaKkTuBHOE
conpotusnexue (Xh))

[Om] * 3aBUCUT OT AaHHbIX
ABuratens

1-5% Load Indep. Setting
(Hacmp., H3as. om Haep.)

1-50 Motor Magnetisation at 0
Speed (HamarHuu. gBuratens
npu 0 ckopocTn)

0-300 % *100 %

1-52 Min Speed Norm. Magnet.
[Hz] (MuH. ckopocTb HOpM.
HamarHuu. [u])

0,0-10,0 'y *0,0 'y

1-55 U/f Characteristic - U
(Xapaktepuctuka U/f — U)
0-999,9 B

1-56 U/f Characteristic - F
(Xapaktepuctuka U/f — F)
0-400 Iy

1-6* Load Depen. Setting
(Hacmp., 3a8. om Hacmp.)

1) Tonbko M4 n M5
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1-60 Low Speed Load
Compensation (KomneHcauus
HarpysKu Ha HU3KUX CKOpPOCTAX)
0-199 % *100 %

1-61 High Speed Load
Compensation (KomneHcauus
HarpysKu Ha BbICOKUX
CKOpOCTAX)

0-199 % *100 %

1-62 Slip Compensation
(KomneHcaumsa ckonb»keHnsA)
-400-399 % *100 %

1-63 Slip Compensation Time
Constant (Moct. BpemeHn
KOMMNEeHcaunn CKONbXXeHnn)
0,05-5,00 c *0,10 ¢

1-7* Start Adjustments
(Pe2ynupoeku nycka)

1-71 Start Delay (3apepka
3anycka)

0,0-10,0 c *0,0 ¢

1-72 Start Function (OyHKunsa
3anycka)

[0] DC hold/delay time
(Yp.nocT.TOKOM/Bp.3afeprKKK)

[1] DC brake/delay time (Topm.
MOCT. TOKOM/BP. 3aAepP>KKK)

*[2] Coast/delay time (Bbiber/
Bpems 3afiepx.)

1-73 Flying Start (3anyck c
xopa)

*[0] Disabled (3anpeLyeHo)

[1] Enabled (Pa3pelueHo)

1-8* Stop Adjustments
(Pe2ynupos.ocmaHoea)

1-80 Function at Stop (®yHkuuna
npu ocTaHOBeE)

*[0] Coast (OcTtaHOB Bblberom)
[1] DC hold (Yaoep». nocT. TOkom)
1-82 Min Speed for Funct. at
Stop [Hz] (MuH. ckop. gna
$yHKL. npun ocTtaH. [My])
0,0-20,0 'y *0,0 Ny

1-9*Motor Temperature
(Temnepamypa 0euzamens)
1-90 Motor Thermal Protection
(TennoBas 3awuTa gBUraTens)
*[0] No protection (HeT 3awutbi)
[1] Thermistor warning
(Mpepynp.no Tepmucr.)

[2] Thermistor trip (OTkN. no
TepmucTopy)

[3] Etr warning
(MpepynpexpaeHne 3TP)

[4] Etr trip (OTknioyeHme no ITP)

1-93 Thermistor Resource
(UcTouHUK TepmucTopa)

*[0] None (OtcyTcTByeT)

[1] Analog input 53 (AHanoroBbii
Bxoa 53)

[6] Digital input 29 (Lndposoir
Bxoga 29)

2-** Brakes (TopmosxeHue)
2-0* DC-Brake (Topm. nocm.
MokKom)

2-00 DC Hold Current (Tok
yAep»aHuUs NocT. TOKOM)
0-150 % *50 %

2-01 DC Brake Current (Tok
TOPMOXEHUA MOCTOAHHbIM
TOKOM)

0-150 % *50 %

2-02 DC Braking Time (Bpems
TOPMOXEHUA NMOCT. TOKOM)
0,0-60,0 c *10,0 ¢

2-04 DC Brake Cut In Speed
(CKkopoCTb BKJIOY. TOPM. NOCT.
TOKOM)

0,0-400,0 'y *0,0 My

2-1* Brake Energy Funct.
(DyHKyuA 3Hep2uU MOPMOXKeHUsl)
2-10 Brake Function (OyHKunsa
TOPMOXKEeHMSA)

*[0] Off (Bbikn.)

[1] Resistor brake
(Pe3ncTMBH.TOPMOKEH.)

[2] AC brake (Topm. nepem.
TOKOM)

2-11 Brake Resistor (ohm)
(Topmo3sHown pesuctop (Om))
MwuH./Makc./3HaueHne no ymonu.:
3aBUCUT OT TMNopa3mepa no
MOLLHOCTN.

2-14 Brake Voltage reduce
(YmeHblueHne HanpaxeHua
TOPMOXKEHMSA)

0 — 3aBucuT 0 TMnopasm.* 0
2-16 AC Brake, Max current
(Makc. TOK TOpM. nepemM. TOKOM)
0-150 % *100 %

2-17 Overvoltage Control
(KoHTponb npeBbiweHns
HanpsAXXeHunsa)

*[0] Disabled (3anpeLeHo)

[1] Enabled (not at stop) (Pa3p.
(He npu ocTaH.))

[2] Enabled (Pa3peLueHo)

2-2* Mechanical Brake
(MexaHu4eckuli mopmos)

2-20 Release Brake Current (Tok
OTnycKaHMA TopMo3a)
0,00-100,0 A *0,00 A

2-22 Activate Brake Speed [Hz]
(CKkopocTb BKlOYEHNA TOpMO3a
[ful)

0,0-400,0 'y *0,0 My

3-** Reference / Ramps (3adaH/
UsmeH. ckop.)

3-0* Reference Limits (lpedenoi
3a0aHus)

3-00 Reference Range
(Anana3oH 3agaHnA)

*[0] Min - Max (MuH - Makc)

[1] -Max - +Max (-Makc — +Makc)
3-02 Minimum Reference
(MuHMManbHoe 3apaHue)
-4999-4999 *0,000

3-03 Maximum Reference
(MakcumanbHoe 3agaHne)
-4999-4999 *50,00

3-1* References (3adaHus)

3-10 Preset Reference
(MpepycTaHoBNEHHOe 3apaHue)
-100,0-100,0 % *0,00 % 3-11 Jog
Speed [Hz] (DukcnpoBaHHas
ckopocTb [u])

0,0-400,0 'y *5,0 Ty

3-12 Catch up/slow Down Value
(3HaueHune yBenuyeHuns/
YMeHbLIEeHNA 3afaHunsA)
0,00-100,0 % * 0,00 %

3-14 Preset Relative Reference
(MpepycTtaHOBA. OTHOCUTENbHOE
3aflaHue)

-100,0-100,0 % *0,00 %

3-15 Reference Resource 1
(UcTouHnkK 3apgaHusa 1)

[0] No Function (He
ncnonb3yeTcsa)

*[1] Analog Input 53
(AHanoroBbIn Bxog 53)

[2] Analog input 60 (AHanoroBbin
Bxoga 60)

[8] Pulse input 33 (Mmn. Bxoa 33)
[11] Local bus ref (MecTH.
3aflaHne Mo WuHe)

[21] LCP Potentiometer
(MoTeHumnomeTp LCP)

3-16 Reference Resource 2
(UcTouHnK 3apgaHus 2)

[0] No Function (He
ncnonb3yeTcsa)

[1] Analog in 53 (AHanoroBbIi
Bxoa 53)

*[2] Analog in 60 (AHanoroBbin
Bxog 60)

[8] Pulse input 33 (Mmn. Bxop 33)
*[11] Local bus reference (MecTH.
3af. NO WWHe)

[21] LCP Potentiometer
(MoTeHumnometp LCP)

3-17 Reference Resource 3
(UcTouHukK 3apaHna 3)

[0] No Function (He
NCNonb3yeTcs)

[1] Analog Input 53 (AHanoroBbin
Bxofd 53)

[2] Analog input 60 (AHanoroBbii
Bxof 60)

[8] Pulse input 33 (Mmn. Bxop 33)
*[11] Local bus ref (MecTH.
3afjaHre Mo WnHe)

[21] LCP Potentiometer
(MoTeHumnometp LCP)

3-18 Relative Scaling Ref.
Resource (UCTOYHUK OTH.
MacliTabupoBaHnA 3afaHusA)
*[0] No Function (He
NCNonb3yeTcs)

[1] Analog Input 53 (AHanoroBbin
Bxofd 53)

[2] Analog input 60 (AHanoroBbii
Bxog 60)

[8] Pulse input 33 (Mmn. Bxop 33)
[11] Local bus ref (MecTH.
3afjaHre Nno WnHe)

[21] LCP Potentiometer
(MoTeHumnometp LCP)

3-4* Ramp 1 (U3meHeHue
ckopocmu 1)

3-40 Ramp 1 Type (U3meHeHne
ckopocTtu 1, Tmn)

*[0] Linear (JlnHenHoe)

[2] Sine2 ramp
(CvHycomnpanbHoe2)

3-41 Ramp 1 Ramp up Time
(U3meHeHue ckopocTn 1, Bpemsa
pasroHa)

0,05-3600 ¢ *3,00 c (10,00 c")
3-42 Ramp 1 Ramp Down Time
(U3meHeHne ckopocTu 1, Bpema
3amepneHusn)

0,05-3600 ¢ *3,00 c (10,00 c")
3-5% Ramp 2 (V3meHeHue
ckopocmu 2)

3-50 Ramp 2 Type (U3meHeHmne
CKOpOCTK 2, TUN)

*[0] Linear (JlnHenHoe)

1) Tonbko M4 n M5
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[2] Sine2 ramp
(CviHycompanbHoe2)

3-51 Ramp 2 Ramp up Time
(U3meHeHMe cKkopocTn 2, Bpemsa
pasroHa)

0,05-3600 ¢ *3,00 c (10,00 c")
3-52 Ramp 2 Ramp down Time
(U3meHeHne ckopocTu 2, Bpemsa
3amepneHunsn)

0,05-3600 ¢ *3,00 c (10,00 cV)
3-8* Other Ramps (fpyaue
usMeHeHUA cmkKopocmu)

3-80 Jog Ramp Time (Bpema
BocTxKeHUs GpUKcMpoBaHHOMN
4acToTbl)

0,05-3600 ¢ *3,00 ¢ (10,00 c")
3-81 Quick Stop Ramp Time
(Bpema 3amepn.pna
6bICTp.OCTaHOBA)

0,05-3600 ¢ *3,00 c (10,00 c")
4-** Limits/Warnings (lpedenel/
lMpedynpexodeHus)

4-1* Motor Limits (Mpedenoi
dsuzamerns) 4-10 Motor Speed
Direction (HanpasneHue
spaweHusa 0guzamens)

*[0] Clockwise (Mo uacoBo
cTpenke), ecnn B nap. 1-00
BbIbpaHO ynpaBneHve B
3aMKHYTOM KOHType

[1] CounterClockwise (MpoTus
YacoBOW CTPenKm)

*[2] Both (U T0, 1 gpyroe), ecnu
B nap. 1-00 BbI6paHO
ynpaB/ieH e B Pa3OMKH. KOHTYpe
4-12 Motor Speed Low Limit
[Hz] (HwxHunin npepnen ckopoctu
psuratensa [My])

0,0-400,0 'y *0,0 Iy

4-14 Motor Speed High Limit
[Hz] (BepxHuin npepen ckopocTtn
psuratensa [My])

0,1-400,0 'y *65,0 Iy

4-16 Torque Limit Motor Mode
([iBMraTenbH. pexxum ¢ orpaHuy.
MOMEHTa)

0-400 % *150 %

4-17 Torque Limit Generator
Mode (feHepaTopHbIii pexum ¢
orpaHuyYeHnemM MoMeHTa)

0-400 % *100 %

4-4* Adj. Warnings 2 (HacTp.
npepynp. 2)

4-40 Warning Frequency Low
(MpepynpexpeHne: HU3Kas
yacrtorta)

0,00 — 3HaueHue B 4-41 Iy *0,0
My

4-41 Warning Frequency High
(MpepynpexpeHne: BbicoKan
YyacToTa)

3HaueHue B 4-40 - 400,0 'y
*400,00 Iy

4-5* Adj. Warnings (Hactp.
npeaynp.)

4-50 Warning Current Low
(MpepynpexpeHne: HU3KNIN TOK)
0,00-100,00 A *0,00 A

4-51 Warning Current High
(MpepynpexpeHne: BbICOKNN
TOK)

0,0-100,00 A *100,00 A

4-54 Warning Reference Low
(MpepynpexpeHne: HU3Koe
3afilaHne)

-4999,000 — 3HauyeHwue B 4-55
* -4999,000

4-55 Warning Reference High
(MpepynpexpeHne: Bbicokoe
3afilaHne)

3HayeHune B 4-54 - 4999,000
*4999,000

4-56 Warning Feedback Low
(MpepynpexpeHne: HU3KMIA
curHan 0Q)

-4999,000 — 3HauyeHue B 4-57
* -4999,000

4-57 Warning Feedback High
(MpepynpexpeHne: BbICOKNN
curHan 0OQ)

3HayeHne B 4-56 — 4999,000
*4999,000

4-58 Missing Motor Phase
Function (OyHkuna npu obpbie
dasbl gBurartens)

[0] Off (Bbikn.)

*[1] On (Bkn.)

4-6* Speed Bypass (UcknioyeHue
ckopocmu)

4-61 Bypass Speed From [Hz]
(UcknioueHne ckopoctu ¢ [My])
0,0-400,0 'y *0,0 My

4-63 Bypass Speed To [Hz]
(UcknioueHne ckopoctu po [Myl)
0,0-400,0 'y *0,0 My

5-1* Digital Inputs (ugpossie
8x00b1)5-10 Terminal 18 Digital
Input (Knemma 18, yugpoeoti
8x00)

[0] No Function (He
Ncnonb3yeTcs)

[1] Reset (Copoc)

[2] Coast inverse (Bbiber,
MNHBEPCHbIN)

[3] Coast and reset inv. (Bbiber n
cbpoc, UHB.)

[4] Quick stop inverse
(BbICTp.OCTAHOB, NHBEPC)

[5] DC-brake inv. (TopmoxeHune
MOCTOSIHHBbIM TOKOM, WHB.)

[6] Stop inv (OcTaHoB,
VHBEPCHbIN)

*[8] Start (Myck)

[9] Latched start (MmnynbcHbIN
3anyckK)

[10] Reversing (PeBepc)

[11] Start reversing (3anyck n
peBepc)

[12] Enable start forward
(Pa3pewu.3anyck Bnepen)

[13] Enable start reverse (Pa3peLu.
3anycKk Hasapg)

[14] Jog (Oukcauma yacToTbl)
[16-18] Preset ref bit 0-2
(MpepycT. 3ag., 61T 0-2)

[19] Freeze reference
(3adukcnposatb 3apaHne)5-10
Terminal 18 Digital Input
(Knemma 18, uudposoit Bxoa)
[20] Freeze output
(3adukcnpoBatb BbixoA)

[21] Speed up (YBenuuexve
CKOpOoCTN)

[22] Speed down (CHuxeHune
CKOpOoCTK)

[23] Set-up select bit 0 (Bbibop
Habopa, 6uT 0)

[28] Catch up (YBenuyeHue
3aflaHuA)

[29] Slow down (CHukeHne
3aflaHuA)

[34] Ramp bit 0
(M3meH.ckopocTi, 6uTt 0)

[60] Counter A (up) (CueTunk A
(BBEPX))

[61] Counter A (down) (CueTunk
A (BHU3))

[62] Reset counter A (C6poc
cyeTymnka A)

[63] Counter B (up) (Cuetumk B
(BBEPX))

[64] Counter B (down) (Cuetunk
B (BHU3))

[65] Reset counter B (Copoc
cyeTymnka B)

5-11 Terminal 19 Digital Input
(Knemma 19, undposoit Bxoa)
Cm. nap. 5-10. * [10] Reversing
(PeBepc)

5-12 Terminal 27 Digital Input
(Knemma 27, undposoii Bxoa)
Cm. nap. 5-10. * [1] Reset (C6poc)

5-13 Terminal 29 Digital Input
(Knemma 29, undposoii Bxopg)
Cm. nap. 5-10. * [14] Jog
(Durkcauma 4acToTbl)

5-15 Terminal 33 Digital Input
(Knemma 33, undposoii Bxopg)
Cm. nap. 5-10. * [16] Preset ref
bit 0 (MpepycT.3aa., 6uT 0)

[26] Precise Stop Inverse (TouHbI
OCTaHOB, UHBEPCHbIN)

[27] Start, Precise Stop (Myck,
TOYHbIA OCTAHOB)

[32] Pulse Input (MmnynbcHbIN
BXO[)

5-3* Digital Outputs (LudpoBble
BbIXOAbl)

5-34 On Delay, Terminal 42
Digital Output (3apep»Ka BK.,
Knemma 42, undposoii Bbixoa)
0,00-600,00 ¢ * 0,01 ¢

5-35 Off Delay, Terminal 42
Digital Output (3agepxka
BbIKN., Knemma 42, undposoi
BbIXopa)

0,00-600,00 ¢ * 0,01 ¢

5-4* Relays (Pene)

5-40 Function Relay (Pene
PyHKUNIA)

[52] Remote ref. active
(Ounct.3apaHne akTUBHO)

[53] No alarm (Het aBap.
CUrHanNoB)

[54] Start cmd active (BknoyeHa
KOMaHAa 3anycka)

[55] Running reverse (Bpaly.B
o06p.Hanpaen.)

[56] Drive in hand mode (PyuH.
pexunm npreoga)

[57] Drive in auto mode
(ABTOpEXMM NpuBoaa)

[60-63] Comparator 0-3
(Komnapatop 0-3)

[70-73] Logic rule 0-3
(NTormyeckoe cooTHoweHne 0-3)
[81] SL digital output B (Lndp.
Bbixop SL B)

5-41 On Delay, Relay (3apepxka
BKJIlOUeHUA, pene)

0,00-600,00 ¢ *0,01 ¢

5-42 Off Delay, Relay (3apep»xka
BbIK/IIOYEHUA, pene)
0,00-600,00 ¢ *0,01 c

5-5% Pulse Input (MUmnynecHell
8x00)

5-55 Terminal 33 Low Frequency
(Knemma 33, HM3KaA 4acToTa)
20-4999 Iy *20 Iy
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5-56 Terminal 33 High
Frequency (Knemma 33,
BbICOKaA 4acToTa)

21-5000 Iy *5000 Iy

5-57 Term. 33 Low Ref./Feedb.
Value (Knemma 33, HU3K.
3ajaHne/o6p. cBA3b)
-4999-4999 *0,000

5-58 Term. 33 High Ref./Feedb.
Value (Knemma 33, Bbic.
3ajaHne/o6p. cBA3b)
-4999-4999 *50,000

6-** Analog In/Out (AHanozosoll
8x00/8bIX00)

6-0* Analog I/0 Mode (Pexxum
aHan0208020 8x00a/ebixoda)
6-00 Live Zero Timeout Time
(Bpema Tanim-ayTta
AeNCTBYIOLWEro HynA)

1-99 c *10 ¢

6-01 Live Zero TimeoutFunction
(DyHKUMA Npu TaliM-ayTe
AeNCTBYIOLWEro HynA)

*[0] Off (Bbikn.)

[1] Freeze output
(3admkcunpoBatb BbIXOA)

[2] Stop (OctaHoB)

[3] Jogging (®ukc. ckopocTb)
[4] Max speed (Makc. ckopocTb)
[5] Stop and trip (OcTtaHOB 1
OTK/I0UEHNE)

6-1* Analog Input 1
(AHanozoevili 8x00 1)

6-10 Terminal 53 Low Voltage
(Knemma 53, HU3K. Hanps)xeHue)
0,00-9,99 B *0,07 B

6-11 Terminal 53 High Voltage
(Knemma 53, Bbic. HanpsxeHue)
0,01-10,00 B *10,00 B

6-12 Terminal 53 Low Current
(Knemma 53, manbiii TOK)
0,00-19,99 mA *0,14 MA

6-13 Terminal 53 High Current
(Knemma 53, 60nbLUON TOK)
0,01-20,00 mA *20,00 mA

6-14 Term. 53 Low Ref./Feedb.
Value (Knemma 53, HU3K.
3ajaHue/o6p. cBA3b)
-4999-4999 *0,000

6-15 Term. 53 High Ref./Feedb.
Value (Knemma 53, BbicC.
3ajaHne/o6p. cBA3b)
-4999-4999 *50,000

6-16 Terminal 53 Filter Time
Constant (Knemma 53,
NoCTOAHHasA BpeMeHn ¢unbTpa)
0,01-10,00 c *0,01 ¢

6-19 Terminal 53 mode (Pexum
Knemmbl 53)

*[0] Voltage Mode (Pexum
HanpsaKeHnsA)

[1] Current mode 4 (Pexunm Toka
4)

6-2* Analog Input 2
(AHanozoevili 8x00 2)

6-22 Terminal 60 Low Current
(Knemma 60, HU3KUI TOK)
0,00-19,99 mA *0,14 mA

6-23 Terminal 60 High Current
(Knemma 60, 60nbLLOW TOK)
0,01-20,00 mA *20,00 mA

6-24 Term. 60 Low Ref./Feedb.
Value (Knemma 60, Hu3K.
3alaHne/o6p. cBA3b)
-4999-4999 *0,000

6-25 Term. 60 High Ref./Feedb.
Value (Knemma 60, Bbic.
3aflaHne/o6p. cBA3b)
-4999-4999 *50,00

6-26 Terminal 60 Filter Time
Constant (Knemma 60,
NoCTOAHHasA BpeMeHn ¢unbTpa)
0,01-10,00 c *0,01 ¢

6-8* LCP Potentiometer
(Momexyuomemp LCP)

6-80 LCP Potmeter Enable
(Bkntountb noteHymnometp LCP)
[0] Disabled (3anpelyeHo)

*[1] Enable (Pa3peleHo)

6-81 LCP potm. Low Reference
(MoteHumomeTp LCP, HU3Koe
3aa.)

-4999-4999 *0,000

6-82 LCP potm. High Reference
(MoteHumomeTp LCP, BbicOKOe
3aa.)

-4999-4999 *50,00

6-9* Analog Output xx
(AHano208bili 8bIX00 XX)

6-90 Terminal 42 Mode (Pexum
Knemmbl 42)

*[0] 0-20 mA (0-20 mA)

[1] 4-20 mA (4-20 mA)

[2] Digital Output (Uudposoi
BbIXx0A)

[16] Power (MowHoOCTb)
[19] DC Link Voltage
(Hanps»keHne uenu nocT. Toka)
[20] Bus Reference (3agaHuie no
wnHe)

6-92 Terminal 42 Digital Output
(Knemma 42, undpoeoii Bbixoa)
Cm. onncaHve napameTpa 5-40
*[0] No Operation (He
ncnonb3yeTcsa)

[80] SL Digital Output A
(Undpposon Bbixog SL A)

6-93 Terminal 42 Output Min
Scale (Knemma 42, MuH. WwKana
BbIXoAa)

0,00-200,0 % *0,00 %

6-94 Terminal 42 Output Max
Scale (Knemma 42, makc. WwKana
BbIXoAa)

0,00-200,0 % *100,0 %

7-** Controllers (KoHmponnepoi)
7-2% Process Ctrl. Feedb (OC ona
ynp. npoy.)

7-20 Process CL Feedback 1
Resource (UctouHuk OC 1 gna
ynp. NpoLeccom B 3aMKH.
KOHTYype)

*[0] NoFunction (HeTt dyHKumn)
[1] Analog Input 53 (AHanoroBbii
Bxopn 53)

[2] Analog input 60 (AHanorosbiii
Bxopn 60)

[8] Pulselnput33 (UmnynbcHblii
Bxopn 33)

[11] LocalBusRef (MecTH. 3aa. no
wnHe)

7-3* Process Pl (IU-pee.
npouyecca)

Ctrl. 7-30 Process Pl Normal/
Inverse Ctrl (Hopm./uHB. pex.
ynp. MN-per. npou.)

*[0] Normal (HopmanbHbii1)

[1] Inverse (MiHBepCHbIN)

6-91 Terminal 42 Analog Output
(Knemma 42, aHanorosbin
BbIXoa)

*[0] No operation (He
ncnonb3yeTcsa)

[10] Output Frequency
(BbixogHaA yactoTa)

[11] Reference (3amaHue)

[12] Feedback (O6paTtHas cBAa3b)
[13] Motor Current (Tok
nBuratens)

7-31 Process Pl Anti Windup
(AnTnpackpyTtka MU-per. npou.)
[0] Disable (3anpelyeHo)

*[1] Enable (Pa3peleHo)

7-32 Process Pl Start Speed
(CkopocTtb nycka MAA-per.np.)
0,0-200,0 Iy *0,0 Iy

7-33 Process Pl Proportional
Gain (Mpon. ko3¢¢. yc. MU-per.
npou.)

0,00-10,00 *0,01

7-34 Process Pl Integral Time
(MocT. Bpem. unterpup. MU-per.
npou.)

0,10-9999 ¢ *¥9999 ¢

7-38 Process Pl Feed Forward
Factor (Koa¢od. ynpexaeHus
MA-per. npouecca)

0-400 % *0 %

7-39 On Reference Bandwidth
(30Ha cooTBeTCTBUA 3afaHNIO)
0-200 % *5 %

8-** Comm. and Options (Ceasb
u don. ycmp.)

8-0* General Settings (O6wue
Hacmpouku)

8-01 Control Site (MecTto
ynpasneHus)

*[0] Digital and ControlWord
(Undp.n KMHA.CcNoBO)

[1] Digital only (Tonbko
undposoe)

[2] ControlWord only (Tonbko
KOMaHAHoe C/I0BO)

8-02 Control Word Source
(UcTOYHMK KOMaHAHOrO C/oBa)
[0] None (OtcyTcTByeT)

*[1] FC RS485

8-03 Control Word Timeout
Time (Bpemsa TtanmayTa
KOMaHAHOro cnoBa)

0,1-6500 c *1,0 ¢

8-04 Control Word Timeout
Function (QyHKuua TalimayTa
KOMaHAHOro cnoBa)

*[0] Off (Bbikn.)

1] Freeze output
3adurkcnposatb BbIXOA)

2] Stop (OcTaHOB)

3] Jogging (®uKc. ckopocTb)

4] Max speed (Makc. CKOpoCTb)

5] Stop and trip (OcTaHoB 1
OTK/I0YEeHNEe)
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8-06 Reset Control Word
Timeout (C6poc TaiimayTa
KOMaHAHOro cnoBa)

*[0] No Function (He
NCNonb3yeTcs)

[1] Do reset (BbinonHUTL cOPOC)
8-3* FC Port Settings
(Hacmpotiku nopma FC)

8-30 Protocol (MpoTokon)

*[0] FC

[2] Modbus

8-31 Address (Agpec)

1-247 *1

8-32 FC Port Baud Rate
(Ckopoctb nepegaum nopta FC)
[0] 2400 Baud (2400 604)

[1] 4800 Baud (4800 604)

*[2] 9600 Baud (9600 604),
Bbl6epute FC Bus (WwnHa FC) B
8-30

*[3] 19200 Baud (19200 60pg),
Bbl6epute Modbus B 8-30

[4] 38400 Baud (38400 60p)
13-1* Comparators
(Komnapamopei)

13-10 Comparator Operand
(OnepaHa cpaBHEHUA)

*[0] Disabled (3anpelyeHo)

[1] Reference (3apaHue)

[2] Feedback (O6paTtHasa cBA3b)
[3] MotorSpeed (CkopocTb
nBuratens)

[4] MotorCurrent (Tok gBuraTens)
[6] MotorPower (MowHoCTb
nBuratens)

[7]1 MotorVoltage (Hanps:xeHune
nBuratens)

[8] DCLinkVoltage (Hanp. wuHbl
MOCT. TOKA)

[12] Analoglnput53 (AHanoroBbli
Bxog4 53)

[13] Analoglnput60 (AHanoroBbii
Bxog 60)

[18] Pulselnput33 (MmnynbcHbIN
Bxog4 33)

[20] AlarmNumber (Homep aBap.
CWUTH.)

[30] CounterA (Cuetumnk A)

[31] CounterB (CueTumk B)
13-11 Comparator Operator
(Onepartop cpaBHeHUs)

[0] Less Than (MeHblue uem)
*[1] Approximately equals
(MpnbAN3MTENBHO PaBHO)

[2] Greater Than (Bonblie yem)

13-12 Comparator Value
(Pe3ynbTaT cpaBHEHUA)
-9999-9999 *0,0

13-2* Timers (Tatimeper)
13-20 SL Controller Timer
(Tarimep KoHTponnepa SL)
0,0-3600 c *0,0 ¢

13-4* Logic Rules (lpasuna
J102UKU)

13-40 Logic Rule Boolean 1
(ByneBa nepemeHHas noruu.
cooTHoweHuA 1)

Cm. nap. 13-01 *[0] False

[30] - [32] SL Time-out 0-2
(Tanm-ayT SL 0-2)

13-41 Logic Rule Operator 1
(OnepaTtop nornyeckoro
COOTHOWHMA 1)

*[0] Disabled (3anpelyeHo)
[1] And (W)

[2] Or (Unm)

[3] And not (A He)

[4] Or not (Unn He)

[5] Not and (He n)

[6] Not or (He-unn)

[7] Not and not (He n He)

[8] Not or not (He unu He)
13-42 Logic Rule Boolean 2
(ByneBa nepemeHHas noruu.
COOTHOLEeHUA 2)

Cm. nap. 13-40 * [0] False
13-43 Logic Rule Operator 2
(Onepartop normy. COOTHOLLEeHUA
2)

Cm. nap. 13-41 *[0] Disabled
(3anpelLueHo)

13-44 Logic Rule Boolean 3
(ByneBa nepemeHHan noruy.
COOTHOLWeHuA 3)

Cm. nap. 13-40 * [0] False
13-5% States (CocmosAHus)
13-51 SL Controller Event
(CobbiTie KOHTponnepa SL)
Cm. nap. 13-40 *[0] False

13-52 SL Controller Action
(dencTBme KoHTponnepa SL)
*[0] Disabled (3anpeLyeHo)
[1] NoAction (HeT pgencTBuA)

[2] SelectSetup1 (Bbibop Habopa
1
[3] SelectSetup2 (Bbibop Habopa

2

- =

[10-17] SelectPresetRef0-7
(Bbibop npepycT. 3agaHua 0-7)
[18] SelectRamp1 (Bbi6op n3m.
ckopoctu 1)

[19] SelectRamp2 (Bbi6op n3m.
cKopocTu 2)

[22] Run (Paboumnin pexnm)

[23] RunReverse (Myck B 06p.
Hanpasn.)

[24] Stop (OcTaHOB)

[25] Qstop (BbICTpbI OCTaHOB)
[26] DCstop (OcTtaHOB MoOCT.
TOKOM)

[27] Coast (OcTtaHOB BblGerom)
[28] FreezeOutput
(3admkcnposatb BbIXOA)

[29] StartTimer0 (3anyck Taimepa
0)

[30] StartTimer1 (3anyck Taimepa
1)

[31] StartTimer2 (3anyck Taimepa
2)

[32] Set Digital Output A Low
(YcTaHOBUTb HU3K. YPOBEHDb Ha
undposom Bbixoae A)

[33] Set Digital Output B Low
(YcTaHOBUTb HU3K. YPOBEHDb Ha
undposom Bbixoge B)

[38] Set Digital Output A High
(YcTaHOBUTb BbICOK. YPOBEHb Ha
undposom Bbixoae A)

[39] Set Digital Output B High
(YcTaHOBUTb BbICOK. YPOBEHb Ha
undposom Bbixoge B)

[60] ResetCounterA (Cépoc
cyeTumnka A)

[61] ResetCounterB (Copoc
cyeTumka B)

14-** Special Functions
(CneyuaneHele hyHKyuu)

14-0* Inverter Switching
(Kommym. uHeepmopay)

14-01 Switching Frequency
(Yactota KOmMmmyTaLmm)

[0] 2 kHz (2 kIu)

*[1] 4 kHz (4 klu)

[2] 8 kHz (8 kIu)

[4] 16 kHz (16 KIu), He
npegycmotpeHo ana M5

14-03 Overmodulation
(CBepxmopaynauus)

[0] Off (Bbikn.)

*[1] On (Bkn.)

14-1* Mains monitoring
(Konmpone cemu numaHus)
14-12 Function at mains
imbalance (QyHkuna npu
acMMeTpun ceti)

*[0] Trip (OTkntoueHne)

[1] Warning (MpepynpexaeHne)
[2] Disabled (3anpelyeHo)

14-2* Trip Reset (C6poc
OMKJII0YeHUs)

14-20 Reset Mode (Pexxum
cbpoca)

*[0] Manual reset (PyuHoi c6poc)
1-9] AutoReset 1-9 (ABTOCOpPOC
-9)

0] AutoReset 10 (ABToc6poc 10)
1] AutoReset 15 (ABToc6poc 15)
2] AutoReset 20 (ABToc6poc 20)

[
1
[
[
[
[13] Infinite auto reset (Beck.

1
1
1
1
4yncno aBToCcoHp.)

[14] Reset at power up (Cépoc
npwv BKJIOYEHUUN NUTaHUA)

14-21 Automatic Restart Time
(Bpema aBTOM. Nepesanycka)
0-600 c * 10 ¢

14-22 Operation Mode (Pexum
pa6oTbi)

*[0] Normal Operation
(HopmanbHas paboTa)

[2] Initialisation (MHuumanusaums)
14-26 Action At Inverter Fault
(OencTBue npun oTkase
nHBepTOpa)

*[0] Trip (OTkntoueHne)

[1] Warning (MpepynpexaeHne)
14-4* Energy Optimising
(Onmumu3sauyus
3HepzonompebneHus)

14-41 AEO Minimum
Magnetisation (MuH.
HamarHnumBaHue AQOJ)

40-75 %*66 %

14-9* Fault Settings (YcT-Kn
Heucnp.)

14-90 Fault level (YpoBeHb
oTKasa)[3] Trip Lock
(OTKNtOUEHME C GNOKNPOBKOW)

[4] Trip with delayed reset (OTkn.
C OTNOX. COPOCOM)
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15-** Drive Information
(Mugpopmayus o npusode)
15-0* Operating Data (Pa6o4yue
OdHHble)

15-00 Operating Days (Paboune
AHN)

15-01 Running Hours (Pa6bouune
yachbl)

15-02 kWh Counter (CueTtumnk
KBTuY)

15-03 Power Ups (Konuuectso
BKJTIOYEHUI NUTAHUA)

15-04 Over Temps (KonnuyectBo
neperpeBoB)

15-05 Over Volts (Konnuectso
nepeHanpsKeHun)

15-06 Reset kWh Counter
(C6poc cueTumka KBTu)

*[0] Do not reset (He
cbpacbiBaTb)

[1] Reset counter (CopocuTb
CYETUMK)

15-07 Reset Running Hours
Counter (C6poc cyeTumka
HapaboTkn)

*[0] Do not reset (He
cbpacbiBaTb)

[1] Reset counter (CopocuTb
CYETUMK)

15-3* Fault Log (XypHan
HeucnpasHocmeli)

15-30 Fault Log: Error Code
(*KypHan HeucnpaBHocCTen: Kop
own6KK)

15-4* Drive Identification
(MoeHmudp. npusoda)

15-40 FC Type (Tun FC)

15-41 Power Section (CunoBas
yacTtb)

15-42 Voltage (HanpsxeHue)
15-43 Software Version (Bepcus
no)

15-46 Frequency Converter
Order. No (Homep pgna 3akasa
npeob6pa3oBaTensa 4acToTbl)
15-48 LCP Id No (MpeHT. Homep
LCP)

15-51 Frequency Converter
Serial No (CepuiiHbiii HOmep
npeob6pa3oBaTensa 4acToTbl)

16-** Data Readouts (Bbie00
0aHHbIx) 16-0* General Status
(O6wee cocmosHue)

16-00 Control Word (KomaHaHoe
CJ1I0BO)

0-OXFFFF

16-01 Reference [Unit] (3apgaHune
[ea. nsm.])

-4999-4999 *0,000

16-02 Reference % (3apaHue, %)
-200,0-200,0 % *0,0 %

16-03 Status Word (CnoBo
COCTOAAHNA)

0-OXFFFF

16-05 Main Actual Value [%]
(Tekyuiee 3HauYeHne napameTpa
[%])

-200,0-200,0 % *0,0 %

16-09 Custom Readout
(Mokas.no Bbi6.Monb3.)

3aBucuT OoT nap. 0-31, 0-32
16-1* Motor Status (CocmosHue
dsuz2amens)

16-10 Power [kW] (MowHoCTb
[xBT])

16-11 Power [hp] (MowHoCTb
[n.c.])

16-12 Motor Voltage [V]
(Hanps»keHne psurartens [B])
16-13 Frequency [Hz] (HacTtoTa
[ul)

16-14 Motor Current [A] (Tok
nBurartensa [A])

16-15 Frequency [%] (YacToTa
[%])

16-18 Motor Thermal [%]
(TennoBasA Harpyska agsuratensa
[%])

16-3* Drive Status (CocmosHue
npueooda)

16-30 DC Link Voltage
(Hanps»keHne uenun
NOCTOAHHOIO TOKa)

16-34 Heat sink Temp. (Temn.
papunartopa)

16-35 Inverter Thermal
(TennoBaA Harpyska nHeepTopa)
16-36 Inv.Nom. Current
(HoMunHanbHbIN TOK MHBepTOpa)
16-37 Inv. Max. Current
(MaKkcumanbHbIN TOK
NHBepTOpa)

16-38 SL Controller State
(CocTtosiHMe KoHTponnepa SL)

16-5* Ref./Feedb. (3adaHue/
06pamHas censv)

16-50 External Reference
(BHelwwHee 3agaHue)

16-51 Pulse Reference
(MmnynbcHoe 3apaHue)

16-52 Feedback [Unit]
(O6patHas cBA3b [eq. n3m.])
16-6* Inputs/Outputs (Bxoobl/
8bIX00bI)

16-60 Digital Input 18,19,27,33
(Undposoii Bxopg 18, 19, 27, 33)
0-1111

16-61 Digital Input 29
(LUndposoir Bxog 29)

0-1

16-62 Analog Input 53 (volt)
(AHanoroBbin BXoa 53
(HanpsxeHne))

16-63 Analog Input 53 (current)
(AHanoroBbin Bxoa 53 (TOK))
16-64 Analog Input 60
(AHanoroBbin Bxog 60)

16-65 Analog Output 42 [mA]
(AHanoroBbin Bbixop 42 [MA])
16-68 Pulse Input [Hz]
(UmnynbcHbIn BXOA [Mu])
16-71 Relay Output [bin]
(PenerHbin Bbixog [ABOMUYH.])
16-72 Counter A (Cuetuuk A)
16-73 Counter B (Cuetumk B)
16-8* Fieldbus/FC Port (Fieldbus/
nopm FC)

16-86 FC Port REF 1 (MopTt FC,
3A0AHUME 1)

0x8000-0x7FFFF

16-9* Diagnosis Readouts
(Moka3zaH. duazHocm.)

16-90 Alarm Word (CnoBo
aBapUIHON CUrHanu3auum)
0-OXFFFFFFFF

16-92 Warning Word (Cnoso
npepynpexaeHns)
0-OXFFFFFFFF

16-94 Ext. Status Word (Pacwu.
CNOBO COCTOAHUA)
0-OXFFFFFFFF

18-** Extended Motor Data
(PacwupeHHvle 0aHHble
dsuz2amens)

18-8* Motor Resistors
(Pe3ucmopsi dsuzamens)
18-80 Stator Resistance (High
resolution) (AKTUBHOE
conpoTuBJieHne cTaTopa
(BblCOKOE paspelueHune))
0,000-99,990 Om *0,000 Om
18-81 Stator Leakage
Reactance(High resolution)
(PeakTnBHOE conpoTuBiieHNe
yTeuku ctaTopa (BblcOKoe
paspelueHue))

0,000-99,990 Om *0,000 Om
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6.6 YCTpaHeHue HencnpaBHOCTEN

6.6.1 lpepynpexaeHna N aBapuinHble CUrHasbl

Homep |Onuncanue Warning | ABapwiiH [ OTkniou | Ownbka |MpuunHa oTkasa
(Mpepyn bIlA eHune
pexpeH | carHan 4
ne) 610KNp
OoBKOW
2 OwmbKa fencTaytolero Hyns X X CurHan Ha knemme 53 unn 60 Hke 50 % OT 3HauYeHus,
YCTaHOB/NIEHHOTO B:
e parameter 6-10 Terminal 53 Low Voltage
e parameter 6-12 Terminal 53 Low Current
e parameter 6-22 Terminal 54 Low Current
4 MoTtepa ¢a3bl nutaHua” X X X MoTeps ¢asbl Ha CTOPOHE NUTaHWUA UIKN CILWIKOM 6onbluas
ACUMMETPUA HanpsXeHWA NuTaHuA. [poBepbTe HanpaXeHne
nuTaHnA.
7 MNoBbilWweHHOe HanpsXxeHue X X HanpsaxeHne B 3BeHe MOCTOAHHOIO TOKa MpeBblaeT
nocr. Toka" npepesbHoe 3HayeHue.
8 HepocTtatouHoe HanpsxeHune X X HanpskeHne B 3BeHe NMOCTOAHHOrO TOKa MajaeT Huxe
nocr. Toka" 3HauyeHns, NPu KOTOpoM GopmurpyeTca npepynpexaeHue o
HN3KOM HanpsKeHun.
9 Meperpy3ka nHsepTopa X X CnuwKkom gnvTenbHaA Harpyska, NpeBbllWatowan nosHyio
(100 %).
10 Cpab6otano 3TP: neperpes X X Cnuwkom BbicOKaa TMnepaTypa asuratens. Harpyska
Asurartens npesbiwaeT 100%-Hyto B TeyeHne CANLIKOM [ONroro
BpPEMEHMU.
1 MNeperpes TepmucTopa X X O6pbiB B TepMUCTOPE WY B LieNy ero NOAKIYeHN.
Asurartens
12 Mpepen KpyTALEro MOMeHTa X KpyTALWMN MOMEHT NpeBbllaeT 3HauyeHne, YCTaHOBMIEHHOe B
napametpax 4-16 Torque Limit Motor Mode
(JsuzamensH.pexxum ¢ oepaHuy. momeHma) wnn 4-17 Torque
Limit Generator Mode (leHepamopH.pexum ¢
02paHu4.MOMeHma).
13 Meperpyska no Toky X X X MNpeBblleH Npefen NMKOBOro ToKa MHBepTOpa.
14 3amblKkaHve Ha 3emno X X 3amblKaHne BbIXOAHbIX $a3 Ha 3emsto.
16 KopoTkoe 3ambikaHue X X KopoTkoe 3amblkaHve B [BuraTene Unun Ha ero Knemmax.
17 TaliM-ayT KOMaHAHOro cnosa X X HeT cBA3M ¢ Nnpeobpa3oBaTenem 4acToThl.
25 KopoTkoe 3ambikaHue X X KopoTkoe 3ambikaHvie TOPMO3HOro pe3ncTopa, B CBA3N C Yem
TOPMO3HOro pesncropa bYHKUMA TOPMOXKEHMA OTKIOYEHa.
27 KopoTtkoe 3ambikaHue X X KopoTkoe 3ambikaHvie TOPMO3HOro TPaH3MCTOpPa, B CBA3N C
TOPMO3HOro npepbiBaTens yem QyHKLMA TOPMOXKEHNSA OTKIIOYEHa.
28 Mposepka Topmo3a X Topmo3HOI pe3ncTop He MoAKJoYeH/He paboTaer.
29 Meperpes cunoson nnatbl X X X Papuatopom foOCTUrHyTa TemnepaTtypa OTK/UYEHMA.
30 OrtcyTctBYyeT dpasza U guratens X X OtcyTcTByeT dpasa U asuratens. Mposepbte dasy.
31 OtcyTcTBYeT dasza V gsuratens X X OtcyTcTByeT dasa V asuratens. [Nposepbte dasy.
32 OtcyTcTBYeT pasa W gsuratens X X OtcyTcTByeT dpasa W gsuratens. [poBepbte dasy.
38 BHyTpeHHAA HencnpaBHOCTb X X O6patnTechb K NocTaBWmKy obopynosaHus Danfoss.
44 3amblKaHVe Ha 3emiio X X 3amblKaHue BbIxofHbIX a3 Ha 3emiio.
47 C6oln ynpasnstoLiero X X Meperpyska uyenu 24 B nocr. Toka.
Hanpsa)xeHna
51 AAJL: npoeepuTtb UnomM lhom. X HenpaBunbHO yCTaHOBNEHbI 3HAUYEHNA HaNpAXeHUA 1 ToKa
ABuratens.
52 AAL: H13Koe 3HauyeHue luom. X Cnuwikom man Tok Asuratens. [lpoBepbTe HaCTPOWKN.
150 Danfoss A/S © 05/2016 All rights reserved. MGO02BB4P
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Homep [OnwucaHue Warning | ABapuiiH | OTkniou | Ownbka |MpuumHa oTtkasa
(Mpepyn bIl eHue
pexpeH | curHan 4
ne) 6nokup
oBKOW
59 Mpepen no Toky X Meperpy3ka npeobpa3soBaTtens YacToTbl.
63 Hu3knit Tok He no3sonsaeT X MakTnyecknin TOK ABMUraTeNs He NPEBbICUN 3HaYeHVA TOKa
OTNYCTUTb MEXaHW4eCKunin OTMNyCKaHWA TOPMO3a B TeUeHMe NPOMeXyTKa BpeMeHU
TOpMO3 3aflePXKKU NycKa.
80 MpeobpasoBaTenb YacToTbl X Mpn vHMLManu3aumnm Bce 3HaYeHNA NapameTpoB
BO3BpAlLEeH K HacTpolkam rno BO3BPALLAOTCA K 3aBOACKMM HAacTpOMKam.
YMOMYaHMio.
84 YTpaueHo coeaunHeHne Mexay X OrcyTcTByeT €BA3b Mexay naHenbto LCP n
npeobpasoBaTtesieM YacToTbl 1 npeobpa3soBaTtenem 4acToThl.
LCP

85 KHonka oTknioueHa X Cm. rpynny napametpos 0-4* LCP (LCP).

86 KonnpoBaHue He BbINONHEHO X Mpoun3owna owmnbKa npu KONMpPoBaHUM 13 NPeobpa3oBa
yactoTbl B naHenb LCP unu nanenn LCP B npeobpasoBatenb
YacToThl.

87 Heponyctumble paHHble LCP X OwwbKa BO3HMKaeT npu KonuposaHun 13 LCP B Tom cnyuae,
ecnun LCP copepXuT owmnboUHble aaHHble unu ecnn B LCP He
3arpy’keHbl H/KaKne JaHHble.

88 HecoBmecTtumble paHHble LCP X BosHukaeT npu konmposanun n3 LCP B Tom cnyuae, ecnn
JaHHble nepemellaloTca Mexay npeobpasosateniamm
YacTOTbl C CUNbHO Pa3IMYAIOLLUMUCA BEPCUAMU
nporpamMmHoro obecneueHus.

89 MapameTp ToNbKO ANA YTeHWA X BosHukaeT npu nepesanuncu napameTpa, NnpeAHasHa4YeHHOro
TOMbKO AJ1A YTeHUA.

90 HeT focTyna K 6ase faHHbIX X MonbiTka OAHOBPEMEHHOTO OOGHOB/IEHUA MapaMeTPOB Yepes

napameTpoB LCP n pasbem RS485.

91 B maHHOM pexume 3HauyeHue X Bo3HuKaeT npu nonbiTKe 3anmcy HeAONYCTMOrO 3Ha4YeHUA

napameTpa HeAenCTBUTENIbHO napametpa.

92 3HayeHue napameTpa X BosHuKaeT npu nonbiTKe 3afjaTb 3HaYeHVe BHe

npeBbIWaeT MUH./MaKc. pa3spelleHHOro AnanasoHa.
npegenbl

nw run [He Bo Bpems paboTbl X HekoTopble napamMeTpbl MOTryT ObiTb M3MEHEHbI NULLb MPU
OCTaHOBJIEHHOM fABUraTene

Owwmbka |BBegeH HeBepHbIN Naposnb X Bo3HuMKaeT npu BBeeHNM HEBEPHOrO Mapons npwu

N3MEeHEHNN NapaMeTpa, 3aWnueHHOro naponem.

1) OT1 OTKa3bl BbI3bIBAOTCA NCKAXKEHUAMMN CETEBOrO NuTaHWsA. YctaHoBuTe ceTeBon ¢punbTp Danfoss, utobbl ycTpaHuTb 3Ty npobnemy.

Table 6.5 MepeueHb KOJOB NpeAyNpPeXXAEHUN 1 aBapUiiHbIX CUTHANOB
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6.7 TexHn4Yeckue xapakTepuCTUKN

6.7.1 lNwntaHne ot cetn 1 x 200-240 B nepem. TOKa

HopmanbHasa neperpyska 150 % B TeyeHne 1 MUHyTbI

MpeobpasoBaTenb 4acToThl PK18 PK37 PK75 P1K5 P2K2
TnuyHas BbIXOAHAA MOLHOCTb Ha Bany [KBT] 0.18 0.37 0.75 1.5 2.2
TvnuyHas BbIXOAHAA MOLHOCTb Ha Bany [n. c.] 0,25 0,5 1 2 3
Knacc 3awutbl kopnyca 1P20 M1 M1 M1 M2 M3
BbixogHoW TOK

HenpepbiBHbi (1 x 200-240 B nepem. Toka) [A] 1,2 2,2 4,2 6,8 9,6
MpepbiBncTbin (1 x 200-240 B nepem. Toka) [A] 1,8 33 6,3 10,2 14,4
Makc. pa3mep Kabens:

(ceTb, aBuratenb) [Mm*/AWG] 4/10

Makc. BxogHOI TOK

HenpepbiBHbii (1 x 200-240 B) [A] 33 6,1 11,6 18,7 26,4
MpepbiBncTbin (1 x 200-240 B) [A] 4,5 8,3 15,6 26,4 37,0
Makc. ToK ceTeBbIxX npegoxpaHuTenen [A] Cm. chapter 1.3.3 Fuses

OkpyKatwLas cpeaa

PacyeTHble noTepu mowHocTn [BT], 12.5/ 20.0/ 36.5/ 61.0/ 81.0/
AYULWMI/TANAYHBIA BapuaHT! 15.5 25.0 44.0 67.0 85.1
Macca, kopnyc IP20 [kr] 1,1 1,1 1,1 1,6 3,0
KA [l 95.6/ 96.5/ 96.6/ 97.0/ 96.9/
AYUWNA/TANNYHBIA BapyaHT? 94.5 95.6 96.0 96.7 97.1

Table 6.6 MutaHue ot cetn 1 x 200-240 B nepem. Toka

1) OmHocumca K MowHOCMU ox/Iax0eHusa npeobpaszosamensa yacmomel. Ecnu yacmoma kommymayuu npegoiluaem ycmaHoB8/1eHHYI0 no
YMOJIYAHUIO, BO3MOXeH CyulecmaeHHbIli pocm nomepe. [IpugedeHHble OaHHbIE y4UMbI8am MowHOCMs, hompebasemyto LCP u munogsimu
nnamamu ynpasneHus. JJaHHele 0 nomepsax MowHocmu 8 coomaemcmauu ¢ EN 50598-2 cm. www.danfoss.com/vitenergyefficiency.

2) KNJ, usmepeHHsIl npu HOMUHansHOM moke. Knacc sHepeoaghpekmusHocmu cm. 8 chapter 1.8.1 Surroundings. [lomepu npu YyacmuyHou
Haepyske cM. Ha catime www.danfoss.com/vitenergyefficiency.
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6.7.2 MutaHue ot cetn 3 x 200-240 B nepem. ToKa

HopmanbHaa neperpyska 150 % B TeyeHne 1 MUHYTbI

MpeobpazoBaTenb YacTOTbl PK25 PK37 PK75 P1K5 P2K2 P3K7
TunuuHaa BbIXOAHAA MOLHOCTb Ha Bany [KBT] 0.25 0.37 0.75 1.5 2.2 3.7
TunuuHaa BbIXOAHAA MOLYHOCTb Ha Bany [n. ] 0,33 0,5 1 2 3 5
Knacc 3awutbl kKopnyca 1P20 M1 M1 M1 M2 M3 M3
BbixogHoWm TOK

HenpepbiBHbI (3 x 200-240 B) [A] 1,5 2,2 4,2 6,8 9,6 15,2
MpepbiBUCTBIN (3 X 200-240 B) [A] 2,3 33 6,3 10,2 14,4 22,8
Makc. pa3mep Kabens:

(ceTb, aBuratens) [Mm*/AWG] 4/10

Makc. BXogHOI TOK

HenpepbiBHbI (3 x 200-240 B) [A] 24 3,5 6,7 10,9 15,4 24,3
MpepbiBrCTbIN (3 X 200-240 B) [A] 3,2 4,6 8,3 14,4 234 353
Makc. Tok ceTeBbIx npepoxpaHutenen [A] Cm. chapter 1.3.3 Fuses

Okpyalolan cpepa

PacueTHble notepu mowHocTu [BT], 14.0/ 19.0/ 31.5/ 51.0/ 72.0/ 115.0/
AYUWNA/TANNYHBIZ BapyaHT" 20.0 240 39.5 57.0 77.1 122.8
Macca, kopnyc IP20 [Kr] 1,1 11 1,1 1,6 3,0 3,0
Kna [%], 96.4/ 96.7/ 97.1/ 97.4/ 97.2/ 97.3/
AYYLWMI/TANAYHBIA BapuaHT? 94.9 95.8 96.3 97.2 97.4 97.4

Table 6.7 MutaHue ot cetn 3 x 200-240 B nepem. ToKa

1) OmHocumcs k MowHOCMU ox/ax0eHus npeo6pazosamens yacmomel. Eciu yacmoma KOMMymMayuu npeswitudem ycmaHOBeHHYI0 No

YMOJTYAHUIO, BO3MOXeEH cyujecmeeHHbIli pocm nomepe. [IpugedeHHble OaHHbIe yYumbl8am MouHoCMs, nompebasemyto LCP u munogsimu

nnamamu ynpaeneHus. [JaHHele 0 nomepsax MowHocmu 8 coomeemcmauu ¢ EN 50598-2 cm. www.danfoss.com/vitenergyefficiency.

2) KI14, usmepeHHsIli npu HOMUHAILHOM Moke. Knacc sHepzoaggekmusHocmu cm. 8 chapter 1.8.1 Surroundings. lfomepu npu YyacmuyHoU

Hazpyske cMm. Ha calime www.danfoss.com/vitenergyefficiency.
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6.7.3 lutaHme ot cetn 3 x 380-480 B nepem. ToKa

HopmanbHasa neperpyska 150 % B TeuyeHune 1 MUHYTbI

MpeobpazoBaTenb YacTOTbl PK37 PK75 P1K5 P2K2 P3K0 P4KO0
TunuuHaa BbIXOAHAA MOLHOCTb Ha Bany [KBT] 0.37 0.75 1.5 2.2 3.0 4.0
TunuuHaa BbIXOAHAA MOLYHOCTb Ha Bany [n. ] 0,5 1 2 3 4 5,5
Knacc 3awutbl kKopnyca 1P20 M1 M1 M2 M2 M3 M3
BbixogHoW TOK

HenpepbiBHbIN (3 x 380-440 B) [A] 1,2 2,2 3,7 53 7.2 9,0
MpepbiBUCTbIN (3 X 380-440 B) [A] 1,8 3,3 5,6 8,0 10,8 13,7
HenpepbiBHbIN (3 x 440-480 B) [A] 11 21 34 4.8 6,3 8,2
MpepbiBUCTbIN (3 X 440-480 B) [A] 1,7 3,2 51 7,2 9,5 12,3
Makc. pa3mep Kabens:

(ceTb, aBuratens) [Mm*/AWG] 4/10

Makc. BXogHOI TOK

HenpepbiBHbIN (3 x 380-440 B) [A] 1,9 3,5 59 8,5 11,5 14,4
MpepbiBrcTbIn (3 x 380-440 B) [A] 2,6 4,7 8,7 12,6 16,8 20,2
HenpepbiBHbIN (3 x 440-480 B) [A] 1,7 3,0 51 7.3 9,9 12,4
MpepbiBucTbIn (3 x 440-480 B) [A] 23 4,0 7.5 10,8 14,4 17,5
Makc. ToK ceTeBbIx npefoxpaHuTenei [A] Cm. chapter 1.3.3 Fuses

Okpy»atoLan cpeaa

PacueTHble notepu mowHocTu [BT], 18.5/ 28.5/ 41.5/ 57.5/ 75.0/ 98.5/
AYUWNA/TANNYHBIA BapyaHT') 25.5 43.5 56.5 81.5 101.6 1335
Macca, kopnyc IP20 [Kr] 1,1 1,1 1,6 1,6 3,0 3,0
Kna [%l, 96.8/ 97.4/ 98.0/ 97.9/ 98.0/ 98.0/
AYYLWMI/TANAYHBIA BapuaHT? 95.5 96.0 97.2 97.1 97.2 97.3
Table 6.8 MuTtaHue ot cetn 3 x 380-480 B nepem. ToKa
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HopmanbHasa neperpyska 150 % B TeyeHune 1 MUHYTbI

MpeobpazoBaTenb YacToTbl P5K5 P7K5 P11K P15K P18K P22K
TunuuHaa BbIXOAHAA MOLWHOCTb Ha Bany [KBT] 5.5 7.5 11 15 18.5 22
TunuuHaa BbIXOAHAA MOLHOCTb Ha Bay [n. ] 7.5 10 15 20 25 30
Knacc 3awutbl kKopnyca 1P20 M3 M3 M4 M4 M5 M5
BbixogHoOW TOK

HenpepbiBHbii (3 x 380-440 B) [A] 12,0 15,5 23,0 31,0 37,0 43,0
MpepbiBUCTbIN (3 X 380-440 B) [A] 18,0 23,5 34,5 46,5 55,5 64,5
HenpepbieHbiin (3 x 440-480 B) [A] 11,0 14,0 21,0 27,0 34,0 40,0
MpepbiBucTbin (3 x 440-480 B) [A] 16,5 21,3 31,5 40,5 51,0 60,0
Makc. pa3mep Kabens:

(ceTb, ABuratenb) [MmM*/AWG] 4/10 16/6

Makc. BxogHO TOK

HenpepbiBHbIN (3 x 380-440 B) [A] 19,2 24,8 33,0 42,0 34,7 41,2
MpepbiBrcTbIN (3 x 380-440 B) [A] 27,4 36,3 47,5 60,0 49,0 57,6
HenpepbiBHbIN (3 x 440-480 B) [A] 16,6 21,4 29,0 36,0 31,5 37,5
MpepbiBucTbin (3 x 440-480 B) [A] 23,6 30,1 41,0 52,0 44,0 53,0
Makc. ToK ceTeBbIx npefoxpaHuTenei [A] Cm. chapter 1.3.3 Fuses

Okpy»atoLan cpeaa

PacueTHble notepu mowHocTu [BT], 131.0/ 175.0/ 290.0/ 387.0/ 395.0/ 467.0/
AYULWNA/TANNYHBIA BapyaHT") 166.8 217.5 342.0 454.0 428.0 520.0
Macca, kopnyc P20 [Kr] 3,0 3,0

Kna (%], 98.0/ 98.0/ 97.8/ 97.7/ 98.1/ 98.1/
AYYLWMIA/TANAYHBIA BapuaHT? 97.5 97.5 974 974 98.0 97.9

Table 6.9 MutaHue ot cetn 3 x 380-480 B nepem. ToKa

1) OmHocumcs K MOWHOCMU OX/1aX0eHUs npeo6pa3osamenﬂ yacmomel. Ecnu yacmoma KoMmMymayuu npesolwuaem ycmaHo8J/1IeHHY0 no

YMOJIYAHUIO, BO3MOXeH cyujecmaeHHbIl pocm nomepe. [IpugedeHHble OaHHbIe y4umbl8aom MouHoCms, nompebasemyto LCP u munogsimu

nnamamu ynpaenerus. [JaHHele 0 nomepax MowHocmu 8 coomeemcmauu ¢ EN 50598-2 cm. www.danfoss.com/vitenergyefficiency.

2) KI4, usmepeHHbIl npu HOMUHA/ILHOM Moke. Knacc sHepzoaggekmusHocmu cm. 8 chapter 1.8.1 Surroundings. lomepu npu yacmuyHol

Haepy3ke cMm. Ha calime www.danfoss.com/vitenergyefficiency.
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6.8 OO6LlMe TeXHNYECKME JaHHble
CpepactBa M GYHKLMN 3aLUTbI
. DNeKTPOHHaA TensioBaA 3aluTa dNeKTpoABuUraTensa OT neperpysku.
. KoHTponb TemnepaTtypbl paguatopa obecrneunBaeT OTK/IOUEHME Npeobpa3oBaTens YacToTbl B CJlyyae neperpesa.
. Mpeobpa3oBaTesib YACTOTh! 3alULLEH OT KOPOTKOrO 3aMblKaHWsA Knemm anektpoasuratens U, V, W.
. Mpu notepe ¢dasbl anekTpoaBuraTensa npeobpasoBaTesib YaCTOTbl OTKIIOYAETCA U BblAAET aBapUINHbIA CUTHan.

L] npl/l norvepe ¢a3bl CeTn NNUTaHNA npeo6pa3OBaTenb 4acCTOTbl OTK/KOYAETCA NN BblAaeT npeaynpexaeHne (B
3aBUCMOCTU OT Hany3KVI).

o KOHTpOJ‘Ib HanpAXeHnA B 3Be€He NOCTOAHHOIO TOKa obecneynBaeT OTK/IOUEHNEe npe06pa3OBaTenﬂ 4acToTbl Npn
3HAYUTEJSIbHOM MOHMXEHNN NN NOBbIWEHNN HaNpPAXEeHNA B 3BE€HE MOCTOAHHOIO TOKa.

. Mpeobpa3oBaTesib YAaCTOTh! 3alULLEH OT KOPOTKOrO 3aMblKaHWA Ha 3emiio Knemm asuratensa U, V, W.

Mutanune ot cetn (L1/L, L2, L3/N)

HanpsaxxeHue nutaHua 200-240 B £10 %
HanpsaxeHue nutaHuna 380-480 B +10 %
YacTtoTa nutaHuA 50/60 Iy,
Makc. KpaTkoBpeMeHHasa acummMmeTpua ¢a3 ceT nNuTaHus 3,0 % OT HOMVHANIbHOIO HaMpAXeHWsA NuTatoLen cetn
KoadpdurumeHT akTUBHON MOLLHOCTMN 2 0,4 HOMUHaNbHOrO 3HaYEHUA MPU HOMMHANIbHOWN Harpyske
KoabpnumeHT peakTMBHOM MOLLHOCTA (COS(Y) OKONO efMHNLIbI (> 0,98)
Yncno kommyTaumin BxogHoro nutanma L1/L, L2, L3/N He 6onee 2 pa3 B MUHYTY
YcnoBua okpy»atolein cpefibl B COOTBETCTBUN € TpeboBaHMeM Kateropua no nepeHanpsaxenuio lll/ctenexb
ctaHpapTa EN60664-1 3arpAasHeHns 2

Ycmpoticmeo Moxem ucnosib308amecs 8 cxeme, CnOCOOHOU 8bI0agams cuMmmempuyHblli mok He 6osiee 100 000 amnep (3.
3HayveHue) npu Makc. Hanpsaxeruu 240/480 B.

MouwHocTb gsuratena (U, V, W)

BbixogHoe HanpsxeHue 0-100 % oT HanpsaAKeHUA NUTaHnA
Bbix. yacToTa 0-200 Iy, (VVCY), 0-400 Iy (u/f)
Yncno KommyTaumim Ha Bbixoge be3 orpaHnueHna
OnntenbHOCTb N3MEHeHMA CKOPOCTH 0,05-3600 c

OnunHa v ceueHne Kabenei
Makc. AnnHa 3KpaHMpoBaHHOIO/3alnLLeHHOro Kabens geuratensa (B COOTBETCTBUM C TpebosaHuamu DMC) 15 m (49 dyToB)

Makc. AnnHa He3KpaHNPOBaHHOTO/He3alMILEHHOTO Kabena asuraTtens 50 m (164 dyTa)
Makc. nonepeuHoe ceuyeHue kabens k gsuratento, cetb’

MopknioueHne K Luenu pasgeneHvsa Harpysku/Topmosy (M1, M2, M3) M3onuposaHHble pa3bembl Faston 6,3 mm
Makc. nonepeuHoe ceueHune Kabensa K Uenu pasgeneHus Harpysku/Topmosa (M4, M5) 16 Mm°/6 AWG
Makc. ceueHne NpoBOLOB, MOAKIIIOYAEMBIX K KNEMMaM YNpPaBAeHUs NMPU MOHTAXe »KeCTKUM

NPOBOAOM 1,5 MM¥/16 AWG (2 x 0,75 MMm?)
Makc. ceueHne NpPoBOLOB, NOAKIIIOYAEMBIX K KNEMMaM yrNpaBaeHUs Npu MOHTaXe rmoKum Kabenem 1 mm*/18 AWG
Makc. ceueHne NpoBOAOB, MOAKMIOYAEMBIX K KIIEMMaM YNpaBieHVsa Npy MOHTaxe Kabenem C LeHTpanbHOM

XKUnon 0,5 Mm*/20 AWG
MuH. ceyeHne NpoBOAOB, NOAKAYAEMbIX K KNeMmam yrpasfieHna 0,25 mm* (24 AWG)

1) JononHumensHyto uHgpopmayuto cm. 8 chapter 1.7 Specifications.

LindpoBsbie Bxofbl (MMNynbCHblE BXOAbI/BXOAbI SHKOAEPA)

Mporpammupyemble undpoBble BXoAbl (MMMAYNbCHblE BXOAbI/BXOAblI SHKOAEPA) 5()
Homep kKnemmbl 18, 19, 27, 29, 33
Jlornka PNP unn NPN
YpoBeHb HanpaXeHusA 0-24 B nocTt. ToKa
YpoBeHb HanpsaxeHua, normyeckui «0» PNP < 5 B nocr. Toka
YpoBeHb HanpsaxeHuA, normyeckas «1» PNP > 10 B nocT. ToKka
YpoBeHb HanpsxeHusA, nornyecknin «0» NPN > 19 B noct. ToKa
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YpoBeHb HanpsaxeHua, normyeckasa «1» NPN < 14 B nocT. Toka
MakcumanbHoe HanpsaXeHne Ha Bxoae 28 B nocT. ToKka
BxogHoe conpotumeneHue, Ri MpuénusntensHo 4000 Om
Makc. yacToTa NOBTOpPEHMA UMMNYNIbCOB Ha Kiemme 33 5000 Iy
MwuH. yacToTa NOBTOPEHMA UMMNYNbCOB Ha Knemme 33 20 Iy
AHanoroBble BXoabl

KonunyectBo aHanoroBbix BXOAOB 2
Homep knemmbl 53, 60
Pexxum HanpskeHua (knemma 53) MNepekntoyatenb S200 = OFF(U)
Pexxum ToKa (Knemmbl 53 n 60) Mepekntoyatenb S200 = ON(I)
YpoBeHb HanpsaxeHus 0-10B
BxogHoe conpoTtusneHue, R MpubnusutensHo 10000 Om
MakcmanbHoe HanpsXeHue 20 B
YpoBeHb TOKa Ot 0/4 po 20 MA (MaclwTabupyembiin)
BxogHoe conpotuBneHue, Ri MpwbnusnTensHo 200 Om
MakcmmanbHbI TOK 30 MA
AHaNoroBbIN BbIXos,

KonunyecTtBo nporpammmpyembix aHanoroBbix BbIXOLOB 1
Homep kKnemmbl 42
[vana3oH Toka aHanoroBoro BbiXxoAa 0/4-20 mA
MakcrmanbHasa Harpyska Ha aHanoroBOM BbIXOofe OTHOCUTENbHO obliero nposoja 500 Om
MakcumanbHoe HanpsAXeHne Ha aHasloroBoM Bbixofe 17 B
TOYHOCTb Ha aHaNoOroBOM BbIXOAe MakcrnmanbHasa norpelwHocTb: 0,8 % OT MONHON WKanbl
WHTepBan ckaHupoBaHuA 4 mc
Paspeluatolas cnoco6HOCTb Ha aHaIOroBOM Bbixofe 8 6uToB
WHTepBan ckaHupoBaHuA 4 mc

Mnata ynpaBneHua, nocnegoBaTtesibHaA CBA3b Yepe3 uHtepdeiic RS485
Homep knemmbl 68 (P, TX+, RX+), 69 (N, TX-, RX-)
Knemma Homep 61 O6wuin ana kKnemm 68 n 69

MnaTa ynpaeneHus, Bbixog 24 B noct. Toka

Homep kKnemmbl 12
MakcumanbHasa Harpyska (M1 n M2) 100 mMA
MakcumanbHasa Harpyska (M3) 50 mA
MakcmmanbHasa Harpyska (M4 n M5) 80 MA
Bbixog pene

Mporpammupyembiin BbIXxog pene 1
Homepa knemm Pene 01 01-03 (pa3mbikaHue), 01-02 (3ambikaHue)
Makc. Harpyska (AC-1)" Ha knemmax 01-02 (HOpManbHO Pa30OMKHYTbIN KOHTaKT) (Pe3MCTUBHaA

Harpyska) 250 B nepem. ToKa, 2 A
Makc. Harpyska (AC-15)" Ha knemmax 01-02 (HopmanbHO Pa30OMKHYTbI KOHTAKT) (MHOYKTMBHasA

Harpyska npu cos® 0,4) 250 B nepem. ToKa, 0,2 A
Makc. Harpyska (DC-1)" Ha knemmax 01-02 (HOPManbHO Pa3OMKHYTbIN KOHTAKT) 30 B nocT. ToKa, 2 A

Makc. Harpyska (DC-13)" Ha knemmax 01-02 (HopmanbHO Pa30OMKHYTbI KOHTaKT) (MHAYKTMBHaA
Harpyska) 24 B nocT. ToKa, 0,1 A

Makc. Harpyska (AC-1)V Ha knemmax 01-03 (HOPManbHO 3aMKHYTbIV KOHTaKT) (pe3ncTMBHas
Harpyska) 250 B nepem. ToKa, 2 A

Makc. Harpyska (AC-15)" Ha knemmax 01-03 (HOPMafbHO 3aMKHYTbII KOHTAKT) (MHAYKTUBHAA
Harpyska npu cos¢ 0,4) 250 B nepem. ToKa, 0,2 A

Makc. Harpyska (DC-1)" Ha knemmax 01-03 (HOPManbHO 3aMKHYTbIN KOHTAKT) (pe3ncTuBHasA Harpyska) 30 B nocT. Toka, 2 A
MwH. Harpy3ka Ha knemmax 01-03 (HopManbHO 3aMKHYTbIN KOHTaKT), 01—
02 (HoOpManbHO Pa3OMKHYTbIN KOHTAKT) 24 B nocT. Toka, 10 MA, 24 B nepem. ToKa, 20 MA
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YcnoBuA oKpy»Katolen cpefpl cornacHo ctanHgapty EN60664-1 Kateropua no nepeHanpsxeHuto lll/cteneHb 3arpasHeHmns 2

1) IEC 60947, yacmu 4 u 5

Mnata ynpaeneHus, Bbixog 10 B noct. Toka

Homep kKnemmbl 50
BbixogHOe HanpsxeHune 105B+0,5B
MakcnmanbHasa Harpyska 25 mA

NOTIC

Bce Bxopbl, BbIXOAbI, Lenu, NCTOYHUKN MOCTOAHHOIO TOKa U KOHTaKTbl pesie ABAAITCA ralbBaHNYeCKN N30IMPOBaHHbIMA
oT HanpseHua nutaHusa (PELV) n apyrnx BbiICOKOBONBTHbIX BbIBOJOB.

Okpy»aloLme ycnosus

Knacc 3awmtbl Kopnyca IP20
KomnneKkT npuHagnexHocTen gna Kopnyca IP 21, TYPE 1
WcnbitaHne Ha BMbpauumio 1,09
Makc. oTHocMTenbHaA BNaXHOCTb 5-95 % (IEC 60721-3-3; knacc 3K3 (6e3 koHAeHcauun)) BO Bpema paboTbl
ArpeccuBHas BHewHAA cpepa (IEC 60721-3-3), ¢ NOKpbITUEM knacc 3C3
MeTog ncnbiTaHnii cooTBeTCTBYeT TpeboBaHUAM ctaHgapTa IEC 60068-2-43 H2S (10 gHen)
TemnepaTypa okpyxatowei cpegpbl’ Makcumym 40 °C (104 °F)
MuH. Temnepatypa oKkpy»katoLleli cpefbl BO BpeMs paboTbl C NOSIHOW Harpy3Kou 0°C (32 °F)
MuH. TemnepaTypa oKpy»atoLiein cpefibl Npy paboTe C MOHMKEHHOW MPON3BOAUTENBHOCTBIO -10 °C (14 °F)
Temnepatypa npu xpaHeHUW/TPaHCNOPTUPOBKe ot -25 po +65/70 °C
MaKc. BbICOTa Hafi ypOBHeM MopA 6€3 CHIKEHNA HOMUHAMbHBIX XapakTepucTuk' 1000 m (3280 ¢yToB)
MaKc. BbICOTa Hafi YPOBHEM MOPA CO CHUMKEHMEM HOMUHAMbHbIX XapakTepucTuk' 3000 m (9842 dyTa)
Hopmbl 6e3onacHocTr EN/IEC 61800-5-1, UL 508C
CraHpapTbl SMC, nsnyuyeHne EN 61800-3, EN 61000-6-3/4, EN 55011, IEC 61800-3
EN 61800-3, EN 61000-6-1/2, EN 61000-4-2, EN 61000-4-3,
CranpapTbl SMC, NOMEXoyCcTONYNBOCTb EN 61000-4-4, EN 61000-4-5, EN 61000-4-6
Knacc aHeproadpdekTnBHOCTU IE2

1) Cm. cnedytowue daHHsle 8 chapter 1.9 Special Conditions:
. CHUXeHUe HOMUHAJ/IbHbIX Ndpamempo8 npu 8bICOKol memnepamype okpyxaroweli cpedsl.
. CHUXeHUe HOMUHA/IbHbIX XapaKkmepucmuk ¢ ygesiudeHuem 8bicomel Hao yposHeM MOpA.
2) Onpedensemca 8 coomsemcmauu ¢ mpebogaHuem cmaHoapma EN 50598-2 npu ciedyrowux yciosusx:
. HomuHaneHaa Hazpyska.
. Yacmoma 90 % om HOMUHGAbHOU.
. 3asodckaa HacmpoUka 4acmomel KOMMymayuu.

. 3asodckas Hacmpotika Memoda KoMmymauuu.
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6.9 Ocobble ycnosusa

6.9.1 CHMXeHne HOMMHAJbHbIX MapameTpoB
B 3aBUCMMOCTW OT Temneparypbl
OKpy»KatoLen cpefpl

Temnepatypa, n3mepeHHas B TeueHve 24 4acoB, JONKHa
6bITb NO MeHbLeNn Mepe Ha 5 °C HXKe MaKCMManbHO
LONYCTUMOW TemnepaTypbl OKpYy»KaloLlen cpefbl.

Ecnn npeobpaszoBatenb YacToTbl paboTaeT Npu BbICOKOM
TemMnepaType OKpy»Kalolei cpeabl, yMeHbLunTe
ONUTENbHbIA BbIXOAHOW TOK.

Mpeobpa3oBatesib YaCTOTbl MPeAHa3HaueH ana paboTbl Npu
TemnepaType OKpy»Kalolero Bo3gyxa He Bbiwe 50 °C ¢
ABUraTenem Ha OfiviH TUMOPa3Mep MeHbLUe CBOEro
HOMWHaNbHOro pa3mepa. AnutenbHaa paboTta Npu NOHOWA
Harpyske n Temnepatype Bo3gyxa 50 °C npmBoguT K
COKpaLLeHMIo CpoKa cy»6bl NnpeobpasoBaTenia YacToTbl.

6.9.2 CHWXeHune HOMWHANbHbIX
napameTpoB B CJlyvyae HU3KOro
aTMochepHOro AaBneHuns

C noHmKeHnem aTMochepHOro AaBneHVsa oxNaxaaoLwasn
CMoco6HOCTb BO3AYyXa YMEHbLIAETCH.

ACAUTION

YCTAHOBKA HA BOJIbLLON BbICOTE HA [
YPOBHEM MOPA

Mpn BbicoTe Hag ypoBHEM MopsA cBbie 2000 m (6560
¢dyToB), cBaxkuTech ¢ Danfoss no Bonpocy o 3awWuTHOM
CBEpXHU3KOM HanpsaxeHun (PELV).

Ha BbicoTe Hag ypoBHeM mopsa MeHee 1000 M HUKaKoro
CHUKEHVA HOMMWHANbHBIX XapaKTepucTuk He TpebyeTcs, HO
Ha BbicoTe 6onee 1000 M Nokasatenu nNo AONYCTMMON
TemnepaType OKpy»KaloLler cpefibl UM MakCMManbHOMY
BbIXOAHOMY TOKY [OJSI)KHbI OblTb CHUKEHDI.

Mpw BbicoTe, NpeBbiwatoweli 1000 M, HeobxoanMo
NMOHW3UTb BbIXOAHOWN TOK Ha 1 % Ha Kaxable 100 M BbICOTbI
WM MOHM3UTb MaKCMMarsbHYI0 TemnepaTypy Bo3dyxa Ha

1 °C Ha Kaxpble 200 m (656 ¢yT).

6.9.3 CcHMXeHne HOMMNHaNbHbIX NMapameTpoB
npu paboTe Ha HU3KNX CKOPOCTAX

Korpa aBuratenb NOAKMOUYEH K Npeobpa3oBaTenio YacToTbl,
Heobxoaumo y6eauTbca B OCTaTOMHOCTU OXJIaXKAEeHUA
fsurartens.

MoryT BO3HVKHYTb TPYAHOCTU Ha HU3KMX 0bopoTax B
NPYMeHEeHNAX ¢ GUKCUPOBAHHBIM KPYTALLUM MOMEHTOM.
MpogomkutenbHaa pabota Ha HU3KUX (MeHbLUE NMOSIOBUHDI
HOMWHANbHOW CKOPOCTY ABUraTensa) obopoTax MoXKeT
notpeboBaTb AOMNONHUTENIBHOIO BO3AYLIHOMO OXNaXKAEHUA.
Kak BapuvaHT, MOXHO BblbpaTb 6onee MOLWHbIN (Ha oguH
TUNopasmep) ABuratenb.

MGO02BB4P
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6.10 [dononHuTenbHble yCTPOMNCTBA 1 3anacHble YacTn

Homep ana 3akasa

OnuncaHue

132B0100

MaHenb ynpasnenus LCP 11 gna VLT, 6e3 noteHunomeTpa

132B0101 MaHenb ynpaenenua LCP 12 ana VLT, ¢ noteHUunomeTpom

132B0102 KomnnekTt ana AUCTaHUMOHHOro MoHTaxka naHenun LCP, ¢ kabenem 3 m, IP 55 B Komnnekrte ¢ LCP
11, IP 21 B Komnnekrte ¢ LCP 12

132B0103 Komnnekt ans nepeobopynosaHus IP20 8 NEMA Type 1, M1

132B0104 Komnnekt ans nepeobopynosaHus 1P20 8 NEMA Type 1, M2

132B0105 Komnnekt ans nepeobopynosaHus IP20 8 NEMA Type 1, M3

132B0106 MoHTaXHbIi KOMNNIEKT pa3Bsa3blBatowen naHenu, M1 n M2

132B0107 MoHTaXHbIn KOMMNIEKT pa3Bs3blBaloLlen naHenu, M3

132B0108 Komnnekt ansa nepeobopynosaHus P20 B IP21/Typel, M1

132B0109 Komnnekt ansa nepeobopynosaHua 1P20 B IP21/Typel, M2

132B0110 Komnnekt ansa nepeobopynosaHua IP20 B IP21/Typel, M3

132B0111 MoHTaxHbI KOMNNeKT ana yctaHoskn Ha DIN-penke, M1/M2

132B0120 Komnnekt ana nepeobopyposaHusa IP20 8 Nema 1, M4

132B0121 Komnnekt ana nepeobopyposanusa IP20 8 Nema 1, M5

132B0122 MoHTaXHbI KOMNNEKT pa3BA3blBatoLen naHenu, M4, M5

132B0126 KomnneKTbl 3anacHbix yacTen AnAa pasmepa kopnyca M1

132B0127 KomnneKkTbl 3anacHbix YacTen AnAa pasmepa kopnyca M2

132B0128 KomnneKkTbl 3anacHbIx YacTen gna pasmepa koprnyca M3

132B0129 KomnnekTbl 3anacHbIx yacTei ansa pasmepa kopnyca M4

132B0130 KomnnekTbl 3anacHbix yacTe ansa pasmepa kopnyca M5

132B0131 3arnywka

130B2522 Qunbtp MCC 107 gna 132F0001

130B2522 Qunbtp MCC 107 gna 132F0002

130B2533 Qunbtp MCC 107 gna 132F0003

130B2525 Qunbtp MCC 107 gna 132F0005

130B2530 Ounbtp MCC 107 ana 132F0007

130B2523 Ounbtp MCC 107 ana 132F0008

130B2523 QOunbtp MCC 107 gna 132F0009

130B2523 Ounbtp MCC 107 gna 132F0010

130B2526 QOunbtp MCC 107 gna 132F0012

130B2531 Ounbtp MCC 107 pna 132F0014

130B2527 QOunbtp MCC 107 gna 132F0016

130B2523 Qunbtp MCC 107 gna 132F0017

130B2523 Qunbtp MCC 107 gna 132F0018

130B2524 QOunbTp MCC 107 gna 132F0020

130B2526 QunbTp MCC 107 gna 132F0022

130B2529 Ounbtp MCC 107 pna 132F0024

130B2531 QunbTp MCC 107 gna 132F0026

130B2528 QunbTp MCC 107 gna 132F0028

130B2527 QOunbTp MCC 107 gna 132F0030

Table 6.10 lononHuTenbHbIE YCTPOICTBA M 3anacHble YacTu

CeteBble d)VIJ'IprbI N TOPMO3Hble PE3NCTOPDI Danfoss 3aka3blBaloTca OTAENDbHO.

160

Danfoss A/S © 05/2016 All rights reserved. MGO02BB4P



Dt

Quick GuideeKurzanleitungeGuide rapideeGuia rapidaeGuia RapidoeKpatkoe

Index
PYKOBOACTBO
Index Classe d'efficacité énergétique 78
Clearance 8
A Compensacdo de carga 119
Abstand 33 Compensacao de escorregamento 119
Active set-up 16 Compensacién de carga 91,92
Adverténcia e alarme 124 Compensacion de deslizamiento 91,92
Advertenciay alarma 929 Compensation de la charge 66
Ajuste activo 91,92 Compensation du glissement 66
Aktiver Parametersatz 41 Configuracgéo ativa 119
Alimentacdo de rede elétrica (L1/L, L2, L3/N)..ccoovvervurrnescrunnn. 129 Conformidad con Ul 85
Alimentacao de rede elétrica 1x200-240 V CA......ccccceuvrereuen. 125 Conformité Ul 60
Alimentacao de rede elétrica 3x200-240 V CA.......ccccouvvereenn. 126 Control de sobretensién 91,92
Alimentacdo de rede elétrica 3x380-480 V CA.....ccoocceeurreeeens 127 Controle de sobretensao 119
Alimentation secteur (L1/L, L2, L3/N) 76 Controle de surtension 66
Alimentation secteur 1 x 200-240 V CA 72 Corrente de fuga do terra 110
Alimentation secteur 3 x 200-240 V CA 73 Corriente de fuga a tierra 82
Alimentation secteur 3 x 380-480 V CA 74 Courant de fuite a la terre 57
Alta tenséo 109
Ambient temperature 28 D
Analog input 27  DCbrake 18
Analogeingang 52  DC-Bremse 43
Arranque accidental 81  Déchets électroniques 58
Aterramento 109  Déclassement
Averti | - pour basse pression atmosphérique 79
vertissement et alarme pour fonctionnement a faible Vitesse......oneeeeeseeceeeennee 79
pour température ambiante 79
B Dégagement 58
Bedientaste 39 Démarrage imprévu 56
Brake resistor 16 Derating
Bremswiderstand 41 devido a funcionamento em baixa velocidade................. 132
for ambient temperature 29
for low air pressure 29
C for running at low speed 29
Cable para a temperatura ambiente 132

length and cross-section 26 para pressao do ar baixa 132

Longitud y seccion transversal del cable......eereevnne. 104 Descripcién general del circuito de potencia..... ... 88
Cable Digital input 26

Longueur et section des cables 76 L

Digitaleingang 51
Cable de puesta a tierra 81 Discharge time 6
Cabo

Comprimento de cabo e secdo transversal.......ornene 129 E

Carga compartida 81,89
} Edit set-up 16
Cartdo de controle

Saida 10V CC 130 Editar ajuste 91,92

Saida 24V CC 130 Editar setup 119
Carte de commande Efficacité énergétique 72,73,74,75

Sortie 10V CC 77 ficienci L.

Sortie 24V CC 77 Eficiencia energética 100,101,102,103
Clase de rendimiento energético 106 Eficiéncia energética 125,126,127,128
Classe de eficiéncia energética 131 Electronic waste 8
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Elektrische Installation - Ubersicht 38
Elektronik-Altgerate 33 I
Em conformidade com o UL 113 Isolated mains source 7
Energieeffizienz 47,48, 49, 50 Isoliertes Netz 33
Energieeffizienzklasse 53
Energy efficiency 22,23,24,25 K
Energy efficiency class 28 Kabel . .
Kabelldnge und -querschnitt 51
Entladezeit 31
Entrada analdgica 105,130 L
Entrada digital 104,129 Lastausgleich 1
Entrée analogique 77 Leistungsreduzierung
Entrée digitale 76 beim Betrieb mit niedriger Drehzahl 54
Erdableitstrom 32 wegen erhdhter Umgebungstemperatur.........eceeecenns 54
wegen niedrigem Luftdruck 54
Erdung 31 . .
Lixo eletrénico 111
Espaco livre 111 .
Load compensation 16
Estado 89 .
Load sharing 6,14,117
E Load Sharing 109
. Local mode 18
Etat 64
c M
. Main menu 14
Fil de terre 56 |
Mains su L1/L, L2, L3/N 26
Fio terra 109 PPl | )
Lo Mains supply 1x200-240 V AC 22
Fonte de rede elétrica isolada 11
. Mains supply 3x200-240 V AC 23
Freinage CC 68
. Mains supply 3x380-480 V AC 24
Freio CC 121
Massekabel 31
Freno de CC 94
. . Menu principal 64,117
Fuente de alimentacion de red (L1/L, L2 y L3/N).....cccrereecenns 104
. o Menu principal 89
Fuente de alimentacion de red 1 x 200-240 V CA.......cc...... 100
. . Menu rapide 64
Fuente de alimentacion de red 3 x 200-240 V CA......ccccouvuunee 101
. . Menu rapido 89
Fuente de alimentacion de red 3 x 380-480 V CA................ 102
. Mise a la terre 56
Fuente de red aislada 83
Mode local 68
G Modifier le process 66
Ground leakage current Modo local 94,121
Ground wire Moteur
Phase moteur 68
Grounding 6 Protection du moteur contre la surcharge.......cccocccuuue... 57,76
Température du moteur 66
H
Hand-Betrieb 43
Hauptmend 39
Haute tension 56
High voltage 6
Hochspannung 31
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Motor
Fase del motor 94 Q
Fases do motor 121 .
overload protection 7,26 Quick menu 14,117
phase 18 Quick-Menu 39
temperature
Motorphase R
Motortemperatur.
Motoriiberlastschutz RCD 7,32,57,82,110,135

Protecdo de sobrecarga do motor......
Proteccién de sobrecarga del motor
Temperatura del motor

Reduccion de potencia
Reduccién de potencia debido a la baja presiéon atmosféri-

Temperatura do motor ., . L, ca.e 10.7
Reduccidn de potencia en funcién de la temperatura ambi-
ente..... 107
N Reduccién de potencia en funcién del funcionamiento a
Navigation key 14 bajas vueltas...... 107
Navigationstaste 39 Relaisausgang >2
Netzversorgung (L1/L, L2, L3/N) 51 Relay output 27
Netzversorgung 1 x 200-240 V AC 47 Répartition dela charge 26,64
Netzversorgung 3 x 200-240 V AC 48 Residuos electronicos 83
Netzversorgung 3 x 380-480 V AC 49  Résistance defreinage 66
Niveau de tension 76 Resistencia de freno 91,92
Nivel de tensio 129 Resistor do freio 119
Nivel de tension 104 S
e) Saida do relé 130
Opci6n y repuesto 108 Salida de relé 105
Opcional e peca de reposicao 133 Schlupfausgleich 41
Operation key 14 Schutzart 35,51
Option and spart part 30 Separacion 83
Option et piece détachée 80 Slip compensation 16
Option und Ersatzteil 55 Sortie relais 77
Overcurrent protection 10 Source électrique isolée 58
Overvoltage control 16 Spannungsniveau >1
Status 14,39,117
P
Partida acidental 109 T
Power circuit overview 13 Tarjet.a de control
Salidade 10V CC 105
Process actif. 66 Salida de 24V CC 105
Programm Satz 41 Tecla de funcionamiento 89
Protecao 113,129 Tecla de navegacdo 117
Protecdo de sobrecorrente 113 Tecla de navegacién 89
Protecao térmica 110 Tecla de operagao 117
Proteccion 85,104 Temperatura ambiente 106, 131
Proteccion de sobreintensidad 85 Température ambiante 78
Proteccion térmica 82 Tempo de descarga 109
Protection 10, 26, 60, 76 Temps de décharge 56
Protection contre les surcourants 60 Tension alta 81
Protection thermique 57 Termistor. 91,92,119
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Thermal protection 7
Thermischer Schutz 32 A
Thermistance 66  [Hsuratenb
Thermistor 16, 41 i:ﬁ;;;;ilg??;:rgeliperpy3KV| ................................ 12‘5‘ lig
Tiempo de descarga 81 (Masa pgeuratena 147
Toma de tierra 81 [ononHutenbHble YCTPONCTBA M 3aNaCHBIE YACTM.uueuveeneennee 160
Touche de navigation 64
Touche d'exploitation 64 3

3asemneHune 134
U 3a3opbl ANA oxNaxaeHuA 136
Uberspannungsschutz 35 3awmTa 138,156
Uberspannungssteuerung 41 3awumTa OT neperpysKu no Toky. 138
U n
UL compliance 10 M3meHAembln Habop 144, 145
UL-Konformitat 35 N30n1mpoBaHHAA CETb INEKTPOMUTAHN A ..ccuuueermersserssersasessenens 136
Umgebungstemperatur 53
Unerwarteter Anlauf. 31 K
Unintended start 6 Kabenb

[nviHa n ceyeHne Kabenen 156

\Vj Knacc sHeproaddekTMBHOCTU 158
Visdo geral do circuito de poténcia 116 Korka ynpasnierus 142
Voltage level 2% KomneHcauwnsa Harpyskum 144,145
Vue d'ensemble du circuit d'alimentation...........ceeeeeeerennee 63 Komnencauma ckonexenma 144,145

KOHTPOsb NPEBbILLEHNA HAMPAKEHN . ..cvvvevrreeereeserseeanes 144,145
W KpaTtkoe onucaHue cunosom uenu 141
Warning and alarm 21
Warnung und Alarm 46 M

MecTHbI pexum 147
Z
Zwischenkreiskopplung 31,39 H

HaBuraumoHHas KHorMKa 142
A HenpegHamepeHHbIN nyck 134
AKTUBHBIN Habop NapameTpoB 144,145
AHanorosbi BXoa, 157 n

MutaHue ot ceTtn (L1/L, L2, L3/N) 156
b MuTtaHve oT ceT 1 X 200-240 B NepeM. TOKA.....wweereerssreenne 152
BbICTPOE MeHIo 142 MutaHue ot ceTt 3 x 200-240 B Nepem. TOKa...cccuuuwrrervvvsssesenn. 153

MutaHne ot ceTn 3 x 380-480 B Nepem. TOKA.....cccuveereeseeesenns 154
B MnaTa ynpaenexvs
Bricokoe Hanpsikerive 134 MpepynpexaeHne N aBapUNHDBIN CUTHAS....wwreeuneessersseessensne 151
Boixop pene 157 MNpoBog 3a3emneHunsa 134
r p
[nagHoe meHio 142 PasgeneHne Harpyskmu 134,142
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CHWXeHre HOMWHaNbHbIX MapameTpoB
CHVXeHne HOMMHaNbHbIX NapaMeTpoB B 3aBUCMMOCTU OT
TemnepaTtypbl OKpy»KatoLen cpegbl...... 159
CHVXeHMe HOMWHanbHbIX MapameTpoB MpU  HU3KOW
CKopoCTH...... 159

CHVXXeHVe HOMUHAJbHBIX XapaKTepUCTUK
CHVXKeHMe HOMUVHabHbIX MapaMeTpoB B  CBA3M C
NOHWXeHnem aTMochepHOro gasneHus...... 159

CooTBeTCTBUE TEXHNYECKUM YCIOBUAM UL..ouceeneeeirnreenerennee 138
CocTosAHne 142
T

Temnepatypa okpy»atoLer cpeabl 158
Tennosasn 3alWuTa 136
Tepmuctop 144,145
ToK yTeuku Ha 3emnio 135
TopmoxeHne NOCTOAHHBIM TOKOM 147
Topmo3Hou pesuctop 144,145
y

YpoBeHb HanpaxeHna 156

U

Lndpposon Bxog 156
C)

DNeKTPOHHbIE OTXOAbI 136
SHeproadpPeKTNBHOCTb 152,153,154, 155
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